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erin  basinc ' Elektrik Motoru”

konl%undakl yerli urtn eksikligini gidermek
_ amaciyla kurulduk. Kisa siirede Tiirkiye menseli
4 ilk elektrik motorunun tretimine bagladik. ith
L motcr{kullanlmlnln yarattigi maliyet, yedek parca
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Elektrlk Motoru uretimi icin gerekli olan hemen
hemen her parcayl kendi tesisimizde urettik;
tum uretimi tek cati altinda topladik. Dunyada .
kendi telini Uretebilen iki uretmd,én biri olduk. Pr—— -
Avrupa'nin sayili laboratuvarlarindan birini 2
kurduk; verimlilikte cigir actik. " - .

ugun 330.000 m2 alan Uzerine kurulu 50.000
isimiz ve yaklasik 900 kisitik ekibimizl
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hakkimizda

Fabrika

60’Ll yillarin basinda Topkapi'da 38.000
m2’lik bir arazi Uzerine kurulan uretim
atolyemizde; 90 tip govdeye ve 1,5 kW
gice sahip Turkiye'nin ilk yerli elektrik
motorunun Uretimini geceklestirdik. Seri
imalata basladigimiz  1965teki  Uretim
kapasitemiz vyilda sadece 1.000 adetle
sinirliydi.  70°li yillarin ortalarina dogru
Dudullu'da bulunan 330.000m2°lik alan
uzerine kurdugumuz 50.000 m2 kapali
alana sahip tesisimizde, elektrik motorunun
yapiminda kullanilan her parcayr kendimiz
uretmeye basladik. Elektrik motorunun
uretiminde gecmiste elle yapilan islemler
zaman icerisinde otomatiklesme stirecine
girdi. Halen yetkin insan glclyle Uretimlerin
yapildigi bolimler olmakla birlikte, Gretim
biyik olcide modern teknoloji Urini
olan makinalar tarafindan yapilmaktadir.
Bugiin fabrikamizda; presleme, mekanik
isleme, sargi, montaj, kaliphane, tamir
bakim gibi bolimlerin yani sira, daha hafif
govdelerin Uretiminin saglandigi aliminyum
enjeksiyon, istege ve ihtiyaca gore Uretim
yapabilen o0zel Uretim, Avrupa’'nin sayili
test istasyonlarindan birisi olan laboratuvar
ve diinyada sadece iki firmanin Gretimini
kendi  biinyesinde  gerceklestirebildigi
bakir tel imalatinin yapildigi tel emaye gibi
bolimlerimiz de bulunmaktadir.

TUm Uretimin tek cati altinda toplandigi
dinyanin sayili elektrik motoru fabrikala-
rindan birisi olan tesisimizde, aliminyum ve
pik govdeli, 0,06 - 3.000 kW giic, 56 - 630 tip
araliginda, yilda 1.000.000 adet rln tretme
kapasitesine sahibiz. Gerek yetkin is glici-
muz, gerekse son teknoloji makine parku-
rumuzla her gecen gin uretimimizi ve kali-
temizi bir Ust seviyeye tasiyoruz.



Diinyada ker{udl telini Uretebilen sayili fi alar‘i
dan birisi olarak triinlerimizde, 2 mm - 0.2 mm
araliginda incelttigimiz kendi tetimizi kullaniyo=

’ ‘ ruz. Avrupa’ nlﬁaylll laboratuvarla'? ndan birine
+ " sahip oldugumuz tesisimizde uruykﬁ% en ?

‘ yuksek verimlilik siniflarini karsilayac ta‘k—
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w _ ansiyel sas”
yesmdeu retimi; hizli, dinamik ve esnekybir yapi
icerisinde yiritiyoruz. Dinyadaki dlg\firma-
larin operasyonunu gerceklestiremedigi, istege
ve ihtiyaca yonelik ©6zel motorlari lretebilme
kablllyer’zle ulkermzdekl ve diinyadaki (6zel-
likle kamUsal alanlarda gerceklestirilen) onemli
projelerde yer aliyoruz. Uretimde her giin diinya *

'4 '. Uzerindeki tek gercek rak|b|m|zle yani kendi-
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GAMAK olarak, yerli pazardaki
ustinliglimuzle yetinmiyor, global pazar
payimizi yiikseltmeye de onem veriyoruz.
Avrupa standartlarinda urettigimiz
motorlarimizi (IE3), EMEA bdlgesi basta
olmak Uzere dinyanin hemen hemen her
bolgesinde bulunan 40°in Gzerindeki Ulkeye
ihrac ediyoruz. Ozellikle EMEA bolgesine
elektrik motoru ihrac eden firmalar
arasinda ilk 10'da yer aliyoruz. Yiksek
verimlilik standartlarindaki yeni teknoloji
motorlarimizin yani sira, ozellikle Orta
Dogu ve Afrika bdlgelerinde tercih edilen
(IE1 - IE2) motorlarin da lretim ve ihracatini
devam ettiriyoruz. Tim parcalarin dretimini
kendi tesisimizde gerceklestirmemizin
verdigi  hareket kabiliyeti  sayesinde,
makina parkurumuzu bolgelerin ihtiyac
duydugu standartlarda uretim yapmak icin
kurgulayabiliyoruz. Bu operasyon bize,
ihracat alanindaki tim istekleri karsilama
noktasinda blyuk avantaj yaratiyor ve diger
firmalardan farklilasmamizi sagliyor.
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I urun agac

Standart Seri Motorlar
e Tek Fazli

e Daimi Kondansatorlu
e Kalkis + Daimi Kondansatorli

e 3 Fazli
e Tek Devirli
e Cift Devirli

Modiiler Elit Serisi Motorlar
e Elit Tek Fazli

e Elit Daimi Kondansatorlu
e Elit Kalkis + Daimi Kondansatorlu

e |[E2 (2, 4, 6 Kutuplu)
e |[E3 (2, 4, 6 Kutuplu)

Ozel Seri Motorlar

e Duman Tahliye Motorlari
e Ayakli Duman Tahliye Motorlari
e Tek Devirli
e Cift Devirli Vantilasyon
e Pad Mounted Duman Tahliye Motorlari

e Ex-Proof Motorlar
e Tas Kirma Motorlari
e Siit Sagma Motorlari



URUN KODLAMASI

Iki ayri sargil gift devirli motorlar

Cift devirli motorlarda, yiik momenti hizin karesiyle orantili uygulamalar
(Belirtilmedigi hallerde yiik momenti sabit uygulamalar)

Kompakt motor (Kiigiik govdeye bilyiik giic)

Aluminyum alagimdan yapim
(Belirtitmedigi hallerde dokme demir yapim)

GAMAK 3 fazli, kafes rotorlu asenkron motor

Tam kapali, dis yiizeyden sogutmali

Tam kapali, dis yizeyden sogutmaya ilaveten kapali devre sogutmali

2E : 1E2 "Yiiksek verimli” motorlar
3E < 1E3 “Premium verimli"motorlar
EL : Elit govdeyi belirtir.

2E | 2EL

Duman tahliye motorlar

PAD Mounted duman tahliye motorlari

Mil ekseninin tabandan yiiksekligi (mm) (IEC 60 072-1)

Govde uzunlugu S: Kisa - M: Orta - L: Uzun

Kutup sayrsi: 2: 3000 d/dak. | 4: 1500 d/dak. | 6: 1000 d/dak. | 8000: 750 d/dak.

Uemir boyu



I urun kodlama

YATAKLAMA KODLAMASI
SFNAGMELBF

On Ek
S : 0zel Yatakl Rulman (56...450)
F: Arka rulman kilitli (56... 132)
N : Yaglamal, arka rulman kilitli,
on rulman silindirik makarali (132...450)

Son Ek
B : Arka rulman kilitli, es rulmanli (132...450)
F: On rulman kilitli (56...450)

TEKFAZLI MOTORLAR
MSKDEL100L4a

M : Tek fazli, kafes rotorlu asenkron motor, tam kapall,
dis yiizeyden sogutmali
: Kalkis + Daimi Kondansatorlii Tasarim (Elektronik Raleli)
: Kalkis + Daimi Kondansatrlii Tasarim (Mekanik Anahtarli)
: Daimi kondansatorli tasarim
: Elit Govde
: Mil ekseninin tabandan yiiksekligi (mm) (IEC 60 072-1)
: Govde uzunlugu (S : Kisa, M : Orta, L : Uzun)
: Kutup sayisi: 2 ve 4 kutuplu
: Demir boyu
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Teknik Bilgi




€S) STANDARTLAR ve TAVSIVELER

Bu katalog, Tiirk Standartlari Enstitiisi “TS” ve Uluslararasi Elektroteknik Komisyonu “IEC” tavsiyelerine
uygun olarak 56'dan 450 yapi biyiukligine kadar 3 fazli, kafes rotorlu, tam kapali, endiistride genel
kullanim amaci ile imal edilen asenkron motorlarin mekanik ve elektriksel degerleri hakkinda gerekli
bilgileri vermek tzere hazirlanmistir.

GAMAK asenkron motorlari, asagida belirtilmis standart ve tavsiyelere uygun olarak tasarlanir, imal ve

kontrol edilir.

TS EN 50 347

TS EN 50 347

TS EN 60 034-30-1

TS EN 60 034-2

TS 3209

TS EN 60 034-6

TS EN 60 034-7

TS EN 60 034-8

TS EN 60 034-9

TS EN 60 034-11

TS EN 60 034-12

TS EN 60 034-14

TS EN 60 038

TS EN 60 085

TS EN 60 034-1

TS EN 60 034-26

TS EN 60 072-1

TS EN 60 947-8

*60 072-1

60 072-1

60 034-30-1

60 034-2-1

60 034-5

60 034-6

60 034-7

60 034-8

60 034-9

60 034-11

60 034-12

60 034-14

60 038

60 085

60 034-1

60 034-26

60 072-1

60 072-2

60 034-31

60 947-8

DIN EN 50 437
DIN EN 748-1
DIN EN 60 034-1

DIN EN 60 034-2-1

DIN EN 60 034-5
DIN EN 60 034-6
DIN EN 60 034-7
DIN EN 60 034-8
DIN EN 60 034-9
DIN EN 60 034-11
DIN EN 60 034-12
DIN EN 60 034-14
DIN EN 60 038

DIN EN 60 085

DIN EN 60 034-1

DIN EN 60 034-26

DIN 748-1

DIN 748-1

DIN IEC 60034-31

Ayakli ve flangh doner elektrik makinelerinin boyutlari ve anma giigleri.
Silindirik mil uglari.
Siniflandirma ve performans.

Doner elektrik makinalarinda kayiplarin ve verimin deneylerle
belirlenmesi icin metotlar.

Mahfazanin koruma dereceleri.

Sogutma ydntemleri.

Yapi bigimleri ve kurulma diizenlerinin simgeleri.

Baglanti uglarinin isaretlenmesi ve dénme yonii.

Grdltd sinirlari.

Ist koruma kurallari.

Yol verme ozellikleri.

Mekanik titresim:Siddetin dl¢lilmesi, degerlendirilmesi ve sinirlari.
Elektrik sebeke gerilimleri.

Elektrik makinelerinin yalitiminda kullanilan malzemelerin
isletmedeki isi kararlilik 6zelliklerine gore siniflandiriimasi.

Déner elektrik makineleri beyan karakteristikleri ve ¢aligma
karakteristikleri.

Voltaj dengesizliginin 3 fazli endiiksiyon motorlar {izerine etkileri.

Endiiksiyon motorlari - 3 fazl, standart boyutlu ve ¢ikis giicli,
genel amach - sasi numaralari 56 ila 315 ve flang numarali
65 ila 740.

Endiiksiyon motorlari - 3 fazli, standart boyutlu ve ¢ikis giiclii,
genel amach - sasi numaralari 355 ila 1000 ve flans numarali
1180 ila 2360.

Degisken hizli uygulamalar dahil enerji tasarruflu motor segimi
- Basvuru rehberi.

Déner elektrik makinalarinda kullanilan gomiilii tip 1sil koruma
(PTC) igin kontrol birimleri.

(*) IEC 60 072-1 sirasiyla ayakli ve flansli déner elektrik makinelerinin sadece boyutlarini ve anma gliclerini tanimlar, an-
cak anma glicleri ile yapi biyiiklikleri arasinda herhangi bir iliski kurmaz. Buna mukabil TS EN 50 347 ve DIN EN 50 347
sirasiyla ayakli ve flansli déner elektrik makinelerinin yapi blylkliklerine gére boyut ve anma glclerini tanimladiklari gibi
aralarindaki iliskiyi de belirtir.



MEKANIK YAPIM (<)

Govde, Yatak Tasiyici Kapaklar ve Flanslar
Motorlarin govdelerinde, yatak tasiyici kapaklarinda ve flanslarinda kullanilan malzemeler yapi
buylkliklerine gore asagidaki tabloda verilmistir.

I . Flangr

56...100 Aliminyum Aliiminyum Aliminyum Aliminyum Aliminyum
112 Aliminyum Aliminyum Aliminyum Aliminyum Dokme Demir
Aliminyum Aliminyum Aliminyum Aliiminvam Dikme Demi
132 veya Dokme Demir  veya Dékme Demir  veya Dokme Demir uminyd okme Lemir
Aliminyum Aliminyum . . . . ; :
160 veya Dokme Demir  veya Dokme Demir Dokme Demir Dokme Demir Dokme Demir
Aliiminyum Aliminyum 5 . i i
180 veya Dokme Demir  veya Dokme Demir Ll
200 veyﬁlgguméul)memir Dokme Demir Dokme Demir - -
225...450 Dokme Demir Dékme Demir Dékme Demir - -

Aliminyum elit motorlar haric bitiin motorlarin ayaklari govdeye sabit olarak birlikte dokilmustir. 132...
180 yapi biyukligindeki motorlarda iki adet kaldirma halkasi govdeye sabit olarak birlikte dokilmustr.
Ayrica 160...180 yapi blylkliglndeki motorlarda istege bagli olarak DIN 580°e uygun kaldirma halkasi
takilabilir.

Yapi blytklitgi 200...630 arasindaki bitiin motorlarda kaldirma halkasi (DIN 580) vardir.

Mahfaza Koruma Dereceleri
Koruma derecesi, TS 3209 EN 60 034-5"e uygun olarak “Uluslararasi Koruma” kelimelerinin ingilizce bas
harfleri olan IP ve iki karakteristik rakamla belirtilir.

“ Biincirakam | kincrkam

Rastgele dokunmaya ve Suva karsi k
yabana cisim girisine karsi koruma .

Mahfazanin icindeki hareketli gerilimli béliimlere Herhangi bir dogrultudan makinenin iizerine

rastgele dokunmaya karsl tam koruma. puskirtiilen suyun zarar vermesine karsi koruma.
Zarar verici miktarda toz birikimine karsi koruma.

Toz girisi tam olarak onlenmemis olmakla birlikte,
IP56 motorun calismasini etkileyecek miktarda tozun
mahfazanin igine girmesine engel olunmustur.

[P55

Gemi giivertesinde firtinada veya basingla
puskirtiilen suyun makinenin icine girerek zarar
vermesine karsi koruma.

* [stege bagli olarak P65 ve IP86 liretimimiz mevcuttur.
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Not: Bu standart, patlayici ortamda calistirilmasi ongorulen makineler ile nem, korozyona neden olan
buharlar, bocek ve mantar gibi olagandisi isletme kosullarinin gerektirdigi 6zel koruma derecelerini
kapsamaz.

GAMAK elektrik motorlari tozlu ve nemli ortamlarda calisabilecek sekilde IP 55 koruma derecesine uygun
olarak imal edilir. Bu nedenle motorlar, ilimli atmosferik sartlara karsi herhangi bir 6zel onlem almaya
gerek olmadan, Usti ortulu dis ortamda isletmeye alinabilir. Motorlar dogrudan gelen giines isinlarindan
korunmalidir.

Ancak, acik ortamda calisma, i1slaklik derecesinde nem, korozyon yapici kimyasal veya kiyisal atmosfer
gibi asiri sert iklim kosullarina karsi, asagida kisaca ifade edilen gerekil koruyucu onlemler alinmalidir.

- Ozel koruyucu boya kullanitmall,

- Koruma derecesi IP 56 ongorilmeli,

- Asiri neme karsi sargi baslari 6zel bir lakla korunmali,

- Atmosfere acik her tirlud diusey kurulumlarda, mil kenarlarindan motorun icine su sizmasina
karsi, su cozimler motorun sogutma diizenini engellemeyecek bir bicimde uygulanmalidir:
* Mil ucu asagida: Koruyucu ek bir kapakla (Kanopi] értilmeli,
e Mil ucu yukarida: Ozel bir koruyucu kapakla ortiilmeli veya yatak sizdirmazlik contasi

takilmalidir.

- Suyogunlasmasi olayina karsi alinacak onlemler ise soyledir:
Plastik tapa ile kapatilmis su bosaltma delikleri, motorun yapi bicimi/kurulum diizenine uygun
olarak mahfazasinin en alt noktasina acilir ve daima temiz tutulmalidir. Tapalar cikarilirsa,
motor mahfazasinin koruma derecesi IP 44 olur.

Bununla beraber tam kapali motorlarin govde ici sicakligini daima ongorilen dizeyde tutarak su
yogunlasmasini onlemek en uygun yontemdir. Bunun icin asagidaki uygulamalari tavsiye ederiz.

Motorun on ve arka sargl baslarina asagidaki cizelgede tavsiye edilen toplam glclerde iki adet isitic
yerlestirilmelidir. Ancak isitici, motor calistirilmadan once devre disi birakilmalidir.

Tavsiye Edilen Isitici Gucleri:

Isitia
Yapi biiyiikliigii Gii¢ (Toplam)

w

1 16
80...100 110 40
112...180 veya 60
200...280 220 80
315...450 120

Diger bir ¢cozim, motoru besleyen gerilimin kesilmesinden sonra, bir oto-transformator vasitasiile U1 ve
V1 uclarina motor besleme geriliminin %5... 10'u kadar disik bir gerilim ve anma akiminin %20... 30'u
kadar bir akim uygulamaktir.



MEKANIK YAPIM (<)

Sogutma (TS 3210 EN 60 034-6)

Yapi buyikligiu 56 olan motorlarin sogutma pervanesi yoktur (IC 410), serbest yayilimla sogur. Yapi
buylkligu 63...450 olan motorlar, celik sacdan yapilmis delikli mahfaza kapagi icinde calisan sogutucu
bir pervane ile dis yiizeyden sogutulur (IC 411). Pervane mahfaza tasinin arka yiizeyinde, standart deney
parmagdinin kosullarina uygun ve yeteri kadar hava gecisine elverisli delikler acilmistir. 63...355 yapi
buylkligindeki motorlarin sogutma pervaneleri yliksek nitelikli gliclendirilmis Polyamid malzemeden,
400 ve 450 yapi buyukligunin ise aliminyum alasimdan imal edilir. Sogutma pervanesi, motorun arka
tarafindaki mil cikisina tespit edilmis olup, donus yoniine bagli olmaksizin calisir.

Uc Baglanti Kutusu

Bitln uc baglanti kutulari IP 65 koruma derecesine uygun olup, sebeke kablo girisinin her iki taraftan
kolayca yapilabilmesi icin 180° dondirilebilecek sekilde motorun on ust kismina yerlestirilmistir. Genel
yapimda motorlar 6 adet sabit uca sahiptir ve uc baglanti kutusu icinde govde ile dogrudan temasl bir
topraklama vidasi vardir. 56...180 yapi buyikligindeki motorlarin u¢ baglanti kutulari yuksek nitelikli
guclendirilmis Polyamid malzemeden, 200...355 yapi biyukliginde olanlarin korozyona dayanikli basincli
pres dékim aliiminyum alasimdan, 400 ve 450 yapi biiyiikligiiniin ise dokme demirdendir. Istek iizerine
71...132 yapi buyukligindeki motorlarin uc baglanti kutulari korozyona dayanikli basincli pres dokim
aliminyum alasimdan imal edilir.

Kablo Girisi
Uc baglanti kutusuna kablo girisleri EN 60423"e uygun olarak ve DIN EN 50 262'ye gore imal edilen rakorlar
veya 6zel istek halinde Etanj (IP 68) rakorlar vasitasi ile saglanir.

Plastik Klemens Kutulari Aliiminyum Klemens Kutulan

Yapi Bilyiikliigii |56-63 |71-su-9u|1uo-112| 132 |1au-1sn 71-80-9[1-10[]-112| 132 |1su-1sn|zno-225 |250-zsu-315| 355 |4ou*-l.5[1*
Kablo Giris Rakoru MTo | M20 | MZ25 | M32 | M4D M20 M25 | M32 | Mh0 Mo3 PQ70 | PA70
Rakor Sayisi 1 1 1 . ] 1 2 . ] 1 2 4

Kablo Dis Capi {mm) [ 5-10 [ 10-14 13-18]18-25|22-32 10- 14 13-18118-25130-38 | 34-44 h9 b9

En Bilyik lletken Kesiti

Toplam (mm2) 151 256 | 26| ¢ 16 25 6 1 16 | 80 120 240 | 240

(*] 400 ve 450 icin klemens kutusu pik GG20 olacaktir.

Yataklar
Motorlarda yiiksek nitelikli, ses kontroli yapilmis sabit bilyali rulmanlar (DIN 625] veya silindirik makarali
rulmanlar (DIN 5412) kullanilir.

GAMAK elektrik motorlarinda tek sirali sabit bilya rulmanli tasarim standart olarak sunulur. Bir sonraki
sayfada Sekil 1, 2, 3 ve 4’te gosterilen yataklama dizenindeki standart tasarim rulmanlarin tasiyabilecegi
radyal ve eksenel kuvvetler sonraki sayfadaki cizelgelerde verilmistir. 132 ve Ustl yapi buyukligindeki
motorlarda, motor mil ucuna uygulanan radyal kuvvet sayfa 22'de verilen degerlerin Ustiindeyse, daha
fazla radyal kuvvet tasima kapasitesine sahip silindirik makara rulmanli tasarim secilmelidir (Sekil 5).
Eger, motor mil ucuna uygulanan eksenel kuvvet tablolarda verilen degerlerin Ustiindeyse, 6zel tasarim
gerekebileceginden litfen bize danisiniz.
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Sabit Bilya Rulmanli Standart Tasarim

. Arka | Tablo oo | Kutup 0 Tablo
Yapi biiyiikliigii Em Yapi biiyiikliigii sayisi No.
2-4

56 6200 ZZ 132 2-4-6-8 6208 (3
63 2-4 620177 160 2-4-6-8 6309 (3
71 2-4-6-8 6202 71 180 2-4-6-8 6310 (3
80 2-4-6-8 6204 77 1 200 2-4-6-8 6312C
90 2-4-6-8 6205 ZZ 225 2-4-6-8 6313 (3
100-112 2-4-6-8 6206 ZZ 250 2-4-6-8 6315C
132 2-4-6-8 6208 /7 280 2 6315Q3
160 2-4-6-8 | 63097Z(3|6209Z/(3 4-6-8 6316 (3 s
180 2-4-6-8 |631077(3|621077C3 315 2 6316 (3
200 2-4-6-8 |631271(3|6212721(3 4-6-8 6318 (3
225 2-4-6-8 |631377(3|621377(3| 2-3 355 2 6318 (3
250 2-4-6-8 | 631577(3|621571(3 4-6-8 63213
2 6315223 2 6318 (3
280 400
4-6-8 631622 (3 4-6-8 6324 (3
2 6320 (3
450
4-6-8 6326 (3
Yataklama Diizenleri Yawm
AL L L RO ] 10 I 7= [ 0 OT SHPE - O1
e
NN TEREEN 4 71NN\ N\ NS IS 7 NSy | e
2 Y ///{ oY { \7Z
Sekil 1 Sekil 2 L Sekil 3 )t Sekil 4
On Arka On Arka On Arka On Arka
Serbest yatak Serbest Serbest yatak Sabitlenmis Sabitlenmis  Serbest yatak Serbest yatak  Sabitlenmis
(Yay gerilmel) yatak (Yay gerilmel] yatak yatak (Yay gerilmel] (Yay gerilmel] yatak

o Sabit bilya rulmanl yataklarin eksenel boslugu, on geritimli yay (rulman baski yayi - Sekil 1,2, 3] veya helezon yaylar  Sekil 4 ) ile sinirlanir. Boylece, yatak titresimleri ve giriiltisi en aza indirildigi gibi,
rulman dmri uzar.

e 06...132 yapi bilyiikligiindeki motorlarda ( Tablo 1) ve 160...280 yap biiyiikliigiindeki motorlarda ( Tablo 2 ve 3 ) imalatgi tarafindan omiir boyu yaglanmis, her iki tarafi kapali ( 22 ) sabit bilyal rulmanlar
kultanr.

e 56..132 yapi bilyiikligindeki motorlar standart retimde Sekil 1 de gdsterildigi gibi rulman baski yay! 6nde olacak sekilde ZZ kapali rulmanlar ile Tablo 1 e gre kilitlemesiz olarak dretitmektedirler.

o 160...280 yapi bilyikliigindeki motorlar standart tretimde sekil 2 de gdsterildigi gibi rulman baski yayi nde olacak sekilde ZZ kapali rulmanlar ile Tablo 2-3 e gdre arkadan kilitlemeli olarak diretilmektedir.

e 315..450 yapi bilyikligindeki motorlar standart diretimde sekil 4 de gdsterildigi gibi 6n ve arka taraftaki yag savurucu disklerin kitlenmesi ve yaglamali rulmanlar ile Tablo 4 e gére n ve arkadan
kilitlemeli olarak dretilmektedirler. 315 tip ve iizerinde rulman baski yayi yerine on tarafta helezon yaylar kullanitmaktadir. Kullanitan rulmanlar agik tip bilyali rulmantar olup, isletme esnasinda yaglama
amacli nipeller bulunur.

o (zel milsteri talebi dogrultusunda 56...280 yapi bilyiikligindeki motorlar, mil asagji veya yukari kurulum pozisyonlarinda (V1-V3-V5-V6-V8-V9-V15-V18-19-V36-V58-V49) Tablo 1, tablo 2 ve 3 e uygun
olarak, ZZ kapali rulmanlar ile sekil 3 te gdsterildigi gibi nden kilitlemeli ve rulman baski yayr arkada olacak sekilde dretilebilmektedirler. Burada amac uygulamanin gerektirdigi durumlara uygun olarak
milin eksenel yonde oynamasini dnlemektir. Yapilan yataklama diizeni ise sabit yatak olarak ifade edilir.

o (izel miisteri talebi dogrultusunda 132...280 yapi bilyikliklerindeki motorlar, sekil 4 de gisterildigi gibi 6n ve arka taraftaki yag savurucu disklerin kitlenmesi ve yaglamal rulmanlar ile Tablo 4 e gére dn
ve arkadan kilitlemeli olarak Gretilmektedirler. Kullamitan rulman baski yay! on tarafta yer almaktadir.

e Standart motorlar, 56...132 tip arasi ve 260...450 tip aras! es rulmanl olarak, (kapali ZZ rulman yapisinda ya da yaglamali olarak Jiretilmektedir. Es rulmanli yatak diizeninde arka tarafta kullanilan rulman,
on tarafta kullanilan rulman ile ayni olacak sekilde tasarim yapilmistir.

o Ozel misteri talebi dogrultusunda 160...250 tip arasi motorlarda daha yiiksek miisaade edilebilir eksenel kuwetler icin es rulmanli motor diretimi yapilabilmektedir.

o (zel milsteri talebi dogrultusunda, 160...250 tip arasi motorlarda cift gikisli motor talebi durumlarinda , es rulmanli tasanm ile tretim yapilabilmektedir.

18
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Silindirik Makara Rulmanli Giiclendirilmis Tasarim (Yiiksek Radyal Kuvvetler icin)
132 ve st yapi blytkligindeki motorlarda kayis/kasnak tahriki kullaniliyorsa, silindirik makara rulmantli
tasarimi secmeniz gerekebileceginden litfen bize danisiniz.

Ark Tabl Yataklama Diizeni
rka | Tablo 5 Luzeni
Y mm rulman | No. Yaglama Nipelleri

2468 NU20S8E 6208C3 T

160 2-4-6-8 NU309E 6309Q3 W
180 2-4-6-8 NU310E 631003 —
200 2-4-6-8 NU312E 6312Q3
225 2-4-6-8 NU313E 6313Q3
250 2-4-6-8 NU3T5E 631503

2 NU315E 6315Q 7 - i
280 5

468 NU3IGE 63163
2 NU3T6E 63163
468  NUISE 6318C3
2 NUISE 6318G3
468 NUE 63213
2 NU3ISE 63183 _
ol 468 NUSAE 6324C3 .. Sekil 5

‘. 1\\\\\\

315 ///// S

355

2 NU320E 6320C3 On Arka
40 468  NU326E 6326C3 Makaral Sabitlenmis
- rulman yatak

Silindirik makara rulmanli (NU serisi) tasarimin kullanildigi motorlarda, isletme esnasinda radyal kuvvet
cok kuclk olursa rulmanin yuvarlanma yuzeyleri ile makaralari arasinda kaymalar meydana gelir ki, bu da
makaralarin kizaklanmasina, dolayisiyla rulman omrinin kisalmasina neden olur. Eger radyal kuvvet cok
kiicikse veya siddetli sok yiikler veya titresim varsa ozel yataklama konstriiksiyonu gerekebileceginden lutfen
bize danisiniz. 132...450 yapi buytkligindeki motorlarda silindirik makara rulmanli gliclendirilmis tasarim,
yaglama nipelli konstriiksiyonda (Sekil 5) imal edilir. izin verilebilir radyal kuvvetler sayfa 22'de, eksenel
kuvvetler ise sayfa 25-26'da verilmistir.

Yataklarin Bakimi

YAGLAMALI MOTORLARDA TEKRAR YAGLAMA ARALIKLARI (SAAT)

Kutup YAPI BUYUKLUGU
2 5000 4000 3000 2500 2000 2000
4 10000 8000 6000 5000 4000 3000
>6 15000 12000 9000 7000 5000 4000

Yukarida verilen tablo milin yatay pozisyonda kurulumu, -20 / +40 ° C Calisma sicakligi, & 80% RH,
temiz ortamlarda kullanilacak Gamak motor yaglamali rulmanlar i icin gecerlidir. Motor milinin dlkey
calismasi durumlarinda yaglama araligi yariya indirilmelidir. Ortamin tozlu olmasi durumunda da yagla-
ma periyodu yariya indirilmelidir.

YAGLAMALI MOTORLARDA TEKRAR YAGLAMA ARALIKLARI (SAAT)

Kutup YAPI BUYUKLUGU

sy L e Lm0 ] a0 [ s 315355

2 35 45 50

4 10 15 20 25 40 70 %0 % 0
=6

Motor yapisi ve calisma devirlerine bagli olarak yaglama miktarlarinin tip bazinda miktari yukaridaki
listede belirtilmistir.
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izin Verilebilir Radyal Kuvvetler

Fr = Radyal kuvvet (N)
X = Mil faturasi ile kuwvet uygulama noktasi arasindaki mesafe (mm). Xmax dlgisi mil uzunluguna esittir. Kasnak ekseni mil uzunluk dlciisiinin icinde kalmalidir.

Fr
P Motor giicii (kW)

n - Tam yiikteki hiz (d/dak)

D : Kasnak capi (mm)

k : Kayis gerginlik katsayisi (yaklasik)
o Diiz kayis ve avara kasnakla tahrik icin: k=2
o V-kayis ile tahrik icin: k=2,25 - %
o Diiz kayis ve coklu V-kayis ile avara kasnaksiz tahrik icin: k=3 Fr=191 _Fk_10" (N)

Dn . — X |j-—

Sabit Bilya Rulmanl Standart Tasarim (Eksenel Kuvvet Fa = 0)

e 750 d/dak
asselBEIETT 0 T
260 - - - -

56 230 330 290

63 350 300 450 390 > . - .

71 400 340 510 430 580 490 640 540
80 660 540 840 680 980 800 1070 880
90 740 600 930 760 1070 870 1190 970
100 1040 830 1310 1050 1500 1210 1670 1340
112 1040 840 1300 1050 1490 1210 1650 1340
132 1520 1220 1940 1560 2220 1790 2490 2000
160 2800 2230 3520 2800 4050 3220 4470 3560
180 3230 2630 4090 3330 4710 3830 5180 4210
200 4290 3540 5450 4500 6220 5140 6900 5700
225 4780 3980 6030 4810 6880 5500 7650 6100
250 5800 4730 7330 6000 8420 6870 9230 7540
280 5770 4800 7860 6610 9040 7600 10100 8430
315 6000 5100 8760 7270 9910 8220 11100 9180
355 6700 5800 10400 8620 12300 10100 13700 11300
400 5800 5100 10700 9060 12400 10500 14000 11900
450 * * 11900 10300 13900 12000 15700 13600

Silindirik Makara Rulmanli Giiclendirilmis Tasarim (Eksenel Kuvvet Fa = 0)

S— 750 d/dak
el BN 0 [T

132 3900 3100 4800 3800 5500 4400 6000 4800

160 6890 5490 8480 6750 9620 7660 10500 8370

180 7730 6270 9540 7750 10800 8790 11800 9580

200 10600 8740 13100 10800 14700 12200 16100 13300
225 12600 10500 15600 12400 17600 14000 19300 15400
250 16700 13700 20700 16900 23400 19100 25400 20700
280 16800 14200 22100 18600 25000 21000 27400 23000
315 18000 15500 28900 23700 32600 26800 35600 29200
355 23500 20200 26100 21500 29700 24500 32600 26900
400 22500 19800 36400 30900 41200 35000 44300 38000
450 * * 40800 35400 46300 40100 50800 44000

* [stek halinde verilir;
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Sabit bilya rulmanli standart tasarim

YATAY MiL DIKEY MiL
Mil / Asagi Mil / Yukan

biiyiikliigii

2 kutuplu (3000 d/dak)

56 50 140 120 180 40 40 40 140 130 190 130 120 170 60 60 60

63 80 170 150 220 70 70 70 180 150 230 160 140 210 90 90 90

71 00 19 160 240 90 90 90 200 170 250 170 140 230 110 110 110
80 140 320 270 410 120 120 120 340 280 430 300 250 400 160 160 160
90 160 350 290 430 130 130 130 370 320 470 310 250 410 190 190 190
100 220 490 400 590 170 170 170 520 440 650 430 340 560 270 270 270
112 220 490 410 590 160 160 160 530 450 660 420 340 550 280 280 280
132 350 710 580 820 200 200 200 820 690 1000 530 400 700 500 500 500
160 1650 1090 840 1230 1210 950 1470 1270 1010 1530 790 530 1050 1690 1430 1950
180 1820 1190 920 1300 1250 980 1550 1460 1190 1760 740 460 1030 1980 1710 2270
200 2590 1910 1590 2090 1830 1490 2230 2270 1940 2670 1330 990 1730 2770 2440 3170
225 2820 2070 1730 2260 1920 1560 2390 2510 2150 2970 1360 1000 1830 3070 2710 3530
250 3120 2410 1950 2580 1990 1510 2530 3000 2520 3540 1450 980 1990 3530 3060 4080
280 5200 4420 4040 4670 3710 3280 4420 5250 4810 5950 3180 2740 3880 5780 5350 6490
315 5090 4780 5050 5090 2710 2290 2410 7110 6690 7810 2710 2290 3410 7110 6690 7810
355 5670 5300 5710 5670 2510 2020 3270 8340 8350 9600 - - - - - -

400 5080 4790 5100 5080 * * * 10850 10440 11670 - - - - - -

450 * * * * * * * * * * _ - - - - o

4 kutuplu (1500 d/dak)
56 50 210 190 260 40 40 40 210 190 270 200 180 260 60 60 60
63 80 270 240 330 70 70 70 270 240 350 260 230 330 90 90 90
71 100 290 250 360 90 90 90 300 260 370 270 230 340 110 110 110
80 140 490 420 610 120 120 120 510 440 640 460 390 590 160 160 160
90 160 540 460 650 120 120 120 570 490 700 490 410 620 200 200 200
100 220 740 630 80 150 150 150 790 680 970 660 540 830 290 290 290
112 220 750 640 870 130 130 130 810 700 980 640 530 810 310 310 310
132 350 1090 920 1240 180 180 180 1210 1040 1450 880 710 1120 520 520 520
160 2110 1510 1180 1690 1540 1200 1880 1740 1400 2090 1120 780 1460 2160 1820 2510
180 2340 1660 1310 1820 1630 1260 2020 1990 1620 2380 1110 740 1500 2510 2140 2900
200 3370 2610 2180 2870 2440 1990 2970 3020 2570 3560 1940 1490 2470 3520 3070 4060
225 3650 2860 2300 3090 2480 1900 3100 3410 2840 4030 1920 1340 2540 3970 3400 4590
250 4060 3290 2680 3520 2610 1980 3340 4010 3380 4740 2080 1450 2800 4550 3920 5270
280 7060 6720 6240 7060 4900 4290 5910 7970 7360 8980 4900 4290 5910 7970 7360 8980
315 7840 7440 7390 7840 4620 3870 5750 10200 9420 11300 4620 3870 5750 10200 9420 11300
355 9410 8950 9700 9410 3870 2910 5330 14600 13600 16100 - - - - - -
400 9280 8740 9420 9220 * * 1760 20500 19600 22100 - - - - - -
450 10300 9770 10440 10370 * * 2400 21900 21000 23600 - - - - - -

* Bu degerler icin liitfen danisiniz.
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% M E KAN I K YAPI M Sabit bilya rulmanli standart tasarim

YATAY MiL DIiKEY MiL

Yapr  [Cekme [ ftme | Mil/ Asagy il Yulkan
-mm-

biyakliigd --m__-m_
N | N[ N[ N[ N[N N]N]N] N

6 kutuplu (1000 d/dak)
71 100 360 320 450 80 80 80 380 330 470 340 300 430 120 120 120
80 140 630 550 770 110 110 110 660 570 810 590 500 740 170 170 170
9 160 680 580 810 110 110 110 710 610 870 620 520 770 210 210 210
00 220 940 800 1100 140 140 140 1000 850 1200 840 700 1050 300 300 300
112 220 940 810 1090 120 120 120 1010 880 1220 810 680 1010 320 320 320
132 350 1370 1170 1560 150 150 150 1520 1310 1800 1130 920 1410 550 550 550
160 2470 1840 1450 2040 1780 1370 2190 2120 1720 2530 1360 950 1770 2540 2140 2950
180 2730 2010 1590 2210 1910 1480 2380 2360 1930 2830 1400 960 1860 2880 2450 3340
200 3920 3130 2620 3420 2810 2290 3450 3610 3080 4240 2310 1790 2950 4110 3580 4740
225 4240 3450 2800 3680 2810 2120 3540 4160 3470 4890 2250 1560 2980 4720 4030 5450
250 4750 3940 3220 4210 3060 2320 3920 4780 4030 5630 2530 1780 3390 5310 4570 6170
280 8340 7950 7340 8340 5900 5180 7090 9280 8560 10500 5900 5180 7090 9280 8560 10500
315 9170 8700 8790 9170 5260 4380 6600 12200 11300 13500 5260 4380 6600 12200 11300 13500
355 11100 10600 11300 11100 5220 4090 6940 16600 15400 18300 - - S
400 11200 10600 11500 11200 1600 * 3500 22700 21700 24600 - - - - -
450 12200 11500 12300 12280 1670 * 3600 25200 24100 27200 - - - - -

8 kutuplu (750 d/dak)

71 100 420 370 520 80 80 80 440 390 540 400 350 500 120 120 120
80 140 730 630 880 110 110 110 750 650 920 680 590 860 170 170 170
90 160 800 690 950 110 110 110 830 720 1010 740 620 920 210 210 210
100 220 1100 940 1300 140 140 140 1160 1000 1400 1000 840 1240 300 300 300
112 220 1100 940 1270 120 120 120 1170 1020 1400 970 810 1200 320 320 320
132 350 1610 1380 1850 180 180 180 1740 1500 2070 1390 1160 1720 520 520 520
160 2760 2090 1640 2340 2020 1570 2480 2360 1910 2820 1600 1150 2060 2780 2330 3240
180 3040 2290 1820 2520 2130 1640 2650 2680 2190 3200 1610 1130 2130 3200 2710 3720
200 4410 3550 2970 3910 3230 2630 3940 4020 3430 4730 2730 2130 3440 4520 3930 5230
225 4780 3870 3130 4220 3320 2550 4140 4570 3750 5340 2760 1990 3580 5070 4310 5900
250 5290 4440 3640 4750 3430 2600 4390 5340 4500 6300 2900 2060 3860 5880 5040 6840
280 9480 8990 8230 9480 6930 6120 8280 10200 9390 11600 6930 6120 8280 10200 9400 11600
315 10400 9880 9790 10400 6350 5360 7860 13300 12300 14800 6350 5360 7860 13300 12300 14800
355 12700 12100 12600 12700 6580 5310 8510 17900 16600 19800 - - - - - -

400 12600 12000 12900 12600 2430 1200 4540 25000 23700 27100 - - - - - -

450 14100 13300 14200 14100 3330 2100 5500 26800 25700 29000 - - - - - -

* Bu degerler icin litfen danisiniz.
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Izin verilebilir eksenel dis kuvvetler H
Silindirik makara rulmanli standart tasarim M E KAN I K YAPI M %3

YATAY MiL DIKEY MiL

Yapi | Gekme | itme | Mil/ Asagn Mil /Yukan
—-mm_ Kuvvet vukar-

biiyiikliigii o
““““““““““

2 kutuplu (3000 d/dak)
132 1370 1100 750 1370 960 620 1290 1200 850 1520 960 620 1290 1200 850 1520
160 2450 2040 1440 2450 1740 1140 2270 2220 1620 2750 1740 1140 2270 2220 1620 2750
180 2820 2400 1780 2820 1750 1330 2550 2680 2050 3280 1950 1330 2550 2680 2050 3280
200 3710 3160 2380 3710 2570 1790 3350 3520 2730 4290 2570 1790 3350 3520 2730 4290
225 4150 3480 2590 4150 2770 1870 3720 3920 3020 4870 2770 1870 3720 3920 3020 4870
250 5000 4150 2880 5000 3200 1920 4410 4750 3460 5960 3200 1920 4410 4750 3460 5960
280 5180 4080 2950 4650 3230 2090 4330 4940 3790 6040 2700 1550 3800 5470 4330 6570
315 5180 5010 3910 5180 2770 1650 3790 6420 5300 7430 2770 1650 3790 6420 5300 7430
355 5670 5660 4620 5670 2150 690 3270 8470 7020 9600 - - - - - -
400 5090 5270 5270 5090 @ * * * 10370 9150 11670 - - - - - -

4 kutuplu (1500 d/dak)
132 1820 1500 1040 1820 1280 830 1700 1610 1160 2020 1280 830 1700 1610 1160 2020
160 3240 2720 1940 3240 2320 1540 3010 2950 2160 3640 2320 1540 3010 2950 2160 3640
180 3760 3200 2390 3760 2650 1830 3440 3530 2710 4310 2650 1830 3440 3530 2710 4310
200 4950 4200 3180 4950 3530 2500 4550 4610 3580 5630 3530 2500 4550 4610 3580 5630
225 5520 4650 3250 5520 3710 2300 4960 5210 3800 6460 3710 2300 4960 5210 3800 6460
250 6640 5540 3880 6640 4340 2660 5930 6270 4600 7860 4340 2660 5930 6270 4600 7860
280 7100 6200 4630 7100 4440 3130 6040 7270 5960 8870 4440 3130 6040 7270 5960 8870
315 7840 7340 5220 7840 3910 1770 5750 9460 7320 11300 3910 1770 5750 9460 7320 11300
355 9410 9540 7920 9410 3280 1200 5330 14000 11900 16100 - - - - - -
400 9220 9600 9700 9220 * * 1760 19600 17100 22100 - - - - - -
450 10370 10620 10800 10350 * * 2400 21100 18600 23600 - - - - - -

6 kutuplu (1000 d/dak)
132 2160 1770 1250 2160 1550 1030 2040 1890 1390 2380 1550 1030 2040 1890 1390 2380
160 3840 3240 2320 3840 2760 1830 3570 3520 2600 4330 2760 1830 3570 3520 2600 4330
180 4460 3790 2850 4460 3180 2230 4100 4150 3190 5070 3180 2230 4100 4150 3190 5070
200 5820 4960 3780 5820 4150 2950 5340 5450 4250 6640 4150 2950 5340 5450 4250 6640
225 6500 5530 3900 6500 4330 2680 5800 6240 4590 7710 4330 2680 5800 6240 4590 7710
250 7860 6580 4640 7860 5170 3210 7030 7420 5460 9280 5170 3210 7030 7420 5460 9280
280 8390 7320 5460 8390 5370 3490 7230 8490 6610 10400 5370 3490 7230 8490 6610 10400
315 9170 8740 6270 9170 4440 1920 6600 11300 8830 13500 4440 1920 6600 11300 8830 13500
355 11100 11300 9300 11100 4540 2110 6940 15900 13400 18300 - - - - - -
400 11200 11700 11100 11200 * * 3500 21700 18800 24600 - - - - - -
450 12280 12570 12700 12300 * * 3600 24100 21300 27000 - - - - - -
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H Izin verilebilir eksenel dis kuvvetler
% M EKAN I K YAPI M Silindirik makara rulmanli standart tasarim

YATAY MiL DIKEY MiL

Yapi | Cekme [ jtme | Mil/ Asagi Mil /Yukan
| Kuwetamy | -mm_

bﬁyﬁklﬁgﬁ max. Fy max. Fy
| Yo% | tmaxéa | | Yota | Ymaxda mm

8 kutuplu (750 d/dak)
132 2450 2000 1400 2450 1790 1200 2340 2090 1500 2650 1790 1200 2340 2090 1500 2650
160 4340 3640 2620 4340 3150 2130 4060 3910 2890 4820 3150 2130 4060 3910 2890 4820
180 5010 4270 3210 5010 3590 2530 4620 4660 3590 5690 3590 2530 4620 4660 3590 5690
200 6580 5590 4260 6580 4770 3430 6110 6070 4730 7410 4770 3430 6110 6070 4730 7410
225 7360 6180 4370 7360 5080 3240 6720 6830 4990 8480 5080 3240 6720 6830 4990 8480
250 8800 7370 5220 8800 5830 3660 7910 8270 6100 10400 5830 3660 7910 8270 6100 10400
280 9510 8210 6140 9510 6310 4210 8400 9340 7240 11500 6310 4210 8400 9340 7240 11500
315 10400 9760 7000 10400 5440 2630 7860 12300 9540 14800 5440 2630 7860 12300 9540 14800
355 12700 12800 10300 12700 5830 3120 8510 17200 14400 19800 - - - - - -
400 13000 13400 12200 13000 2000 * 5230 23100 19900 26400 - - - - - -
450 14100 14400 14000 14100 * * 5500 25800 22500 29000 - - - - - -

e Biitlin degerler:
- En az 20 000 saatlik L10 rulman omrine goredir.
- 50 Hz frekans icindir.

e 60 Hz sebeke icin litfen danisiniz.
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MilUcu

Standart imalatimizda motorlarin mil ucu tek taraflidir ve uygun kama takilir (TS EN 50 347 / IEC 60 072-1). Ayrica
mil ucuna DIN 332-2 bicim “D” ye uygun dis cekilir. istek halinde motorlar her iki tarafinda mil ucu bulunacak
bicimde imal edilebilir. Mil ucunun salgisi, flans faturasinin es merkezliligi ve ylzeyinin dikligi TS EN 50 347 / IEC
60 072-1'de belirtilen normal sinif sinirlari icerisindedir. istek halinde “Duyarli sinif” toleransinda da imalat yapilir.

Titresim

Standart motorlarimizin rotorlarinin dinamik balansi DIN EN 60 034-14’de belirtilen normal mekanik titresim
sinifina uygun olarak, mil ucuna konan YARIM KAMA ile komple yapilir. Bu nedenle motorun mil ucuna takilan
kasnak, disli, kavrama v.b. iletim elemanlari ile pervanenin dinamik balansi, kama yuvasi acilmadan once diz bir
malafa dzerinde alinmalidir.

Glrultu Diizeyi

Genel amacli elektrik makinelerinde girdltid dizeyinin sinirlari TS EN 60034-9"da belirtilmistir. GAMAK elektrik
motorlarinda glriltd dizeyi belirtilen sinirlarin oldukca altindadir. Girdltiinin 3 ana kaynagi vardir:

1. Manyetik kuvvetler  : Stator paketini radyal dogrultuda titresime zorlar.

2. Rulmanlar : Bilya ve makaralar geometrik yapi bozukluguna bagli olarak giriltu yaparlar.

3. Sogutma pervanesi : Havalandirma sesi denilen gurultiyi cikarir.

Bu 3 ana giiriiltii kaynag icinde en etkili olani genellikle pervanedir. Ozellikle biiyiik motorlarda bu durum acikca
hissedilir. istek halinde giriiltiiyi azaltmak icin 6zel 6nlemler alinabilir. Hava ortaminda yayilan giiriilty, ses
gecirmez ve yankisiz deney odasinda, DIN EN 21 680-1"e uygun olarak saptanir. dB (A) birimindeki yiizey ses
basinci diizeyi ( LpfA ) motor ylizeyinden 1 m mesafedeki degisik yerlerde yapilan lciimlerde, ses dlcim cihazinin
“A” skalasinda okunan ses basinci degerlerinin ortalamasidir. Tolerans +3dB (A). Asagidaki degerler 50 Hz sebeke
frekanst icin gecerlidir. 60 Hz icin degerler yaklasik 4dB(A] artar.

Yiizey Ses-Basinci Diizeyi (LpfA)

56 42 42 — —

63 52 43 — —
71 50 44 42 40
80 54 46 43 43
90 61 46 46 45
100 62 50 50 48
112 63 52 55 53
132 66 54 61 56
160 70 63 62 61
180 70 64 62 61
200 73 64 61 62
225 73 64 62 63
250 76 67 64 64
280 76 67 65 65
315 79 74 72 70
355 79 75 72 70
400 81 75 73 71
450 * 76 73 71

* Bu degerler icin litfen danisiniz.
Boya
Yiksek verimli (IE2) motorlar RAL 7031 (DIN 1843) gri renkli, Premium verimli (IE3) motorlar RAL 5007 mavi renkli
koruyucu boya ile boyanir. istek halinde asiri nemli atmosfere, kimyasal maddelere ve mikro-organizmalara karsi
dayanikli 6zel bir dis boya uygulanir. istek halinde farkli renk secenekleri degerlendirilebilir.

Depolama
Motorlar uzun middet depolanacaksa; nemsiz, titresimsiz, temiz ve iyi havalandirilmis yerlerde muhafaza edilmeli
ve isletmeye alinmadan dnce yalitim direncleri dlculerek gerekiyorsa sargilari kurutulmalidir.
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Yapim Bicimleri ve Kurulma Diizenleri (TS 3211 EN 60 034-7)

Ayakh Ayaksiz, Flansh
Flanstan kurulu.
IMB31M1001| Tabana kurulu. 56...450L %@ IMB5IM 3001 FIang bigimi A, “FF" 56...315M
Duvara kurulu. Altta flanstan kurul
Tahrik tarafindan ' aTlanstan Kurufu.
IMB6IM 1051 bakildiginda ayaklar 56..315M | IMVTIM 3011 Flans bigimi A, “FF 56...450L
solda. = Mil ucu asagr dogru.
Duvara k. T Ustte flanstan kurul
Tahrik tarafindan anstan kuruiy.
sagda. Mil ucu yukar dogru.
Flanstan kurulu.
IMB8IM 1071 | Tavana kurulu. 56...315M %@ IMB141M 3601 Flans bigimi C, “FT” 56...160L
D kurul Altta flanstan kurulu.
uvara kurulu. - Flang bicimi C, “FT”
IMVSIMT01T | i e asaii dogru. 56..315M IMVIgIM3611| |81 D o, 56..160L
Ustte flanstan kurulu,
Duvara kurulu. Flans bicimi C, “FT”
IMVOIMTO3T! i yeu yukan dogru, | 26-3TM IMVIZIM363T| i yeu yukan dogru. 56...160L
Ayakli, Flansh Ayaksiz, On Kapaksiz (Pad Mounted)
Agiklama Yapi Biiyiikliigii Agiklama Yapi Biiyiikliigii
Tabana kurulu, .
IM B35 flanstan baglantili. 56...450L - 7} IMB9IM 9101 El?:/lﬂialnmdan 56...315M
IM 2001 Flang bicimi A, “FF" '
Duvara kurulu, Govde alnnd
IMV15 Flanstan baglantili ovde ainindan
] Hang bigmigAl,,FF., 56..315L \ IMVBIMOTTT |l i ucy 56,4501
5 IM2011 Mil ucu asag dogru. f asagi dogru.
y IMV36 Buva? klf)rujf’ tl =z Govde alnindan
il Flans bicmi A “FF" 56..315M | MVOIMO31 | kurulu. Mil ucu 56..315M
1 IM 2031 Mil ucu yukari dogru. yukan dogru.
IM B34 Tabana kurulu, Ayakll, On KapakS|z
flanstan baglantili. 56...160L p——
e@ IM2101 Flans bigimi C, “FT” Agiklama Yapi Biiyiikliigii
Tabana kurulu
IMB15 " '
— Duvara kurulu, {3 goyde alnindan 56...450L
. IMV58 Flanstan baglantili 56 160L 1201 baglantil.
E IM2111 FIe_1n§ bigim[(,“Fj” -
Mil ucuasagn dogru. Ayaksiz, On Kapakli (Pad Mounted)
; Duvara Kurulu, i Yapi Biiyiikliigii
’ IMV69 Flanstan baglantili 56160l = Coude inerinde
Flans bigimi C, “FT" 6 IM B30 ovde uzerinde
. 2131 Mil ucu yukar dogru. = adet baglanti 80-100L
IM9201 noktas!
® e .
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Gerilim ve Frekans

Motorlar standart olarak 400 V. anma gerilimine ve 50 Hz frekansa gore imal edilir, istek lzerine 110...660 V'a kadar
gerilimlere ve 50-60 Hz frekanslara gore imalat yapilir. Anma gerilimindeki +%5 ve frekansindaki +%2 oranindaki
degismeler pratik olarak motor giiciinde herhangi bir degisiklige neden olmaz. izin verilebilir gerilim degisikliginin
alt ve Ust sinir degerlerinde devamli calisan motorlarin sicakligi, sargi yalitim sinifina gore izin verilen sicaklik artis
sinirinin en fazla 10K Gzerine cikabilir. 50 Hz frekansa gore imal edilmis motorlar genellikle 60 Hz frekansli bir
sebekeye baglanabilir. Bu durumda, cesitli gerilimlerdeki yeni isletme degerlerini bulmak icin, katalog degerleri
cizelgede verilen yaklasik katsayilar ile carpilir.

| 50Hz |
A“_Fla. §eb|eke Tam yiikte calisma degerleri
=y m““““
230 1 0,83 0,87 0,75 0,85 0,73
230 *230 1,15 1,2 1,15 0,96 0,98 0,93 1 1,12
250 11 1,2 1 0,91 0,96 0,83 0,94 0,85
264 1,15 1,2 1 0,96 1 0,93 1 0,93
400 1 1,2 1 0,83 0,87 0,75 0,85 0,73
*400 1,15 1,2 1,15 0,96 0,98 0,93 1 1,12
400 440 1,1 1,2 1 0,91 0,96 0,83 0,94 0,85
460 1,15 1,2 1 0,96 1 0,93 1 0,93
480 1,2 1,2 1 1 1,03 0,98 1,03 0,98
415 1 1,2 1 0,83 0,87 0,75 0,85 0,73
*415 1,15 1,2 115 0,96 0,98 0,93 1 1,12
415 460 1,1 12 1 0,92 0,98 0,90 0,96 0,87
480 115 1,2 1 0,96 1 0,93 1 0,93
500 1 1,2 1 0,83 0,87 0,75 0,85 0,73
*500 1,15 1,2 1,15 0,96 0,98 0,93 1 1,12
500 550 11 1,2 1 0,92 0,98 0,90 0,96 0,87
575 1,15 1,2 1 0,96 1 0,93 1 0,93
600 1,2 1,2 1 1 1,03 0,98 1,03 0,98

*60 hz'e gore dzel sargi.
|, - Anma Akimi (- Yiksiiz Akim M, - Kalkis momenti |, : Kalkis Akimi~ M, : Anma Momenti M, : Devrilme momenti

60 Hz sebekeye uygun olarak 0zel sarilmis motorlarin seciminde asagidaki standart giicler baz alinmalidir.
Motorlarin glic ve devrine bagli olarak %20’ye varan oranlarda gic¢ artirimi mimkindur. Dolayisiyla asagidaki
tabloda listelenmis gliclerden daha yiiksek giic taleplerinde litfen danisiniz.

50 Hz'deki Standart | 60 Hz'deki Standart 50 Hz'deki Standart | 60 Hz'deki Standart 50 Hz'deki Standart | 60 Hz'deki Standart

) Gilg (kW) () Gilg (kW) Giig (kW) Gilg (kW)
0,06 0,07 4 4,6 90 103
0,09 0,105 5,5 6,3 110 126
0,12 0,14 7,5 8,6 132 152
0,18 0,21 1 12,7 160 184
0,25 0,29 15 173 200 230
0,37 0,43 18,5 21,3 250 288
0,55 0,63 22 253 315 360
0,75 0,86 30 34,5 355 410

11 1,27 37 42,6 400 460
1,5 1,73 45 51,8 450 515
2,2 25 55 63,5 500 575
3 3,5 75 86,5

500 kW anma glicliniin lizerinde, 60 Hz'e gére 6zel sargida elde edilecek glic degerleri icin litfen danisiniz.

IEC 60034-30 standardina gore, 50Hz ve 60Hz calismada her giic icin ayri ayri verim degerleri belirlenmistir. 50Hz’e
gore sarilmis motorlarin 60Hz'de calistirilmasi veya motorlarin 60Hz’e gore 6zel sarilmasi durumunda sahip
olacaklari verim degerleri icin litfen danisiniz.
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Anma Giicii

Anma glcl P motorun plakasinda belirtilen ve anma degerlerinde milinde verdigi mekanik guctur.

Etkin glic P, motorun sebekeden cektigi glic olup, kayiplar nedeni ile milinde verdigi mekanik glicten daha
bdyuktir.

P, (WJ=v3.U.l.Cos®

Verim(N), mekanik gliciin etkin glice bélimudir. Katalogta verilen verim degerleri IEC 60 034-2-1:2014’e gore
kayiplarin toplanmasi yontemiyle hesaplanmistir. (Daha detayli bilgi icin bakiniz Sayfa 36)

Bu katalogda verilen anma gticleri, anma gerilim ve frekansinda, 40°C ortam sicakliginda, deniz seviyesinden
1000 m yiikseklige kadar olan yerlerde ve siirekliisletme (S1) tiriinde, motorun milinde verdigi mekanik gtictir.
F yalitim sinifinda imal edilen standart GAMAK motorlari 40°C’1 asan ortam sicakliklarinda ve 1000 m’den daha
ylksek yerlerde calistirildiklarinda, anma glcleri asagidaki oranlarda degisir.

Ortam
Sicaklid

°C <30 | 30.40 | 45 50 55 60 Yiikseklik m 1000 | 2000 | 3000 | 4000

% 107 | 100 95 90 85 80 % 100 95 90 80

Eger ortam sicakligi ve yiksekligi her ikisi birlikte degisirse, izin verilen yeni glici bulmak icin anma gicindi
yukseklik ve sicakliga ait katsayilarla carpiniz. Eger glc azalmasi % 15'i gecerse, disik kullanim faktoriine
bagli olarak, motorun calisma 6zellikleri elverissiz olur. Bu durumda litfen bize danisiniz.

1000 m’'nin Ustindeki yiksekliklerde 35°C’lik ortam sicakligr, her 100 m ylkseklik artisi icin asagidaki
miktarlarda diserse anma glclinde degisiklik olmaz.

F yalitim sinifiicin 1,0°C

H yalitim sinifiicin 1,25°C

Asiri Yiiklenebilme

Rejim sicakliginda calisan standart bir asenkron motordan 15 dakika araliklarla ve 2 dakika siire ile anma
akiminin 1,5 kati kadar asiri akim gecerse motor sargilarina zarar verecek bir sicaklik ylikselmesi meydana
gelmez.

Standart asenkron motorlar, anma gerilim ve frekansinda calisirken, anma momentinin 1,6 katina kadar tedrici
artan anlik asir momentlere 15 saniye siire ile dayanabilir.

Yukarida tanimlanandan daha uzun sireli asiri yiiklenebilmeler motorun bulytkligl ve sicaklik artis
karakteristigi ile asiri ylikin siresi, sikligi ve asiri yiklemenin motor soguk durumda veya rejim sicakliginda
calisirken uygulanmasina baglidir.

Anma Momenti
Motor milinden alinan moment :

Anma glcl (kW)
Anma hizi (d/dak)

Anma momenti (Nm) = 9550

1 kgf m=981Nm-~10Nm
Yol vermede motor momenti, calistirilan makinenin karsi momentinin her zaman ustinde olmalidir.

Yalitim Sinifi

Standart imalatimizda motorlar 315 Tipe kadar F sinifinda 315 ve Ustiinde H sinifinda yalitilir.

Her ne kadar direnc metodu ile F sinifinin izin verilen sicaklik artis sinirt 105K ise de, GAMAK motorlari,
daha uzun bir 6mir ve daha iyi performansa sahip olmalari icin B sinifi siniri (80K icinde calisacak sekilde
tasarlanmistir. Bu husus 160 (dahil] yapi biytkligine kadar olan motorlarin 60°C ve daha buyklerin de
55°C ortam sicakliklarina kadar dayanabilmesine veya alternatif olarak sirasi ile giclerinin %15 ve %10
arttirilabilmesine veya besleme gerilimindeki zorlu sartlara karsi koyabilmesine imkan verir.

Istek lizerine motorlar daha Ustiin bir yalitim sinifi olan H (125K] sinifinda tretilir.

Standart imalatimizda kullanilan yuvarlak bakir emaye bobin teli iki kat (2L) emayeli olarak tretilir. Birinci kat
“H"” (180°C) termal sinifindaki polyesterimid ile, ikinci kat ise “N + C” (200°C) termal sinifindaki polyamid-imid
ile emayelenir.
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Motor sargilari, titresime karsi dayanimi arttirmak ve daha Ustun bir 1si gecirgenligi saglamak icin H
sinifinda sentetik bir vernige (polyester] daldirilir ve daha sonra pisirilerek kurutulur. Standart olarak imal
ettigimiz motorlarin sargilari, tropikal iklim kosullarina uygun bicimde yalitilmistir. Boylece, normal iklim
kosullarindan baska orta nemli yerlerde kullanilabilecegi gibi, saldirgan gazlar, buhar ve yagli ortamlara
karsi da dayaniklidir. istek halinde %95 bagil neme dayanacak sargi yalitimi yapilir.

Calisma Tiirleri

Calisma rejimi, bosta calisma ve durma donemleri ile birlikte motora uygulanan yuklerin uygulanma
sureleri ve sirasini da kapsayan bir calisma programidir. Calisma rejimi turd ise, motorun belirlenen
sirelerde degismeyen bir veya daha cok sayida belirli yik ile calisma diizenidir. Elektrik motorlari cok
cesitli isletme kosullarina uygun olarak imal edilir. Standart calisma rejimi tirleri TS 3067/ IEC 60 034-
1"de siniflandiritmistir.

——————————————————————————————————————————————————————————————————————————

S1: Siirekli Caligma. S2: Kisa Siirekli Calisma.

Motorun sabit yiik altinda 1sil dengeye ulasana kadar ¢alismas. Motorun sabit yiik altinda, 1sil dengeye ulasmasina yetmeyecek bir
stireyle calismasi ve ardindan ortam isisina soguyana kadar durmasi.
Calisma siiresi 10, 30, 60 ve 90 dakika olarak tavsiye edilir.

I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I F I
I - | |
| Yik : |
1 | |
I | I
, I | \
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I

N
w | mmmmm
Elektriksel '
Kayiplar Elektriksel |
.......................... . Kayplar [
o ! :
T - i __,\__... t‘ma‘
Sicaklik ,/ | / N\
] | Sicaklik f
I
I

__________________________________________________________________________

S3: Donemli Kesintili Calisma.
Birbirinin ayni calisma

periyotlar dizisinden olusur.

Her periyot iki balimdr;

birincisi sabit yik altinda
galisma, digeri de durma.

Kalkis akimi sicaklik artigi

S4: Yol Vermeli, Donemli Kesintili Calisma.
Birbirinin ayni calisma

periyotlari dizisinden olusur.

Her periyot sicaklik artisi

meydana getirecek kadar

uzunca bir kalkis, sabit

yik altinda galisma ve - -

Bir calisma Periyodu

Bir ¢alisma Periyodu

meydana getirmez. Calisma S durma doneminden olusur. Yiik f'ﬂ'—ﬁ iﬁﬁ

anlagma olmadi taktirde T isil dengeye ulasmasina SLE AP

10 dakikadir. Bagil calisma _ 71 U] yetmeyecek kadar kiiciiktir.

siiresi bir periyodun %15, Eektiksel | 7} | Kalkis yiik momenti (N), Flektriksel W 2\

%25, %40 ve %60'1 olarak Kaytplar | | saatteki Kalkis sayisl, yiizde  Kayiplar - |

ongortdr. 7 S 777/ S olarak bagil calisma siiresi | —L

A ve eylemsizli-k moment y A b

Sicaklik f N katsayisi verilmelidir. sk | | e J, |

I [
: o
I [
I [
: o
I [
I [
: o
I [
I [
I [
\ dinem siresi baskaca bir ik _ '+ Calisma periyotlan motorun
I [
: o
I [
I [
I [
: o
I [
I [
: o
I [
I [
: o
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$5: Elektriksel Frenlemeli,
Donemli Kesintili Calisma.

Birbirinin ayni calisma periyotlari dizisinden olusur. Her periyot
sicaklik artisi meydana getirecek kadar uzunca bir kalkis,

sabit yik altinda calisma, anlik elektriksel frenleme ve durma
donemlerinden olusur. Kalkis/Frenlemede yiik momenti (N),
saatteki kalkis/frenleme sayilan, yiizde olarak bagil calisma siiresi
ve eylemsizlik moment katsayisi verilmelidir.

Bir ¢alisma Periyodu

Yiik
I?Tb ff—b
|
Elektriksel o
Kayiplar |~ 77 7 -
Sicaklik il . y
,-’}." [ -".’\\ "
‘o \\‘E—J/ M._III .S

S7: Elektriksel Frenlemeli Siirekli
Donemli Calisma.

Birbirinin ayni calisma periyotlari dizisinden olusur. Her periyot
sicaklik artisi meydana getirecek kadar uzunca bir kalkis, sabit
yiik altinda calisma ve elektriksel frenlemeden olusur. Bu
¢alisma tiiriinde durma yoktur. Calisma periyotlar isil dengeye
ulasilamayacak kadar kisadir. Calisma donemindeki yiik ve
eylemsizlik moment katsayisi verilmelidir.

Bir ¢alisma Periyodu

J
I
|
: .l,_-
J
___Ir__
|

f
Elektriksel | = s

I ‘ |\
Kayiplar \\_[\1—' -

AT
Sicaklk N S

S6: Siirekli Donemli Calisma.

Birbirinin ayni caisma periyotlari dizisinden olusur. Her periyot

iki bolimdir; birincisi sabit yiik altinda, digeri de yiiksiz calisma.
Bu calisma tiriinde durma yoktur. Calisma periyotlari isil dengeye
ulasilamayacak kadar kisadir. Calisma dénem siiresi baska bir
anlasma olmadigi taktirde 10 dakikadir. Bagil calisma siiresi bir
periyodun %15, %25, %40 ve %60 olarak dngoriilir.

Bir ¢alisma Periyodu

Yiik
ektrksel | || |
Kayiplar (21 |77
Sicaklk | | A T e
/N ,/ \
~ N h

$8: Donemli Yiik-Hiz Degismeli Calisma

Birbirinin ayni calisma periyotlari dizisinden olusur. Her periyot,
dnceden belirlenmis bir hizda sabit yiik altinda galisma, takiben
farkl hizlarda bir veya birden fazla baska bir sabit yiik altinda
¢alismadan olusur. Bu calisma tiiriinde durma yoktur. Calisma
periyotlari 1sil dengeye ulasilamayacak kadar kisadir. Calisma
dénemindeki her bir hiz icin, yiik ve bagil calisma siireleri ile
eylemsizlik moment katsayisi verilmelidir.

Bir calisma Periyodu

Elektriksel | N
Kayiplar L1771 I 1

__________________________________________________________________________
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S9 : Donemsiz Yiik-Hiz Degismeli Calisma.

! Hiz = !
: Onggriilen bir calisma araliginda yiik ve hiz periyodik olmayan bir :
| sekilde degisir. Bu calisma tiirinde genellikle motor anma giiciiniin Yik |
| iistiinde asi yiklemeler sozkonusudur. Her bir hizdaki yiik ve i |
. eylemsizlik moment kat sayisi verilmelidir. Elekiriksel |
I Kayiplar I
E Sicaklik E

_________________________________________________________________________

: Anma kosullarinda calisma
: Yolverme
: Elektriksel frenleme
: Degisken ylklerde calisma
: Durma
: Bosta calisma
: Asiri yukte calisma
p :Tamyuk

On<<xoxr Moz

Bagil calisma siiresi: Motorun, yolverme ve elektriksel frenleme donemlerini de kapsayan yukte calisma
sliresinin donem siresine yizde olarak ifade edilen oranidir.

JM/JZ
Eylemsizlik moment katsayisi =
JM
Ju :Motorun eylemsizlik momenti (kgm?2).
J, Is makinesinin ve kavrama gibi baglanti parcalarinin motor miline gore toplam eylemsizlik momenti

(kgm2).

Frenleme tiriinin mekanik veya elektriksel [dogru akim frenleme veya alternatif akim frenleme (motorun
donls yoniini degistirerek]] oldugu hususu da ayrica belirtilmelidir.

Katalogta verilen calisma degerleri, siirekli calisma (S1) tiiriine aittir. Bununla beraber, standart olarak
S1turinde imal ettigimiz motorlar, izin verilen en ylksek sicaklik degerini asmamak kaydi ile, diger butin
calisma turlerinde de calisabilirler.
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Kalkis Sikligi

Eger bir asenkron motor sik kalkis yaparsa, kalkis isinmasi belli bir stirede yapabilecegi kalkis sayisini sinirlar.
Bosta calismada saatteki izin verilen kalkis sikligi degerleri (z) GAMAK motorlari icin asagidaki cizelgede
verilmistir. isletmede bir asenkron motorun saatte yapabilecegi kalkis sayisi (z) isletme kosullarina baglidir ve
su formile gore bulunur.

Ju  My-M, [HPL)Z].ZD
N

7=

JM + JZ MM

- Verilen isletme kosullarinda saatteki kalkis siklig.

: Bosta calismada saatteki kalkis sikligi (cizelgede verilen).

- Motorun eylemsizlik momenti (kgm?).

 Is makinesinin ve kavrama gibi bagjlanti parcalarinin motor miline gdre toplam eylemsizlik momenti (kgm2).
- Hizlanma esnasinda motorun ortalama momenti (Nm).

- Hizlanma esnasinda is makinesinin ortalama momenti (Nm).

- Motor anma giicii (KW).

- Is makinesinin gerektirdigi giic (kW).

N N
SO X X+ d

O O

Eger bir asenkron motor isletme kosullarinda sik kalkis yapar ve durursa izin verilen motor giicti P, anma gici
P, ‘den daha kiclktir ve asagidaki formile gore hesaplanir.

_ 1z _JM-I-JZ ) MM
P‘PN\/1 L Jy  My-M

GAMAK motorlari icin M,,, motor anma momentinin yaklasik iki kati alinabilir. Elektriksel yon degisimi kalkisa
gore yaklasik 3,5...4 kati 1s1 olusturur, yani bir yon degisimi yaklasik 4 kalkisa esittir. Bu nedenle saatteki izin
verilen yon degisimi sikligi, kalkis sikligi 4’e boliinerek bulunur. Ancak, yon degisimi hesaplarinda yiik momenti
M, dikkate alinmaz.

Bosta Calismada, Saatteki izin Verilen Kalkis Sikugi ()

Yapi Motor hizi (d/dak)
i - |

*56 12200 21000 —
63 31000 49000 — —
71 15700 21700 32000 35000
80 9800 18500 29000 33000
9 S 9400 17500 26600 32000
L 9100 16800 24500 32000
100 L 6600 11200 14000 19000
112 M 3500 9400 13000 13000
S 2200 5100 10000 12300
M — 4900 8000 10500
160 M 1100 3100 4200 —
L 1050 3000 3700 9100
180 M 700 2200 — —
L — 2100 3500 6700
200 L 520 2000 3200 3900
S — 1900 — —
2y 450 1800 2300 3400
250 M 350 1000 1900 2400
250 S 230 740 1500 1900
M 210 700 1200 1750
S 140 460 840 1050
315 M 120 420 700 800
L 100 370 600 700
355 M 60 180 300 350
L 50 160 250 300
400 L o 140 200 250
450 L o 120 150 200
* Sogutma pervanesi yoktur (IC 410 / IEC 60 034-6). ** Bu deger icin liitfen danisiniz.
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Kalkis Siiresi

Bir asenkron motorun glvenli bir kalkis yapabilmesiicin hizlanma esnasinda motor momenti, her hizdegerinde
is makinesininyiik momentinden yeterince biiyiik olmalidir. Ozellikle motorun kalkis momentinin is makinesinin
durma halindeki yik momentinden blyuk olmasi gerekir. Hizlanmada yik momentleri yiksek olan tahrikler
icin motor kalkis momentlerini arttiran 6zel rotorlar yapilabilir.

Kalkis siresi elektrik motorunun isletme davranisi bakimindan cok dnemli bir biytkligudir. Her kalkis kafes
rotorlu asenkron motoru isittigindan, motorun zarar gormemesi icin kalkis siresini ve sikligini sinirlamak
gerekir. Genelde kalkis siiresinin hesaplanmasi karmasiktir. ilk yaklasimda asagidaki formiil uygulanabilir.

(JM +Jz) .Nn

&= 955 My - M

t :Kalkis siresi (s]

Jy : Motorun eylemsizlik momenti (kgm?)

J, :ls makinesinin ve kavrama gibi baglanti parcalarinin motor miline gére toplam eylemsizlik momenti (kgm?)
n : Motor isletme hizi (d/dak])

M,, : Hizlanma esnasinda motorun ortalama momenti (Nm)

M, : Hizlanma esnasinda is makinesinin ortalama momenti (Nm)

Buyoldan elde edilen kalkis stiresi GAMAK motorlariicin cizelgedekiizin verilen degerlerden kiiciik ise, motorun
bu kalkisi yapmasinda isinma acisindan sakinca yoktur. Kalkis siiresinin izin verilen degerleri, motorun kalkisi
soguk durumda veya isletme sicakliginda yapmasina baglidir. Hesaplanan kalkis siliresinin izin verilen degeri
gectigi hallerde kalkisi kolaylastirici onlemler alinabilir veya kalkis ozellikleri daha elverisli bir motor secimi
yoluna gidilebilir.

Yik momenti hizin karesi ile artan ve eylemsizlik momenti fazla biiylik olmayan tahriklerde kafes rotorlu bir
asenkron motor genellikle soguk durumda 3, isletme sicakliginda 2 ard arda kalkis yapabilir. Bir sonraki kalkis
icin sogumasina kadar (yaklasik yarim saat) beklemek gerekir. Kritik hallerde litfen bize danisiniz.

Dogrudan Yol Vermede, izin Verilen Kalkis Siiresi (S)

Motor hizi (d/dak)

Yapi
biryiikliigu Soguk isletme Soguk isletme Soguk isletme Soguk isletme
durumda sicakliginda durumda sicakhiginda durumda sicakhiginda durumda sicakhginda

56 90 35 180 75 — — — —
63 70 28 100 45 — — — —
71 50 20 75 30 140 55 140 55
80 40 15 60 25 90 35 90 35
90 35 13 50 20 65 25 65 25
100 32 12 40 17 50 20 50 20
112 30 N 35 14 40 16 40 16
132 28 10 30 12 32 13 32 13
160 26 9 27 10 28 10 28 10
180 24 8 25 9 25 9 25 9
200 22 8 23 8 23 9 23 9
225 20 7 21 8 22 8 22 8
250 19 7 20 7 21 8 21 8
280 18 6 19 7 20 7 20 7
315 18 6 18 6 19 7 19 7
355 16 5 16 5 17 6 17 6
400 * * 14 4 15 5 15 5
450 * * 14 4 15 5 15 5

Y/A Yol vermede kalkis siresi, yukarida verilen dogrudan yolvermedeki kalkis stirelerinin iig katidir.
* Bu degerler icin liitfen danisiniz.
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400V, 50 Hz de anma giicii (kW) sinirlan Dogrudan Yol Verme
Kutup Sayisi 220-240V (3)/400V (Y) 400V (2) Kafesli bir asenkron motora en kolay
Jved <3 kW >37 kW yolverme yontemi, motorun sebekeye
6 <22 kW >3 kW dogrudan baglanmasidir. Gerekli yolv_er_’rr}e
g ;1’5 W ;ZZkW donanimi sadece dogrudan yol vericidir.
= — En cok tercih edilen bu yontemde,
Yolverme Dogrudan Dogrudan ylksek yolverme akimi nedeniyle elektrik
yontemleri Y/ Aveya digerleri idarelerinin kurallarina ve sinirlamalarina

dikkat edilmelidir.
Dolayli Yol Verme

Motorun yolverme akimi sebeke sinir dederinden biiyiikse, yildiz iicgen yolverme kullanilabilir. Ucgen
baglamada sebeke faz-faz gerilimine gére sarilmis (6rn. 380V, 400V) bir motora yildiz baglamada yol verilir.
Bu yontemde yol verme akimi ve momenti dogrudan yolverme degerinin yaklasik 1/3'line diser. Yildizdan
Ucgene geciste akim ve moment darbelerini sinirlamak icin gecis, motor anma hizina olabildigince yaklasinca
(%93...95) gerceklestirilmelidir. Bununla beraber blyik motorlarin yiiksek yolverme akimini kademeli yildiz
tcgen (Y/ A/ A) baglama ile bir miktar daha distirmek mimkinddr.

Yumusak Yol Verme

Bazi hallerde motorlarin yumusak yol almasi istenir, yolverme akimi ise 6nemli degildir. O zaman bir yumusak
yolverici kullanilabilir. Boylece yolverme siresi yumusak bir yolvermeye gore ayarlanabilir ve motor calismasi
surekli izlenerek voltajin gereksinimine gore ayarlanabilir, dolayisiyla kayiplarin en disik diizeye indirilmesi
saglanabilir. Yumusak yolverici kullanildiginda, motorun moment 6zegrisi is makinesinin 6zelliklerine uygun
olmalidir.

Motorlarin Elektriksel Korunmalari

Motorlarda sargi sicakliklarinin ongdrilen degerlerin daha istline cikmasina izin verilmemelidir. Dolayisiyla
sargilarin isisal korunmasi isletme kosullarina en uygun olacak bicimde secilmelidir. Genelde, motorlar
gecikmeliasiriakim korumasi saglayan bimetal mekanizmalidevre kesicilerveyaasiriylk roleleriile korunurlar.
Ancak bu koruma 0zellikle kalkis siirecinde etkilidir. Bundan baska, motorlar herhangi bir sebepten dolayi
olusabilecek asiri sicaklik artislarina karsi sargilarina yerlestirilen bimetal anahtarlar olan termostatlar ve yari
iletken sicaklik sensorleri olan termistorler yardimiyla da korunurlar. Termistorli koruma, dis etkenlerden ve
isletme tiiriinden bagimsiz olarak sicakligi en kritik nokta olan sargida kontrol ettiginden, diger motor koruma
diizenlerine gore daha givenlidir. Sigortalar, normal olarak motoru degil, sadece sistemi korurlar.

Toleranslar (IEC 60 034-1)

— Verim
150 kW'a kadar motorlar  : P<150 kW -0,15(1-n)
150 kW'tan biiyiik motorlar : P>150 kW -0,10(1-n)
— Giig katsayisi cos @ _T-cosp  enaz002
6 en cok 0,07
— Kayma (tam yiikte ve calisma sicakliginda) Pn < 1 kW motorlarda, + %30'a izin verilebilir.
Pn> 1 kW motorlarda, + %20°ye izin verilebilir.
— Kalkig akimi + %20
— Kalkis momenti - %15'den + %25'e kadar

(Ozel bir anlasma ile +%25 gegilebilir)

— Devrilme momenti - %10 (Bu tolerans orani uygunlandiktan sonra bile azami
dondiirme momenti beyan déndiirme momentinin
1,6 katindan daha kictik olmamalidir.)

— Eylemsizlik momenti + %10

— GUrdltd sinir +3dB (A)
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Asagidaki tabloda IEC 60034-30-1:2014 standardinda belirtilen verim siniflarini gorebilirsiniz.

[E4 Slper Premium

IE3 Premium (Cok Yiiksek) Verimli 201, 0,12-1000 kW

IE2 Yiksek Verimli IEC 60034-30-1:2014 2,4,6 ve 8 kutuplu motorlar
[ET Standart Verimli

Tirkiye'de 2 Nisan 2012 tarihinde yirirlige girmis olan teblige gore verimlerin uygulanacagi glic araligi
0,75...375kW ve kutup sayisi olarak 2,4 ve 6 kutuplu motorlari kapsamaktadir.

Teblig geregi 2017 senesinden itibaren 0,75...375kW gic araligindaki 2,4 ve 6 kutuplu motorlarin tamami
IE3 verim sinifinda olmalidir. I[EZ motorlarin kullanimina sadece hiz kontrol uygulamalarinda izin
verilmektedir.

13 Mart 2015 tarihinde giincellenen teblige gore asagidaki durumlarda da verim sinifi uygulanacaktir;

e Deniz seviyesinden yiikseklik 4000m, ortam sicakligi 60°C’ye kadar olmasi durumu (6nceki teblig
1000m ve 40 °C'ye kadar kapsiyordul)

e Rediktor, pompa, fan ve kompresor gibi bir Griine tam olarak entegre edilmis olan motorlarin eger ki
verim testi Girinden bagimsiz olarak yapilabiliyorsa yeni teblig ile kapsama girmistir. (Ornek olarak
6zel milli ve/veya kapakli olarak rediiktore akuple edilen motorlara da verim siniflari uygulanir.)

IEC 60034-2-1:2014 standardina gore elektrik motorlarinda kayiplarin ve verimin belirlenmesi icin
kullanilacak metodlar belirtilmistir. Ek kayiplarin hesabi icin daha hassas 6lcim ve hesap yontemlerinin

kullanildigi standartta belirtilen 6lciim metodlari su sekildedir.

Test Standardi [EC 60 034-2-1:2014

e Direkt olcim metodu
e Endirekt olcim metodu
- Ek kayiplar (P ), farkli yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gére belirlenir.
- Ek kayiplar (P ], 0,1 kW'dan 1000 kW'a kadar motorlarda giris giicliniin %2,5 ila %1'i arasinda
degisen oranlarda hesaba katilir.
- Ek kayiplar (P ), matematiksel hesaplamalara dayanir.
Motorlarin verim siniflarinin belirlenmesi icin yapilan testler, endirekt 6lcim metodunda, ek kayiplarin
farkli yuk degerlerinde yapilmis olan test sonuclarina gore belirlenir.

Isletme Degerleri sayfalarindaki verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak en- !
direkt 6lcim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, dogrulugu en ylksek metod olan, degisken yik !
degerlerinde yapilmis test sonuclarina gore belirlenir. !
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Uc Fazli Motorlar



3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tirii: S1 (Strekli Calisma)
2 kutuplu - 3000 d/dak Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinfi: F (195°C) | Ist Artis Sinin: B (80K)

YUKSEK VERIMLi MOTORLAR , ISLETME DEGERLERI I EZ

ALUMINYUM GOVDE

Anma Giiciinde Kalkista Devrilme

moment
Verlm Moment orani orani
Giig % My/ My

7

J
katsay|5|
- IE( 60034- My / My

Standart Seri Uc Fazli Motorlar

0,09 AGM 56 2a 2800 0,26 0,31 0,79 63,4 63,1 55,8 2,8 0,00011 2,7
0,12 AGM 56 2b 2800 0,35 0,41 0,77 64,5 64,1 56,9 4,2 = 2,5 = 2,8 0,00012 28
0,18 AGM 63 2a 2820 0,50 0,61 0,81 64,4 64,2 57,1 4,6 - 2,9 - 29 0,00011 3,6
0,25 AGM 63 2b 2840 0,67 084 080 67,3 67,1 60,9 45 - 2,5 = 29 0,00013 4
037 CAGM632 2850 1,05 124 075 68,1 68,1 61,3 50 - 2,5 - 2,7 0,00018 4,7
0,37 AGM712a 2800 1,05 126 0,74 68,9 68,7 66,7 5,0 = 24 = 2,6 0,00026 49
0,55 AGM 712b 2780 13 1,89 0,85 72,0 71,8 70,3 45 - 2,4 - 2,6 0,00034 6
075 CAGM2ET712 2780 1,7 260 082 174 71,2 74,2 45 = 2,2 = 2,4 0,00039 7
0,75 AGM2E 80 2a 2860 1,7 2,60 082 77,8 71,1 74,6 6,2 - 2,5 - 3,0 0,00053 8
11 AGM2E 80 2b 2880 23 3,65 0,86 80,0 80,0 78,1 6,3 = 2,7 = 3,0 0,00066 838
15 AGM2E90S 2 2880 33 4,97 0,80 82,0 82,0 80,1 6,3 - 23 - 3,0 0,001 1,5
2,2 AGM2E90L2 2870 4,5 7,32 0,84 84,5 84,5 83,2 6,6 = 2,6 = 3,1 0,0014 13,9
3 AGM2E100L 2 2850 59 10,0 0,87 84,6 84,6 83,6 6,0 - 2,5 - 3,0 0,0025 20
4 AGM2E 112 M2 2880 79 13,3 0,84 86,5 86,5 86,0 7,2 23 28 09 35 0,0039 21,5

55 AGM2E 1325 2a 2900 10,3 18,1 0,88 87,3 87,3 86,5 73 2,4 25 08 3,1 0,011 37
7,5 AGM2E 1325 2b 2910 13,6 246 0,90 88,5 88,5 87,9 72 23 3,0 1,0 3,4 0,014 44
n AGM2E 160 M 2a 2945 19,5 357 091 89,5 89,5 88,6 7,1 2,5 34 11 3,6 0,030 67
15 AGM2E 160 M 2b 2945 26,5 486 0,90 90,4 90,4 89,7 75 24 3,0 1,0 35 0,041 81
18,5 AGM2E160L 2 2950 323 59,9 091 90,9 90,8 89,9 7,1 2,5 25 08 3,0 0,048 102
22 AGM2E 180 M 2 2950 383 Al 0,91 91,3 91,3 90,8 8,2 2,6 3,0 1,0 35 0,066 135
30 AGM2E200L 2a 2970 52 9% 091 92,0 92,0 91,2 83 2,7 2,7 09 30 0,13 160
37 AGM2E 200L 2b 2970 65 119 0,89 92,6 92,6 91,7 83 2,7 2709 3,0 0,15 190

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt dlciim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gére
belirlenir.
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ISLETMEDEGERLERI YUKSEK VERIMLI MOTORLAR

3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tiirii: S1 (Sirekli Caligma)
Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: F (155°C) [ Is1 Artis Sinin: B (80K) 2 kutuplu - 3000 d/dak

PiK GOVDE

&
Anma Giiciinde Devrilme g.
Verlm Akim orani Moment orani m:::::' t | momenti g"
Mg/ My =:
YiA "‘_?_I
3/4 12 a‘;
5.5 GM2E 1325 2a 2900 10.3 18.1 0.88 873 87.3 86.5 73 24 2.8 0.9 35 0.0108 59 i
7.5 GM2E 1325 2b 2910 13.6 24.6 0.90 88.5 88.5 87.9 7.2 23 3.0 1.0 3.4 0.0140 60 go-
1" GM2E 160 M 2a 2945 19.5 357 0.91 89.5 89.5 88.6 7.7 25 34 1.1 3.6 0.030 100 :‘T
15 GM2E 160 M 2b 2945 26.5 48.6 0.90 90.4 90.4 89.7 7.5 2.4 3.0 1.0 3.5 0.041 112 -
18.5 GM2E160 L 2 2950 323 59.9 0.91 90.9 90.8 90.1 7.7 2.5 2.5 0.8 3.0 0.048 133
22 GM2E 180 M 2 2950 383 Al 0.91 91.3 91.3 90.8 8.2 2.6 3.0 1.0 35 0.066 157
30 GM2E2001L 2a 2970 52 96 0.91 92.0 92.0 91.2 8.3 2.7 2.7 0.9 3.0 0.130 222
37 GM2E 200 L 2b 2970 65 119 0.89 92.6 92.6 91.7 8.3 2.7 2.7 0.9 3.0 0.150 248
45 GM2E 225 M2 2975 77 144 0.91 929 93.0 91.8 8.0 2.6 24 0.8 2.9 0.230 299
55 GM2E 250 M 2 2980 94 176 0.91 93.2 93.2 92.2 7.6 2.5 2.6 0.8 2.7 0.410 401
75 GM2E 28052 2980 127 240 0.91 93.9 94.1 92.5 7.0 23 24 0.8 2.5 0.530 512
90 GM2E 280 M 2 2980 151 288 0.91 94.2 94.2 92.7 8.5 2.7 2.7 0.9 3.0 0.620 580
110 GM2E315S52 2980 192 352 0.88 94.3 94.3 92.8 7.0 23 25 0.8 3.0 1.0 700
132 GM2E315M 2a 2980 224 423 0.90 94.6 94.5 93.3 8.0 2.6 25 0.8 3.0 1.2 770
160 GM2E 315 M 2b 2980 266 513 0.92 94.8 94.8 93.4 7.8 2.5 25 0.8 3.2 1.4 838
185 GMM2E 3151 2a 2980 307 593 0.92 95.0 95.0 93.6 8.0 2.6 2.5 0.8 3.0 1.5 882
200 GMM2E 315 L 2b 2980 330 641 0.92 95.0 95.0 93.6 8.0 2.6 2.5 0.8 3.0 1.5 980
250 GMM2E 315 L 2¢ 2971 420 803 0.90 95.0 95.0 93.6 7.4 2.6 2.5 0.8 2.9 1.6 1050
250 GMM2E 355 M 2a 2980 420 801 0.90 95.0 95.0 93.6 8.0 2.6 2.0 0.6 23 33 1170
315 GMM2E 355 M 2b 2980 530 1009 0.90 95.1 95.1 93.7 8.0 2.6 2.0 0.6 23 41 1300
355 GMM2E 355 M 2¢ 2980 600 1138 0.90 95.2 95.2 93.8 8.0 2.6 2.0 0.6 23 4.5 1414
400 GMM2E 355 L 2a 2980 670 1282 0.91 95.2 95.2 93.8 8.0 2.6 2.0 0.6 23 4.7 1520
450 GMM 355L 2b 2980 750 1442 0.91 95.2 95.2 93.8 7.0 23 2.0 0.6 2.6 53 1630
500 GMM 355 L 2¢ 2980 830 1602 0.91 95.2 95.2 93.8 7.0 23 2.0 0.6 2.6 5.9 1740
450 GMM 400 L 2a 2985 M 1440 0.92 953 95.3 93.9 7.0 23 15 0.5 2.2 7.1 2210
500 GMM 400 L 2b 2985 822 1600 0.92 95.4 95.4 93.9 7.0 23 1.5 0.5 2.2 7.9 2450
560 GMM 400 L 2c 2985 907 1791 0.93 95.9 95.9 94.3 7.0 23 15 0.5 2.2 8.8 2600
630 GMM 400 L 2d 2985 1017 2015 0.93 95.9 95.9 94.3 7.0 23 1.5 0.5 2.2 9.9 2820
710 GMM 400 L 2e 2985 675% 2271 0.92 96.0 96.0 94.4 7.0 23 1.5 0.5 2.2 11.2 3000
800 GMM 450 L 2a 2986 760% 2558 0.92 96.0 96.0 94.4 7.0 23 1.0 0.3 2.8 21 3600
900 GMM 450 LH 2b 2986 842% 2878 0.93 96.1 96.1 94.5 7.0 23 1.0 0.3 2.8 23 3800
1000 GMM 450 LH 2¢ 2986 923* 3198 0.94 96.2 96.2 94.5 7.0 23 1.0 0.3 2.8 26 4000

*690V'ta anma akimi.
Verim degerleri [EC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt dl¢iim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gore
belirlenir.
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3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tirii: S1 (Strekli Calisma)
4 kutuplu - 1500 d/dak Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinfi: F (195°C) | Ist Artis Sinin: B (80K)

YUKSEK VERIMLi MOTORLAR , ISLETME DEGERLERI I EZ

ALUMINYUM GOVDE

Anma Giiciinde Devrilme |Eylemsizlik| Yaklasik

. moment | momenti | Agirik
Verim Akim orani Moment orani orani
n
% VAN M/ My

7

katsay|5| Mo/ M
-n L s nlﬂl | m!

Standart Seri Uc Fazli Motorlar

0.06 AGM 56 4a 1370 0.25 0.42 0.61 56.9 56.8 52.2 2.6 0.00011

0.09 AGM 56 4b 1375 036 0.63 0.58 62.5 623 55.1 3.1 - 22 = 24 0.00012 2.7
0.12 AGM 63 4a 1365 0.41 0.84 0.74 57.1 57.1 533 3.1 - 2.0 - 2.2 0.00017 3.7
0.18 AGM 63 4b 1340  0.60 1.28 0.73 59.7 59.7 55.8 2.9 - 2.0 = 2.0 0.00021 4.1
0.25 CAGM 63 4 1350 0.95 1.77 0.63 60.7 60.7 56.8 3.0 - 2.0 - 20 0.00026 5.0
0.25 AGM 71 4a 1380 0.81 1.73 0.72 61.9 61.8 58.2 29 - 1.8 = 2.2 0.00040 5.1
0.37 AGM 71 4b 1390 1.15 2.54 0.68 68.1 68.1 67.1 3.7 - 22 - 25 0.00054 6.0
0.37 CAGM 714 1385 1.50 2.55 0.52 68.6 68.6 67.6 3.4 - 1.9 = 2.1 0.00062 6.5
0.55 AGM 804a 1365 1.60 3.85 0.72 69.1 69.0 65.2 35 - 19 - 2.0 0.00083 8
0.75 AGM2E 80 4b 1410 1.92 5.08 0.71 79.6 79.6 77.6 44 - 2.2 = 2.5 0.0014 1
1.1 AGM2E90S 4 1420 2.60 14 0.74 82.0 82.0 80.5 5.5 - 3.0 - 33 0.0022 14
1.5 AGM2E90 L4 1430  3.50 10.0 0.75 83.0 83.0 81.5 5.9 - 33 = 3.5 0.0030 16
22 AGM2E 100 L 4a 1430 4.90 14.7 0.77 84.5 84.6 82.5 5.0 - 2.0 - 24 0.0044 20
3 AGM2ET00L4b 1435 6.70 20.0 0.76 85.5 85.7 84.0 6.2 - 29 = 3.4 0.0057 23
4 AGM2E112M 4 1440 8.40 26.5 0.79 86.7 86.8 85.3 6.6 2.1 25 0.8 33 0.0106 28
55 AGM2E 13254 1450 115 36.2 0.79 87.7 87.6 87.2 7.0 23 2.8 0.9 3.5 0.021 42
75 AGM2E132M 4 1455 16.0 49.2 0.76 88.7 88.1 88.7 7.1 23 2.7 0.9 34 0.026 49
1 AGM2E 160 M 4 1460 213 7.9 0.83 90.0 90.1 89.3 6.9 2.2 2.8 0.9 3.1 0.067 86
15 AGM2E160L 4 1455 29.4 98.4 0.81 90.6 90.7 89.7 75 24 26 0.8 3.5 0.088 100
18.5 AGM2E180M4 1470 345 120 0.85 913 91.4 90.4 7.7 25 3210 34 0.13 19
22 AGM2E 180 L 4 1470 42.5 143 0.81 91.7 91.7 90.6 8.3 2.7 3.7 1.2 3.8 0.15 135
30 AGM2E200 L 4 1470 55.0 195 0.85 92.5 92.6 92.1 8.0 2.6 3.1 1.0 3.6 0.22 184

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt 6l¢iim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gére
belirlenir.
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3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tirdi: S1 (Strekli Calisma)
Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: F (155°C) [ Is1 Artis Sinin: B (80K) 4 kutuplu - 1500 d/dak

|E2 ISLIETMEDEGERLERI YUKSEK VERIMLi MOTORLAR

PiK GOVDE

Anma Giiciinde Devrilme |Eylemsizlik| Yaklasik

moment | momenti | Agirhk
Verim Akim oram Moment orani orani
Gl 4 /Iy My/ My J B3

7

1e)I0J0 1)zB4 3() L3S Jiepuelg

katsaym
Cos IE( 60034-2-1:2014 Mg/ My

55 GM2E13254 1465 36,2 0,79 87,1 87,6 87.2 7,0 2,3 2,8 0,9 3,5 0,021 53
7,5 GM2E132M 4 1455 16 49,2 0,76 88,7 89,1 88.7 71 23 2,1 0,9 34 0,026 61

n GM2E 160 M 4 1465 23 17 0,83 90,0 90,1 89.3 6,9 2,2 2,8 0,9 31 0,067 115
15 GM2E 160 L 4 1465 294 978 0,81 90,6 90,7 89.7 7,5 2,4 2,6 0,8 35 0,088 135
185  GM2E180M 4 1470 345 120 0,85 91,3 91,4 90.4 7,1 2,5 3,2 1,0 34 0,13 165
22 GM2E180L 4 1470 45 143 0,81 91,7 91,7 90.6 83 2,7 3,7 1,2 38 0,15 180
30 GM2E200L 4 1470 55 195 0,85 92,5 92,6 92.1 8,0 26 3,1 1,0 3,6 0,22 225
37 GM2E225S 4 1470 67 240 0,86 92,7 92,7 92.2 7.2 23 3,0 1,0 3,0 0,30 314
45 GM2E225M 4 1470 80 292 0,87 93,3 93,3 924 73 24 3,0 1,0 3,0 0,36 330
55 GM2E 250 M 4 1475 96 356 0,88 93,7 93,8 93.2 7,6 2,5 3,1 1,0 29 072 420
75 GM2E280S 4 1480 133 484 0,87 94,0 94,1 93.4 7,0 23 2,6 0,8 2,8 10 550
90 GM2E 280 M 4 1480 158 581 0,87 94,3 94,5 93.8 74 24 2,9 0,9 3,0 12 615
110 GM2E315S 4 1485 195 707 0,86 94,5 94,5 93.8 74 24 2,0 0,6 3,0 2,1 784
132 GM2E315M 4a 1485 230 849 0,87 94,7 94,5 93.8 74 2,4 2,1 0,7 3,0 25 861
160 GM2E315M 4b 1485 280 1029 087 94,9 94,9 94.0 7,0 23 2,0 0,6 29 28 882
185 GMM2E315L 4a 1485 323 1190 0,87 95,1 95,1 94.2 74 24 2,2 0,7 3,0 2,9 962
200 GMM2E 315 L 4b 1485 350 1286 0,87 95,1 95,1 94.2 8,0 26 2,5 0,8 30 31 1015
250 GM2E 315 LH 4¢ 1485 455 1608 0,83 95,1 95,1 94.2 6,4 2,1 2,1 0,7 28 55 1200
250 GMM2E 355 M 4a 1485 455 1608 0,83 95,1 95,1 94.2 6,4 21 2,1 0,7 28 55 1378
315 GMM2E 355 M 4b 1487 560 2023 085 95,4 95,1 94.2 6,4 2,1 2,0 0,6 2,8 6,0 1400
355 GMM2E 355 M 4c 1488 630 2278 0,85 95,4 95,2 943 7,0 23 2,0 0,6 28 6,5 1438
400 GMM2E 355 L 4a 1488 710 2567 0,85 95,4 95,2 943 7,0 23 2,0 0,6 28 7.2 1639
450 GMM 355 L 4b 1488 800 2888 0,85 95,4 95,1 94.5 7,0 23 2,5 0,8 2,6 82 1740
500 GMM 355 L 4¢ 1488 890 3209 085 95,4 95,1 94.5 7,0 23 2,4 0,8 2,6 91 1850
450 GMM 400 L 4a 1491 780 2882 0,87 95,6 95,5 94.8 7,0 23 19 0,6 2,6 14,7 2335
500 GMM 400 L 4b 1492 860 3200 0,88 95,6 95,6 94.8 7,0 23 1,9 0,6 2,6 16,9 2474
560 GMM 400 L 4¢ 1492 970 3586 0,87 95,6 95,6 95.1 7,0 23 19 0,6 2,6 20,0 2745
630 GMM 400 L 4d 1492 1090 4032 0,87 95,6 95,6 95.1 7,2 23 2,0 0,6 28 21,3 2814
710 GMM 400 L 4e 1492 710 4544 087 96,0 96,0 95.2 7,2 23 2,0 0,6 30 23,8 3055
800 GMM 450 L 4a 1492 784* 5120 0,89 96,2 96,2 95.3 7,0 23 18 0,6 25 280 3700

900 GMM 450 LH 4b 1492 880% 5760 0,89 96,3 962 95.3 7,0 23 18 0,6 2,5 320 3900
1000  GMM 450 LH 4¢ 1492 976 6400 0,89 96,4 96,4 95.3 7,0 23 18 0,6 2,5 350 4100

*690V'ta anma akimi.

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt 6l¢iim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuclarina gore
belirlenir.



3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tirii: S1 (Strekli Calisma)
6 kutuplu - 1000 d/dak Koruma Derecesi: P 55 [ Yalitim Sinifi: F (155°C) | Ist Artis Sini: B (80K)

YUKSEK VERIMLI MOTORLAR  ISLETMEDEGERLER I Ez

ALUMINYUM GﬁVDE

Anma Giiciinde Devrilme [Eylemsizlik| Yaklasik
moment | momenti | Agirlik
Verlm Akim orani Moment orani orani
Giig " /1y M,/ My

katsaylsl
Cos IE( 60034-2-1:2014 Mg/ My

7

Standart Seri Uc Fazli Motorlar

0,18 AGM 71 6a 0,61 1,88 0,68 63,0 62,9 58,7 2,1 0,00064
0,25 AGM 71 6b 915 0,83 261 0,68 63,8 63,7 59,6 3,2 - 1,7 - 2,1 0,00086 5,7
0,37 AGM 80 6a 910 1,1 3,88 0,67 72,9 72,8 70,1 3,6 - 2,1 - 24 0,0017 8,1
0,55 AGM 80 6b 890 15 590 0,75 70,4 70,3 68,2 3,5 - 1,9 - 2,0 0,0022 9,4
0,75 AGM2E90S 6 920 2,0 7,78 0,71 759 759 724 4,0 - 22 - 24 0,0034 12,2
11 AGM2E90L 6 930 2,9 1n3 0,70 78,1 78,1 75,1 4,0 - 2,2 - 24 0,0044 14
15 AGM2E100L 6 945 3,6 152 0,75 79,8 79,7 76,4 45 - 22 - 2,4 0,0077 19,1
2,2 AGM2E112M 6 950 54 21 072 81,8 81,7 78,5 4,7 - 22 - 2,5 0,013 26,5
3 AGM2E 13256 960 6,9 298 0,75 83,3 83,2 80,4 5,0 1,6 22 0,7 2,6 0,028 44
4 AGM2E 132 M 6a 960 9,0 398 0,76 84,6 84,5 81,6 50 1,6 22 0,7 2,6 0,037 49
5,5 AGM2E 132 M 6b 960 12,3 547 0,75 86,0 86,0 83,1 5,0 1,6 22 0,7 2,6 0,060 62
7,5 AGM2E 160 M 6 960 15 746 083 87,2 87,2 84,5 6,5 2,1 2,5 0,38 3,0 0,08 75
n AGM2E 160 L 6 965 22 109 0,81 88,7 88,7 85,7 6,5 2,1 2,5 0,8 3,0 0,12 102
15 AGM2E 180 L 6 965 29 148 0,83 89,7 89,7 86,8 6,5 2,1 24 0,8 3,0 0,20 165
18,5 AGM2E 200 L 6a 975 38 181 0,78 90,4 90,4 87,7 7,0 23 2,5 0,8 3,0 0,21 168
22 AGM2E 200 L 6b 975 43 215 0,81 90,9 90,9 88,4 70 23 2,5 0,8 3,0 0,26 185
PIK GOVDE

3 GM2E 13256 %0 69 298 075 83 83,2 804 50 16 22 07 2,6 0,028 56
4 GM2E 132 M 6a 960 9,0 398 0,76 84,6 84,5 81,6 5,0 1,6 2,2 0,7 2,6 0,037 62
55 GM2E 132 M 6b 960 12,3 547 0,75 86,0 86,0 83,1 50 1,6 22 0,7 26 0,06 75
7,5 GM2E 160 M 6 960 15 746 083 87,2 87,2 84,5 6,5 2,1 2,5 0,8 3,0 0,08 105
1 GM2E160L6 %5 2 109 081 887 88,7 87 65 21 25 08 3,0 0,12 132
15 GM2E180L 6 965 29 148 0,83 89,7 89,7 86,8 6,5 2,1 24 0,8 3,0 0,20 189
18,5 GM2E 200 L 6a 975 38 181 0,78 90,4 90,4 87,7 70 23 2,5 0,8 3,0 0,21 202
22 GM2E 200 L 6b 975 43 215 0,81 90,9 90,9 88,4 7,0 23 2,5 0,8 3,0 0,26 222
30 GM2E 225 M 6 980 58 292 0,81 91,7 91,7 89,6 70 23 3,0 1,0 26 0,57 285
37 GM2E 250 M 6 985 71 359 0,82 92,2 92,2 90,1 7,0 23 3,0 1,0 2,6 0,77 380
45 GM2E 28056 989 87 434 0,80 92,7 92,7 90,9 70 23 33 1,1 26 1,2 500
55 GM2E 280 M 6 988 109 532 0,78 93,1 93,1 91,5 7,0 23 33 1,1 2,6 1,5 553
75 GM2E31556 990 139 723 0,83 93,7 93,7 92,4 70 23 2,0 0,6 2,5 24 721
90 GM2E315M6a 990 166 868 0,83 94,0 94,0 92,6 7,0 23 2,0 0,6 2,5 2,9 805
110 GM2E 315 M 6b 990 198 1061 0,85 943 94,3 92,7 70 23 2,0 0,6 26 39 860
132 GMM2E315L 6a 990 240 1273 0,84 94,6 94,6 93,0 7,0 23 23 0,7 3,0 3,6 1020
160 GMM2E 315 L 6b 990 290 1543 0,84 94,8 94,8 93,2 70 23 23 0,7 2,7 4.2 1120
160 GMM2E 355 M 6a 990 305 1543 0,80 94,8 94,8 93,2 7,0 23 2,5 0,8 24 58 1035
200 GMM2E355M6b 990 380 1929 0,80 95,0 95,0 92,5 70 23 2,5 0,8 24 6,8 1185
250 GMM2E 355 M 6¢ 990 470 2411 0,81 95,0 95,0 93,5 7,0 23 2,5 0,8 24 83 1390
315 GMM2E 355 L 6a 990 580 3038 0,83 95,0 95,0 93,5 70 23 2,5 0,8 24 10,7 1746
355 GMM2E 355 L 6b 990 650 3424 0,83 95,0 95,0 93,5 7,0 23 2,5 0,8 24 11,7 1890
355 GMM2E 400 L 6a 993 655 3414 0,82 95,4 95,0 93,5 7,0 23 2,0 0,6 2,6 19,6 2250
400 GMM2E 400 L 6b 993 740 3847 0,82 95,4 95,0 93,5 7,0 23 2,0 0,6 2,6 24,5 2575
450 GMM 400 L 6¢ 993 840 4327 0,81 95.4 95,4 93,9 6,5 2,1 18 0,6 2,6 26,6 2705
500 GMM 400 L 6d 993 920 4808 0,82 95,4 95,4 93,9 7,0 23 18 0,6 2,6 29,2 2855
560 GMM 400 L 6e 993 1010 5385 0,84 95,6 95,6 9,1 70 23 1,8 0,6 2,6 322 3030
630 GMM 450 L 6a 993 685* 6058 0,81 95,7 95,7 94,1 6,6 2,1 2,1 0,7 2,5 37,00 3800
710 GMM 450 L 6b 993 713* 6828 0,87 95,8 95,8 94,2 6,6 2,1 2,1 0,7 2,5 41,00 4000
800 GMM 450 LH 6¢ 993 794* 7963 0,88 96,0 96,0 94,4 6,6 2,1 2,1 0,7 2,5 46,00 4200

*690V'ta anma akimi.

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt dl¢im metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuclarina gore

belirlenir.
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ISLETMEDEGERLERI YUKSEK VERIMLi MOTORLAR

3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tiirii: S1 (Strekli Calisma)
Koruma Dereces: IP 55 | Yalitim Sinifi: F (155°C) [ Isi Artis Sinin: B (80K) 8 kutuplu - 750 d/dak

ALUMINYUM GOVDE

moment | momenti | Agirhk
Verlm Akim orani Moment oram orani
% VAN M,/ My

IE( 60034-2-1:2014
Dogrudan| y/A |Dogrudan

7

Je)I0J0 1)zB4 3() L3S Liepuelg

0.09 AGM 71 8a 690 0.4 125 056 565 56.5 474 19 0.00064 5.0
0.12 AGM 71 8b 670 0.6 171 051 567 56.7 477 z.z - 1.9 5 2.0 0.00086 5.7
0.18 AGM 80 8a 695 0.9 247 048 603 60.3 547 30 - 28 - 3.0 0.0017 8.1
0.25 AGM 80 8b 680 1.1 351 050  63.0 63.0 576 29 = 26 5 28 00022 94
037 AGM 9058 690 133 512 060 667 66.7 615 3.2 - 18 - 20 00029 13
0.55 AGM90L8 670 1.82 7.8 063 696 69.6 646 3.0 = 1.4 5 17 0.0038 133
0.75 AGM 1001 8a 700 24 102 062 722 72.2 673 34 - 18 - 2.1 0.0062 174
1.1 AGM 100 L 8b 700 33 150 067 722 722 674 32 - 1.7 5 18 0.008 19.1
15 AGM112M 8 700 44 205 065 758 75.7 717 36 - 19 - 22 0.013 215
22 AGM 13258 700 54 300 076 772 77.1 731 38 12 2207 24 0.024 32

3 AGM 132M 8 690 73 415 076  78.1 78.0 742 36 12 2207 22 0.033 40

4 AGM 160 M 8a 710 9.1 538 077 822 82.2 793 48 15 21 07 24 0.060 63
55 AGM 160 M 8b 720 12,5 729 077 826 82.6 796 53 17 2207 27 0.083 73
75 AGM 16018 715 17 100 075 846 84.6 815 58 19 24 08 29 0.12 102
11 AGM 18018 720 24 146 078 852 85.2 821 68 22 27 09 3.0 0.20 138
15 AGM200L 8 725 32 198 0.78 87.2 87.2 84.2 60 19 21 07 29 0.29 155

PIK GOVDE

22 GM 13258 700 54 300 076 772 77.1 731 38 12 21 07 24 0.024 47

3 GM132M8 690 73 45 076 781 78.0 742 36 12 22 07 22 0.033 56

4 GM 160 M 8a 710 9.1 538 077 822 82.2 793 48 15 21 07 24 0.060 84
55 GM 160 M 8b 720 12,5 729 077 826 82.6 796 53 17 22 07 27 0.083 98
75 GM160L 8 715 17 100 075 846 84.6 815 58 19 24 08 29 0.12 120
1 GM180L8 720 24 146 078 852 85.2 821 68 22 27 09 20 0.20 164
15 GM200L8 725 32 198 078 872 87.2 842 60 19 21 07 29 0.29 205
185 GM 22558 725 38 244 081 880 88.0 851 58 19 20 06 27 0.43 250
2 GM225M8 725 45 290 081 871 87.1 848 58 19 20 06 26 0.52 271
30 GM250 M 8 735 59 390 082 898 89.8 8.2 61 20 18 06 26 0.92 383
37 GM 28058 730 73 484 082 898 89.8 8.2 47 15 20 06 2.0 13 465
45 GM280M 8 730 86 589 083 914 914 874 49 16 19 06 18 1.6 508
55 GM31558 740 110 710 078 9.2 914 874 57 1.8 18 06 19 2.0 708
75 GM 315 M 8a 740 150 %8 078 916 914 874 59 1.9 19 06 2.0 25 745
90 GM315M8b 740 171 1161 0.82 922 92.2 88.6 62 20 19 06 2.0 3.0 820
110 GMM 3151 8a 740 209 1419 0.82 926 92.6 89.1 65 2.1 19 06 2.0 4.0 860
132 GMM 3151 8b 740 265 1703 076  93.1 93.1 898 60 19 19 06 2.0 43 980
132 GMM 355 M 8a 740 270 1703 076 944 94.4 932 57 18 19 06 2.0 43 1222
160 GMM 355 M 8b 740 320 2065 077 944 94.4 932 59 19 19 06 2.0 89 1328
200 GMM 355 M 8¢ 740 420 2581 074 944 94.4 932 62 20 19 06 20 11 1590
250 GMM355 L 8a 740 550 3226 070 940 94,0 934 65 21 19 06 20 13 2020

315 GMM 400 L 8a 745 660 4038 073 9438 94.8 917 59 19 18 06 23 245 2555
355 GMM 400 L 8 745 735 4550 073 950 950 919 60 19 18 06 23 266 2685

400 GMM 400 L 8¢ 745 810 517 075 952 952 920 61 20 18 06 249 2835
450 GMM 4001 8d 745 920 5768 074 952 952 920 62 20 18 06 25 32 3010
500 GMM 4501 8a 744 541% 6418 081 954 954 939 66 21 2 06 24 37 3800
560 GMM 4501 8b 744 603* 7188 081 956 956 941 66 21 2 06 24 4 4000
630 GMM450LH8c 744 675+ 8086 082 957 957 941 66 21 2 06 24 46 4200

*690V'ta anma akimi.

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt 6l¢iim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gére
belirlenir.
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3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tiri: ST (Stirekli Calisma)
2 kutuplu - 3000 d/dak Koruma Derecesi: P 55 [ Yalitim Sinifi: F (155°C) | Ist Artis Sini: B (80K)

PREMIUM VERIMLI MOTORLAR , ISLETME DEGERLERI I E3

PIK GOVDE
— moment | momenti | Agirlik
L: Verim Akim orani Moment orani orani
= katsayisi My /My
i 34 12
O~
E 55 GM3E250 M 2 2985 92 176 0.92 94.3 94.5 93.3 8.7 2.8 29 0.9 3.0 0.47 480
> 75 GM3E 28052 2985 127 240 0.90 94.7 94.6 94.0 8.0 2.6 29 0.9 3.2 0.62 554
g 90 GM3E 280 M 2 2985 148 288 0.92 95.0 95.0 93.7 8.2 2.6 29 0.9 3.0 0.74 645
g 110 GM3E 31552 2985 186 352 0.90 95.2 95.2 94.0 8.0 2.6 2.5 0.8 3.0 1.2 742
g 132 GM3E315M2 2985 223 422 0.90 95.4 95.4 94.1 8.0 2.6 24 08 35 14 812
bred 160 GM3E315L 2a 2985 265 512 0.91 95.6 95.6 94.2 8.0 26 25 0.8 3.0 1.5 912
185 GMM3E315L2b 2985 304 592 0.92 95.7 95.7 94.2 75 24 2.5 0.8 2.8 1.8 1110
200 GMM3E 315 L 2¢ 2985 324 640 0.93 95.8 95.8 94.6 7.5 24 25 0.8 2.8 1.8 1140
250 GMM3E355M2a 2990 413 798 0.91 95.8 95.8 94.6 7.0 23 2.0 0.6 25 3.6 1170
315 GMM3E355M2b 2990 516 1006  0.92 95.8 95.8 94.7 7.0 23 2.0 0.6 25 4.5 1360
355 GMM3E 355 M 2¢ 2990 575 1134 093 95.8 95.7 94.8 7.2 23 2.0 0.6 2.5 4.7 1420
400 GMM3E 3551 2a 2990 660 1277 091 95.8 95.8 94.9 7.0 23 2.0 0.6 25 53 1630

Verim degerleri [EC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt 6l¢iim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gdre
belirlenir.
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3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tirii: S1 (Strekli Calisma)
Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: F (155°C) [ Isi Arti Sinin: B (80K) 4 kutuplu - 1500 d/dak

IE3 SUEGEMEE PREMIUM VERIMLI MOTORLAR

PiK GOVDE

moment | momenti | Agirlik
Verlm Akim orani Moment orani orani
% Ip/ 1y M,/ My

My / My

Je)I0J0 1)zB4 3() L3S Liepuelg

55 GM3E250 M 4 1480 96 355 0.87 94.6 94.7 940 77 2.5 3.2 1.0 3.0 0.78 445 :
75 GM3E28054 1485 133 482 0.86 95.0 94.9 %4 76 2.5 2.9 0.9 3.0 1.1 605
90 GM3E 280 M 4 1485 158 579 0.86 95.2 95.2 94.8 7.4 2.4 2.9 0.9 3.0 132 665
110 GM3E31554 1487 194 706 0.86 95.4 95.2 95.0 74 24 24 0.8 3.0 2.5 861
132 GM3E315M 4 1488 226 847 0.88 95.6 95.4 95.3 7.4 2.4 2.4 0.8 3.0 2.8 882
160 GM3E315L4a 1488 275 1027 0.88 95.8 95.6 9.6 69 2.2 2.2 0.7 2.9 3.0 930
185 GMM3E315L4b 1488 321 1187 0.87 95.9 95.9 95.8 6.9 2.2 2.2 0.7 2.9 3.1 1015
200 GMM3E315 L 4c 1488 350 1284 0.86 96.0 95.8 95.8 75 2.4 2.5 0.8 3.1 33 1100
200 GM3E 315 LH 4b 1489 350 1282 0.86 96.0 96.0 95.8 7.5 2.5 2.5 0.8 3.1 4.6 1100
250 GM3E315LH 4c 1489 440 1602 0.85 96.1 96.1 958 76 2.5 23 0.8 3.1 4.8 1300
250 GMM3E355M4a 1490 440 1602 0.85 96.0 96.0 95.9 8.0 2.6 2.2 0.7 3.0 6.0 1400
315 GMM3E355M4b 1490 560 2019  0.85 96.0 96.0 95.9 8.0 2.6 22 0.7 3.0 6.5 1438
355 GMM3E 355 L 4a 1490 620 2275 0.86 96.0 96.0 95.9 8.0 2.6 2.2 0.7 3.0 7.2 1490
400 GMM3E355L4b 1490 690 2564 0.87 96.0 96.0 959 72 23 2.2 0.7 3.0 7.9 1720

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt 6l¢iim metodu ile hesaplanmigtir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gdre
belirlenir.
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i i iSLETME DEGERLERI
PREMIUM VERIMLI MOTORLAR 3 Faz, 400V, 60 Hz | Isletme Tiiri: S1 (Sirekli Calisma) I E3

6 kutuplu - 1000 d/dak Koruma Derecesi: P 55 [ Yalitim Sinifi: F (155°C) | Ist Artis Sini: B (80K)

PiK GOVDE

Anma Giiciinde Devrilme |Eylemsizlik| Yaklasik

moment | momenti | Agirhk
Verim Akim oram Moment orani orant
; VAN M,/ My J B3
0

M/ My

7

Standart Seri Uc Fazli Motorlar

37 GM3E250 M 6 987 70 358 0.82 93.3 93.2 92.9 2.6 0.99 440
45 GM3E 28056 990 88 434 0.79 93.7 93.7 92.9 6.9 2.2 3.0 1.0 28 1.50 553
55 GM3E280 M6 990 107 531 0.79 94.1 94.1 92.8 73 24 33 1.1 3.2 1.70 578
75 GM3E31556 992 140 722 0.82 94.6 94.6 94.4 72 23 2.7 0.9 3.0 2.9 805
90 GM3E315M 6a 992 166 866 0.82 94.9 94.9 94.5 72 23 2.7 0.9 3.0 3.5 860
110 GM3E 315 M 6b 992 198 1059  0.84 95.1 95.1 94.9 72 23 2.7 0.9 3.0 42 980
132 GMM3E315L6 992 235 1271 0.85 95.4 95.4 95.2 72 23 2.7 0.9 3.0 43 1150
160 GMM3E355M6a 993 296 1539 0.82 95.6 95.6 95.0 70 23 2.4 0.8 3.2 6.8 1185
200 GMM3E355M6b 993 365 1923 0.83 95.8 95.8 95.3 7.0 23 24 0.8 3.2 83 1390

250 GMM3E 355 L 6a 993 460 2404 0.82 95.8 95.8 95.4 70 23 2.4 0.8 3.2 10.4 1716
315 GMM3E 355 L6b 993 580 3029 0.82 95.8 95.7 95.5 7.0 23 24 0.8 3.2 1.7 1890
355 GMM3E 400 L 6a 995 610 3407 0.88 95.9 95.9 95.7 68 22 2.2 0.7 2.9 23.6 2450
400 GMM3E 400 L 6b 995 690 3839 0.87 95.9 95.9 95.7 68 22 2.2 0.7 29 26.6 2705

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt 6l¢iim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gére
belirlenir.
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3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tird: ST (Sirekli Calisma)
Koruma Derecesi: IP 5 | Yalitim Sinifi: F (155°C) | Is1 Artig Sinirt: B (80K) iy kUtupLu - 1500/3000 d/dak

Yiik momenti sabit (Takim Tezgahlan) Tek sargi - Dahlender Baglantt A/YY

ISLETME DEGERLERI COK DEVIRLI MOTORLAR %

COK DEVIRLi MOTORLAR

Asenkron motorlarda tek bir yapi buyikliginden iki veya daha fazla giic ve devir sayisi elde edilebilen
motorlar “cok devirli motorlar” olarak adlandirilir. Genel olarak statora yerlestirilen tek sargidan veya iki
ayri sargidan elde edilen iki farkli glic ve devirde imalat yapilir.

Sargi sekline gore bu motorlar ikiye ayrilir;

Dahlander Baglantili Motorlar: Statora yerlestirilen tek bir sargidan sadece 1:2 oraninda iki farkli devir
elde edilebilen motorlardir. Isletme degerleri sayfalarinda yer alan 4/2 ve 8/4 kutuplu motorlar dahlander
sargili motorlardir.

7

Je)I0J0 1)zB4 3() L3S Liepuelg

iki Ayri Sargili Motorlar: Statora yerlestirilen 2 ayri devir sayisi icin 2 ayri sargidan olusur. Bu tasarim
genel olarak kutup oranlarinin uygunsuz oldugu durumlarda kullanilir. Isletme degerleri sayfalarinda yer
alan 6/4 kutuplu motorlar iki ayri sargili motorlardir.

Her iki sargi tasariminin birlikte kullanilmasi ile elde edilebilecek 3 veya 4 devirli motorlarin imalati icin
lUtfen danisiniz.

Cok devirli motorlar genel olarak iki farkli uygulamaya gore tasarlanir;

-Yiik momenti sabit (sabit moment)
-Yiik momenti hizin karesiyle orantili (degisken moment)

Sabit Moment Degisken Moment
M, P M, P
‘ | M ~n”
P~n
M sabit
P~n :
n
Sabit moment uygulamalari, kalkis aninda ylksek Degisken moment uygulamalari, kalkis aninda
moment ihtiyaci olan ve dusik devirde sabit yuksek moment ihtiyaci olmayan ve dislk
momentihtiyaciolan, kompresor, takim tezgahlari devirde moment ihtiyaci devrin karesi ile azalan
ve vinc gibi uygulamalardir. Bu uygulamalara pompa ve vantilator gibi uygulamalardir. Bu
gore tasarlanan motorlarin dusuk devirdeki cikis uygulamalara gore tasarlanan motorlarda, devir
glicl degeri olabildigince yiiksek tutularak ihtiyac orani 1:2 oldugunda giic orani yaklasik 1:4, devir
duyulan yiiksek moment ihtiyaci karsilanir. orani 3:2 oldugunda ise glc orani yaklasik 1:3
olmaktadir.

Dahlander sargili motorlarda, sabit moment icin A/YY, dedisken moment icin ise Y/YY baglanti yapilir. iki ayri sargili
motorlarda da her iki uygulamada Y/Y baglanti yapilir. Motorlarin klemens uc baglantilari su sekildedir;

3-Faz, gift devirli

Gift Devir, Dahlander sargi Cift Devir, 2 Ay Sargl

e i

L2 L3
Distk hiz Yuksek hiz Diistk hiz Yiksek hiz
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CiFT DEVIRLI MOTORLAR ISLETME DEGERLERI

3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tiri: S1 (Sirekli Calisma)
42 kUtuplu - 1500/3000 d/dak Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: F (155°C) | Isi Artig Sinini: B (80K)

Yiik momenti sabit (Takim Tezgahlari) Tek sargi - Dahlender Baglanti ANY

ALUMINYUM GOVDE

A Kalksta Devrilme | Eylemsizlik | Yaklagik

Akim moment | momenti | Agirhk

Orani orani
Ia/ 1y

katsayisi M/ My
Cos ¢ 2

Dogrudan | Dogrudan

Standart Seri Uc Fazli Motorlar

. 0,06/0,08 AGM 56 4/2a 1360/2750  0,40/0,46 0,42/0,28 0,49/0,50 42,7/48,5 26029 1921 2,0/22  0,00011 2,7
0,08/0,1 AGM 56 4/2b 1360/2750  0,43/0,48 0,56/0,35 0,58/0,56 446/524  2,8/3,1 2,0/2,2 2,1/23 0,00012 2,8
0,11/0,15 AGM 63 4/2a 1390/2800  0,50/0,50 0,76/0,51 0,68/0,73 45,6/57,3 2,8/3,5 1,8/19 1,9/2,3 0,00017 3,2
0,15/0,22 AGM 63 4/2b 1390/2800  0,67/0,64 1,03/0,75 0,66/0,81 47,6/59,3 2,713,7 1,9/1,8 2,3/22  0,00021 3,7
0,22/0,3 AGM 714/2a 1375/2750  0,70/0,85 1,51 0,73/0,84 60,3/594  3,0/33 1,5/14 1,9/1,8  0,00040 49
0,3/0,44 AGM714/2b 1390/2800  0,95/1,2 2115 0,72/0,81 61,3/63,3 3,0/3,1 1,5/13 2,018  0,00054 59
0,5/0,6 AGM 80 4/2a 1370/2780  1,4/1,6 3,5/2,1 0,79/0,86 63,3/614 3,035 1,415 1,7/20  0,00083 7,6
0,7/0,85 AGM 80 4/2b 1370/2800  2/2,3 4,9/2,9 0,75/0,76 65,3/68,3 33/40 17720 2,0/2,3 0,0011 8,7
1713 AGM 90 4/2 1370/2750  2,5/3,3 7145 0,81/0,85 69,3/654  3,8/3,7 1,711 2,018  0,0019 11,5
13/1,8 AGM90L 4/2 1390/2800  3/43 8,9/6,1 0,85/0,86 72,2/684  44/42  20/19 2,2/20  0,0024 13,6
1,8/2,2 AGM 100 L 4/2a 1420/2840  4,1/55 12,114 0,82/0,80 752/704  49/45 2,021 2,324 0,0038 173
2,413 AGM 100 L 4/2b 1390/2820  5,2/6,8 16,5/10,2 0,83/0,84 78,2/74,3 47/49 2021 2,2/2,3 0,0050 20,8
3,7/45 AGM 112 M 4/2 1430/2880  7,6/10 2515 0,86/0,82 80,2/77,3 56/53 19/1,9 23/24 0,009 28,7
4,5/5,5 AGM 1325 4/2 1430/2860  9,5/14 30/18 0,84/0,77 793/744  54/51 2,019 2,2/22 0,019 39
6,3/7,5 AGM 132M 4/2 1440/2880  12,6/17 42/25 0,88/0,81 803/774  56/60  23/24 2,5/26 0,026 47
7,510 CAGM 132 M 4/2 1440/2890  15/21 50/33 0,85/0,86 813/784  64/64 252, 3,1/31 0,032 56
I AGM 160 M 4/2 1450/2900  18/23 59/36 0,86/0,88 843/784  62/63  23/24 2426 0,054 74
12,515 AGM 160 L 4/2 1465/2930  24/29 81/49 0,85/0,88 86,3/834  56/69  22/24 2,2/25 0,072 104
17/20 AGM 180 L 4/2 1455/2930  33/39 112/65 0,85/0,90 85,4/80,5 6,2/712  25/2]7 2,6/30 0,13 143
21/25 AGM 200L 4/2 1460/2920  40/46 137/82 0,89/0,90 83,5/85,5 6,6/68  24/26 2,4/2,7 0,19 185
25/30 C.AGM 200 L 4/2 1460/2915  45/56 164/98 0,91/0,90 86,4/84,5 6,4/66  20/22 23/26 023 205

PIK GOVDE
45/5,5 GM13254/2 1430/2860  9,5/14 30/18 0,84/0,77 793/744  54/51 2,019 2222 0,019 51
6,3/1,5 GM132M4/2 1440/2880  12,6/17 42/25 0,88/0,81 80,3/774  56/60  23/24 2,526 0,026 60
I GM 160 M 4/2 1450/2900  18/23 59/36 0,86/0,88 843/784  6,2/63 2324  24/26 0,054 105
12,515 GM 160 L 4/2 1465/2930  24/29 81/49 0,85/0,88 86,3/83,4  56/69  22/24 2,2/25 0,072 140
17/20 GM 180 L 4/2 1455/2930  33/39 112/65 0,85/090  854/805  62/72  25/27 26130 0,13 170
21/25 GM200L 4/2 1460/2920  40/46 137/82 0,89/0,90 83,5/855  6,6/68  24/26 2,427 0,19 235
25/30 C.GM200L 4/2 1460/2915  45/56 164/98 0,91/090  86/4/845  64/66  2,0/22 2326 023 255
31737 GM 225 M4/2 1460/2915  56/70 203/121 0,88/0,89 89,4/845  56/56 1919 2,023 035 320
39/45 GM 250 M 4/2 1465/2935  72/78 254/146 087/0,94  885/875  61/69  23/26 23/28 054 395
46/55 CGM 250 M 4/2 1465/2935  81/96 300/179 0,90/0,93 89,5/876  62/70  23/26 2328 0,72 450
56/67 GM 280 M 4/2 1480/2970  100/121 361/215 0,88/0,91 90,5/86,6  8,0/186  28/2,6 2833 11 615
72/32 C.GM 280 M 4/2 1480/2970  129/148 465/264 0,88/0,91 90,6/86,7  8,0/86  24/2,0 24128 13 665
77/90 GM31554/2 1485/2980  148/153 495/288 0,81/0,93 91,6/896  7,0/75  22/2,1 25126 0,9 720
94/110 GM315M4/2a 1485/2980  181/186 605/353 0,80/0,93 92,6/90,7  8,6/88  24/23 2,7/28 1,2 805
12¢/140 GM315M4/2b 1485/2980  225/231 772/449 0,82/0,94  926/917  76/88  2,1/2,0 25126 14 870
132/155 GMM315L4/2a 1485/2980  247/255 849/497 0,82/094  92,7/91,7  8,6/88  22/2]1 2,526 1,42 920
143/168 GMM 315 L 4/2b 1485/2980  282/276 920/538 0,78/094  927/91,7  86/88  24/23 2829 15 950

Sabit moment uygulamalarinda, moment karakteristigine bagh olarak, cift devirli motorlara dnce alcak devirde kalkis yaptinlmalidir. Anma devrine ulastiktan sonra yiiksek
devire anahtarlanabilir.

A Sabit moment uygulamalarinda, Dahlander baglantil motorlara dogrudan yolverilir ancak istek halinde Y/A yolvermeye uygun 6zel baglanti yapilabilir.

Verim degerleri IEC 60034-2-1: 2014 standardina uygun olarak endirekt 6l¢im metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, dedisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina
gore belirlenir.
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ISLETME DEGERLERI CiFT DEVIRLi MOTORLAR

3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tiirii: S1 (Strekli Calisma)
Koruma Derecesi: IP 5 | Yalitim Sinifi: F (155°C) | Is1 Artig Sinirt: B (80K) 8/4 kUtuplu - 750/1500 d/dak

Yiik momenti sabit (Takim Tezgahlan) Tek sargi - Dahlender Baglantt A/YY

ALUMiNYUM GOVDE

Devrilme | Eylemsizlik | Yaklasik

Verlm* Aklm Moment | moment | momenti | Agihk
Orani Orani orani
VAN M,/ My

Anma giiciinde

katsayisi IEc Mg/ My

Cos @ 60034 2-1:2007
Dogrudan | Dogrudan

Je)I0J0 1)zB4 3() LI3S Jiepuelg

0,15/0,25 AGM 71 8/4 680/1380 0,65/0,7 2,11,7 0,71/081  457/623  2,3/3,1 1,514 1,8/1,7  0,00086 6,3
0,200,37 AGM 80 8/4a 690/1400 1,1/0,9 3,6/2,5 0,63/0,84  525/69,1  26/42  1,6/1,7 1,9/20  0,0017 8,1 :
0,35/0,55 AGM 80 8/4b 670/1370 14/1,5 53,8 0,62/0,77  56,5/672  2,6/37  18/17 2,0/20  0,0022 9,4
0,4/0,7 AGM90S 8/4 690/1380 1,6/1,7 55/438 0,59/0,83  59,4/692  29/37  16/14 2,0/1,6  0,0029 13
0,6/0,9 AGM 90 L 8/4 680/1365 2,1/2,2 8,4/6,3 0,68/0,84  59,4/683  28/38  14/15 1,71,7 0,0038 13,5
0,75/1,1 AGM 100 L 8/4a 690/1400 2,4/2,6 10,4/7,5 0,69/0,85  63,4/703  32/44  1,6/18 19/21  0,0062 17,7
1/1,6 AGM 100 L 8/4b 690/1395 3,4/3,5 13,8/11 0,63/090  654/713  3,1/43  1.8/17 2,1/20  0,0084 19,6
1,5/2,5 AGM 112 M 8/4 705/1400 4,4/51 20,3/17,1 067/088  713/782  38/42 1917 2422 0,013 26,5
2,234 AGM 1325 8/4 700/1400 6,9/7,4 30/23 0,65/087  69,4/743  3,6/48  18/18 21719 0,024 35
3,5/5,5 AGM 132 M 8/4 700/1400 10/11,2 48/38 0,68/090  724/774  38/53  18/17 2,020 0,033 43
4,5/6 AGM 160 M 8/4a 715/1425 11/12,7 60/40 0,74/0,87  783/764  43/5]1 1,711,7 2,0/22 0,060 63
55175 AGM 160 M 8/4b 715/1435 13/15,7 73/50 0,75/086  79,3/784  52/61  22/22 2424 0,083 73
7,5M AGM 160 L 8/4 720/1440 17/22 99/73 0,77/0,88  81,3/804  50/58  2,1/2,4 2424 0,12 102
1/15 AGM 180 L 8/4 720/1450 24/30 146/99 0,78/0,86  83,4/824  58/70  23/26 27129 020 138
16/24 CAGM 200 L 8/4 725/1460 38/44 211157 071/089  84/4/864  48/62  23/19 2,423 0,23 205
PIK GOVDE
2,2/34 GM 1325 8/4 700/1400 6,9/74 30/23,2 0,65/087  69,4/743  3,6/48  18/18 21719 0,024 47
3,5/5,5 GM 132 M 8/4 700/1400 10/11,2 48/38 0,68/090  72,4/774  38/53  18/17 2,0/20 0,033 56
45/6 GM 160 M 8/4a 715/1425 1127 60/40 0,74/0,87  783/764  43/5,1 1,711,7 2,0/22 0,060 95
55175 GM 160 M 8/4b 715/1435 13/15,7 73/50 0,75/0,86  79,3/784  5,2/6,1 2,2/2,2 2,4/24 0,083 105
7,5M GM 160 L 8/4 720/1440 17/22 99/73 077/0,88  813/804  50/58  2,1/24 2424 0,12 134
11/15 GM180L 8/4 720/1450 24/30 146/99 0,78/0,86  83,4/824  58/70  23/2,6 2,7129 0,20 165
16/24 CGM200L 8/4 725/1460 38/44 211157 071/089  84/4/864  48/62  23/19 2,423 023 255
18,5/32 GM 225 M 8/4 730/1460 49/58 242/209 0,63/0,89  844/875  39/54 22020 21722 035 320
23/40 CGM225M 8/4 730/1470 59/72 301/260 0,65/0,90  854/875  44/57  24/22 2,2/23 044 360
30/48 CGM 250 M 8/4 730/1470 77/84 392/312 0,65/091  845/895  43/64  22/2]1 19124 0,72 450
37/55 GM 280 M 8/4 740/1480 95/97 478/355 0,65/090  855/895  45/64  16/16 1418 11 615
45/66 C.GM 280 M 8/4 735/1480 110/122 585/426 0,66/0,85  875/906  47/66  18/2]1 1,6/2,1 13 665
55175 GM31558/4 740/1485 113/133 710/482 0,76/0,89  90,5/89,6  55/6,7  2,0/19 19/20 2 695
65/90 GM315M8/4a 740/1485 129/176 839/579 0,78/0,80  91,5/906  6,3/6,1 2,0/1,9 19/20 25 745
80/110 GM 315 M 8/4b 740/1485 163/195 1032/707 0,76/0,89  91,6/90,7  7,0/80  24/2,2 2323 3 820
90/125 GMM 3151 8/4 740/1485 179/220 1154/804 0,80/0,91  89,6/88,7  56/63  20/18 177 4 860

Sabit moment uygulamalarinda, moment karakteristigine bagli olarak, cift devirli motorlara dnce alcak devirde kalkis yaptintmalidir. Anma devrine ulastik-
tan sonra yiksek devire anahtarlanabilir.

A Sabit moment uygulamalarinda, Dahlander baglantili motorlara dogrudan yol verilir ancak istek halinde Y/A yol vermeye uygun dzel baglanti yapilabilir.

Verim degerleri IEC 60034-2-1 : 2014 standardina uygun olarak endirekt dlcim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yik degerlerinde yapitmis olan test
sonuclarina gére belirlenir.
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GIFT DEVIRLI MOTORLAR I?SFLETZI[I]E [V)EPUEFTLFIRET Turd: ST (Sarekli Catisma)
3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tiirii: ST (Stirekli Calisma
6/4 kUtuplu - 1000/1500 d/dak Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: F (155°C) | Ist Artis Sinirt: B (80K)

Yiik momenti sabit (Takim Tezgahlan) ki ayr sargi Y/Y

ALUMINYUM GOVDE

Anma giiciinde Kalkista Devrilme | Eylemsizlik | Yaklagik

Verlm* Akim Moment | moment | momenti | Adirhk
Oram Oram orani
I/ 1y M,/ My

katsayisi 1EC My/ My
Cos ¢ 60034 2-1:2014
Dogrudan | Dogrudan

7

Standart Seri Uc Fazli Motorlar

0,12/0,16 AGM 71 6/4a 920/1370 0,7/0,72 1,25/1,12 0,59/0,67 40, 8/46 6  3,1/26 1,3/1,3 1,716 0,00064

0,18/0,22 AGM 71 6/4b 920/1370 0,8/0,9 1,87/1,53 0,71/0,65 447/52,5  3,2/2,8 1,4/1,4 1,7/1,6 0,00086 6,3
0,18/0,33 AGM 80 6/4a 930/1410 0,9/11 2,57/2,24 0,85/0,73 45,7/574  3]1/3,2 1,5/1,5 2,0/2,1 0,0017 8,1
0,3/0,4 AGM 80 6/4b 930/1425 11,2 3,08/2,68 0,85/0,77 47,7/594  3,4/43 1,8/2,0 2,2/2,5 0,0022 94
0,45/0,6 AGM90S 6/4 940/1430 1,5/1,8 4,6/4 0,70/0,79 60,4/594  33/3,8 1,4/1,6 1,8/2,1 0,0029 1,3
0,6/0,9 AGM 0L 6/4 950/1420 2/2,5 6/6,1 0,69/0,80 61,4/634  3,9/33 1,715 24/1,9  0,0038 13,5
1,21,7 AGM 100 L 6/4 950/1425 3,4/4,2 12,1114 0,74/0,85 67,3/674  3,7/4]1 1,8/1,7 2,0/1,9 0,0084 19,3
1,524 AGM 112 M 6/4 950/1435 4/5,6 15,1716 0,74/0,79 713/76,2  4,6/48 1,91,7 2,4/2,2 0,013 26,5
2,233 AGM 1325 6/4 965/1445 5,6/7,6 21,8/21,8 0,77/0,84 723/73,4  4.8/50 1,91,7 2,6/2,3 0,022 36
3,2/5 AGM 132 M 6/4 960/1450 7,6/11 31,8/32,9 0,77/0,80 77,3/803  5,6/6,1 2,319 2522 0,043 49,5
5/7,5 AGM 160 M 6/4 970/1455 10.5//15 49,2/49,2 0,86/0,89 783/794  55/58 1,8/1,7 2,5/2,5 0,079 81
6,5/10 AGM 160 L 6/4 965/1450 13,3/19 64,3/65,9 0,87/0,90 793/82,4  54/6,4 1,8/1,9 2,4/2,5 0,11 95
9,5/15 AGM 180 L 6/4 970/1460 19/28 93,5/98,1 0,86/0,91 82,3/83,4  6,5/6,9 1,7/1,8 2,729 0,16 145
15/23 AGM200L 6/4 970/1470 31/43 148/149 0,82/0,88 83,4/86,4  7,1/15 2,119 3,0/3,0 0,26 185

PiK GOVDE

2,2/33 GM 1325 6/4 965/1445 5,6/7,6 22/22 0,77/0,84 723/73,4  4.8/50 1,91,7 2,6/2,3 0,022 43
3,2/5 GM 132 M 6/4 960/1450 7,6/ 32/33 0,77/0,80 77,3/803  5,6/6,1 2,319 2,5/2,2 0,043 62
5/7,5 GM 160 M 6/4 970/1455 10,5/15 49/49 0,86/0,89 783/794  55/58 1,8/1,7 2,5/2,5 0,079 115
6,5/10 GM 160 L 6/4 965/1450 13,3/19 64/66 0,87/0,90 793/824  54/6,4 1,8/1,9 24125 0,11 125
9,5/15 GM 180 L 6/4 970/1460 19/28 94/98 0,86/0,91 82,3/834  6,5/69 1,7/1,8 27129 0,16 175
15/23 GM200L 6/4 970/1470 31/43 148/149 0,82/0,88 83,4/86,4  71/7,5 2,119 3,0/3,0 0,26 235
22/32 GM 225 M 6/4 980/1470 43/57 214/208 0,84/0,91 86,4/87,5  58/1,0 24124 2124 0,57 330
26/39 GM 250 M 6/4 980/1475 53/72 253/253 0,80/0,88 86,5/87,5  6,7/6,0 2,6/2,2 2,2/2,2 0,77 395
39/57 GM 280 S 6/4 985/1475 78/108 378/369 0,81/0,86 87,5/87,6  6,3/55 2,5/2,1 2,3/2,2 1,2 550
46/66 GM 280 M 6/4 990/1485 91/131 4447424 0,81/0,81 88,5/88,6  6,8/6,2 2,5/2,1 2,3/2,2 15 610
52/75 GM315S6/4 990/1485 95/135 502/482 0,88/0,89 88,5/886  6,2/6,0 1,6/1,6 2323 2,0 695
58/85 GM 315 M 6/4a 990/1480 110/158 559/548 0,84/0,85 89,6/89,6  7,9/55 1,8/1,6 2,0/1,9 2,5 745
75/110 GM315M 6/4b 990/1485 141/190 723/707 0,83/0,91 90,6/90,7  82/7,2 1,8/1,6 19/1,8 3,0 820
86/125 GMM 315 L 6/4 990/1485 160/210 830/804 0,83/0,92 91,6/91,7  8,0/6,0 1,8/1,6 1,918 4,0 860

Sabit moment uygulamalarinda, moment karakteristigine bagli olarak, gift devirli motorlara dnce alcak devirde kalkis yaptintmalidir. Anma devrine ulastik-
tan sonra yiiksek devire anahtarlanabilir.

A Sabit moment uygulamalarinda, Dahlander baglantili motorlara dogrudan yol verilir ancak istek halinde Y/A yol vermeye uygun dzel baglanti yapilabilir.

Verim degerleri IEC 60034-2-1 : 2014 standardina uygun olarak endirekt dlciim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test
sonuclarina gore belirlenir.
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B et CIFT DEVIRL MOTORLAR
3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tiirii: ST (Stirekli Calisma
Koruma Derecesi: IP 5 | Yalitim Sinifi: F (155°C) | Is1 Artig Sinirt: B (80K) 4/2 kUtupLu - 1500/3000 d/dak

Yik momenti hizin karesiyle orantili (Pompa ve Vantilatdr) Tek sargi - Dahlander Baglanti Y/YY

ALUMINYUM GOVDE

BT Kallusta Devrilme | Eylemsizlik | Yaklasik

Verim * Akim Moment | moment | momenti | Agirhik
n Orani Orani orani
% /Iy | My/My B3

katsayisi 1EC Mg/ My
Cos ¢ 60034-2-1:2014

Dogrudan | Dogrudan

Je)I0J0 1)ze4 3() L3S Liepuelg

0,035/0,14  V.AGM 63 4/2a 1400/2860  0,20/0,50 0,24/0,47 0,51/0,62 484/632 32/45 2,124 2,4/28  0,00011 33 <
0,05/0,19 V. AGM 63 4/2b 1420/2880  0,22/0,60 0,34/0,63 0,66/0,74 48,5/603  34/48  23/2,7 2,6/30  0,00013 3,7
0,08/0,37 V.AGM 714/2a 1380/2800  0,32/1,1 0,55/1,26 0,69/0,84 50,5/56,5 2535 1415 1,6/1,7  0,00026 51
0,12/0,5 V.AGM 71 4/2b 1380/2800  0,45/1,4 0,83/1,71 0,73/0,81 51,5/623 3038  16/18 1,8/20  0,00034 6,3
0,17/0,75 V. AGM 80 4/2a 1400/2790  0,50/1,7 1,2/2,6 0,77/0,91 62,2/683  3,5/4,1 1,6/1,7 1,9/1,9  0,00053 7,8
0,25/1,0 V. AGM 80 4/2b 1410/2810  0,70/2,2 17134 0,75/0,98 67,1/654 33/36  14/16 1,7/1,9  0,00066 89
03313 V. AGM 905 4/2 1425/2860  0,90/2,8 2,2/43 0,74/0,87 701/752  3,7/44  1,6/18 2,0/1,9 0,001 1,4
0,5/2,0 V.AGM 90 L 4/2 1415/2835  1,2/4,2 3,4/6,7 0,78/0,88 7501762  45/60 20128 2,4/25  0,0014 13,8
0,66/2,7 V. AGM 100 L 4/2 1430/2845  1,5/5,2 4,4/9,1 0,81/0,95 76,0/772  49/47 1,719 23/21  0,0024 173
0,9/3,6 V.AGM 112 M 4/2 1440/2870  2/73 6,0/12 0,83/0,89 76,1/783  55/60  18/2,0 2,6/25  0,0039 27
1,25/5 V.AGM 13254/2a 1440/2860  3/9,8 8,3/16,7 0,81/0,93 752/773  43/49  18/2]1 2,1/22  0,0090 33
1,716,5 V.AGM 1325 4/2b 1440/2900  3,6/12,5 1,3/214 0,84/0,89 791/823 58/68  23/23 2,5/27 0,012 39
2,510 V.AGM 160 M 4/2a  1450/2910  5,3/19,5 16/33 0,84/0,90 79,2/804  50/53  2,1/25 2,2/2,7 0,026 62
3,3/13 V.AGM160M4/2b  1460/2930  6,7/24 22/82 0,85/0,91 82,2/844  68/86  22/25 2933 0,034 73
4,417 V.AGM 160 L 4/2 1460/2930  8,6/32 29/55 0,87/0,89 83,2/844  69/88  24/26 2,7/30 0,041 86
5/20 V. AGM 180 M 4/2 1475/2940  10/37 32/65 0,87/0,90 813/854  67/17  26/24 2,7/2,7 0,060 125
7,528 V. AGM 200 L 4/2a 1470/2960  15/50 49/90 0,85/0,92 83,3/86,5 64/75  23/2]1 2324 0,10 165
8,5/33 V. AGM 200 L 4/2b 1470/2950  16/59 55/107 0,87/0,90 86,2/885 68/76  21/19 2,2/21 0,13 185
PIK GOVDE
1,25/5 V.GM 1325 4/2a 1440/2860  3/9,8 8,3/16,7 0,78/0,93 752/713  43/49  1,8/21 2,1/22  0,0090 45
1,716,5 V.GM 1325 4/2b 1440/2900  3,6/12,5 11,3/21,4 0,84/0,89 791/823  58/68  23/23 2,5/2,7 0,012 52
2,510 V.GM 160 M 4/2a 1450/2910  5,3/19,5 16,5/32,8 0,84/0,90 79,2/804  50/53  21/25 2,2/12,7 0,026 9%
3,3/13 V.GM 160 M 4/2b 1460/2930  6,7/24 21,6/42,4 0,85/0,91 82,2/844  6,8/86  22/25 2933 0,034 105
4,417 V.GM 160 L 4/2 1460/2930  8,6/32 28,8/55,4 0,87/0,89 83,2/844  69/88  24/26 2,7/30 0,041 118
5/20 V.GM 180 M 4/2 1475/2940  10/37 32,4/65 0,87/0,90 813/854  6,7/7,7  26/24 2,7/2,7 0,060 150
7,528 V.GM 200 L 4/2a 1470/2960  15/50 48,7/90,3 0,85/0,92 833/86,5 64/75 2321 23/24 0,10 215
8,5/33 V. GM 200 L 4/2b 1470/2950  16/59 55/107 0,87/0,90 86,2/885 6,8/76 2119 2,2/21 013 235
10/40 V.GM 225 M 4/2 1470/2955  20/72 65/129 0,82/0,91 86,3/86,5 55/65 20128 2124 0,19 315
12,5/48 V. GM 250 M 4/2 1480/2965  25/86 81/155 0,81/0,90 873/885 57/15 20721 2124 032 385
17/66 V.GM 280 S 4/2 1480/2970  33/115 110/212 0,83/0,91 88,3/896 62/79  20/2] 22126 0,50 560
20/78 V.GM 280 M 4/2 1480/2970  38/133 129/251 0,84/0,93 88,4/896  6,7/82  2,0/2, 232,71 0,62 595
25/100 V.GM 3155 4/2 1485/2975  48/172 161/321 0,84/0,92 88,4/89,7  6,5/19 1417 24127 0,9 720
30/120 V.GM315M 4/2a 1490/2980  58/205 192/385 0,82/0,92 89,4/90,7  8,0/88  16/1,9 2,6/29 1,20 805
37/150 V.GM 315 M 4/2b 1490/2980  68/252 237/481 0,84/0,92 91,4/91,7 6582  16/19 2,5/28 1,40 870
45/175 V.GMM 315 L 4/2 1490/2980  83/295 288/561 0,84/0,92 91,5917  6,7/82  1,6/19 2,528 142 920

Degisken moment uygulamalarinda, kalkis akim karakteristigine bagl olarak, cift devirli motorlara dnce alcak devirde kalkis yaptintmalidir. Anma devrine
ulastiktan sonra yiksek devire anahtarlanabilir.
A Degisken moment uygulamalarinda, Dahlander baglantili motorlara sadece dogrudan yol verilir.

Verim degerleri IEC 60034-2-1 : 2014 standardina uygun olarak endirekt olciim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test
sonuclarina gore belirlenir.



CiFT DEVIRLi MOTORLAR SR
3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tird: ST (Siirekli Calisma
8/4 kUtuplu - 750/1500 d/dak Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: F (155°C) | Isi Artig Sinini: B (80K)

Yiik momenti hizin karesiyle orantili (Pompa ve Vantilatdr) Tek sargi - Dahlander Baglanti Y/YY

ALUMINYUM GOVDE

Anma gl Kalkista Devrilme | Eylemsizlik | Yaklasik
E Verim * Akim moment momenti | Agirhk
_5- Oram orani
= i % Ta/ Iy B3
= katsayisi Mg/ My
-~ Cosgp  |60034212014] )
g Dogrudan | Dogrudan
z = e
=§ 0,05/0,25 V. AGM 71 8/4a 680/1400 0,28/0,73 0,7/1,7 0,60/0,78 41,7/613 2,031 1,413 1,8/1,8 0,00040 49
E 0,065/0,33 V. AGM 71 8/4b 680/1400 0,36/1 0,9/2,3 0,58/0,76 43,6/61,3 2,0/3,2 1,414 1,8/1,9 0,00054 5,9
_."_3 0,12/0,5 V. AGM 80 8/4a 680/1430 0,65/1,5 1,7/3.3 0,51/0,75 50,5/62,3 2,1/3,2 1,411,7 1,7/2,1 0,00083 7,6
E 0,18/0,75 V. AGM 80 8/4b 680/1405 0,90/2 2,5/51 0,54/0,81 51,5/65,3 2,1/3,5 1,6/1,7 1,8/2,1 0,0011 8,7
-g 0,25/1 V.AGM 90 S 8/4 700/1410 1,2/2,8 3,4/6,8 0,51/0,69 57,4173,2 2,7/4,6 1,6/2,1 2,124 0,0019 11,5
‘% 0,33/1,4 V.AGM 90 L 8/4 690/1390 1,3/3,3 4,6/9,6 0,60/0,79 59,4/76,2 2,6/43 1,718 1,9/2,1 0,0024 13,6
0,5/2 V.AGM 100 L 8/4a 700/1415 1,8/4,8 7/13 0,61/0,82 64,3/71,3 2,9/4,8 1,5/1,8 2,1/2,3 0,0038 17,3
0,6/2,5 V. AGM 100 L 8/4b 690/1410 2/5,5 8/17 0,66/0,86 64,3/743 3,2/5,2 1,5/1,9 2,0/2,3 0,0050 20,8
1/3,8 V.AGM 112 M 8/4 700/1425 3,2/8,3 14/25 0,63/0,83 70,2/78,3 3,4/5,2 1,4/2,0 2,0/2,5 0,0092 28,7
1,2/5 V. AGM 1325 8/4 715/1450 3,8/10,5 16/33 0,60/0,84 74,2/80,3 3,7/54 2,1/2,2 2,4/2,6 0,019 39
1,717 V.AGM 132 M 8/4 710/1450 52/14,5 23/46 0,66/0,84 69,3/81,3 4,0/6,6 2,0/2,2 2,2/2,5 0,026 47
2,5/10 V. AGM 160 M 8/4 720/1460 7,4/20 33/65 0,64/0,87 74,3/81,4 3,7/6,4 1,8/2,3 2,2/3,0 0,054 74
3,5/14 V.AGM 160 L 8/4 720/1460 10,5/28 46/92 0,60/0,83 78,3/85,4 3,7/6,8 1,8/2,0 2,0/2,5 0,072 104
4/16 V. AGM 180 M 8/4 720/1465 11,4/32 53/104 0,63/0,82 79,3/86,4 3,8/6,0 1,8/2,3 1,8/2,4 0,11 128
5/20 V. AGM 180 L 8/4 720/1465 14/40 66/130 0,62/0,81 81,3/874 3,9/6,7 1,9/2,5 1,9/2,7 0,13 143
7/28 V. AGM 200 L 8/4 725/1465 16/51 92/183 0,73/0,88 84,2/88,4 4,5/6,6 1,9/2,1 1,9/2,4 0,19 185
PiK GOVDE
1,2/5 V.GM 1325 8/4 715/1450 3,8/10,5 16/33 0,60/0,84 74,2/80,3 3,7/54 2,1/2,2 2,412,6 0,019 51
1,77 V.GM 132 M 8/4 710/1450 52/14,5 23/46 0,66/0,84 69,3/81,3 4,0/6,6 2,0/2,2 2,2/2,5 0,026 60
2,5/10 V.GM 160 M 8/4 720/1460 7,4/20 33/65 0,64/0,87 74,3/81,4 3,7/6,4 1,8/2,3 2,2/3,0 0,054 105
3,5/14 V.GM 160 L 8/4 720/1460 10,5/28 46/92 0,60/0,83 78,3/85,4 3,7/6,8 1,8/2,0 2,0/2,5 0,072 140
4/16 V.GM 180 M 8/4 720/1465 11,4/32 53/104 0,63/0,82 79,3/86,4 3,8/6,0 1,8/2,3 1,8/2,4 0,11 150
5/20 V.GM 180 L 8/4 720/1465 14/40 66/130 0,62/0,81 81,3/87,4 3,9/6,7 1,9/2,5 1,9/2,7 0,13 170
7/28 V.GM 200 L 8/4 725/1465 16/51 92/183 0,73/0,88 84,2/88,4 4,5/6,6 1,9/2,1 1,9/2,4 0,19 235
8/32 V.GM 2255 8/4 730/1470 20/60 105/208 0,67/0,86 84,3/88,5 4,3/6,6 2,0/2,3 21/2,7 0,29 275
10/40 V.GM 225 M 8/4 725/1470 26/71 132/260 0,65/0,92 83,3/86,5 4,0/6,3 1,8/2,3 1,8/2,4 0,35 320
12,5/48 V.GM 250 M 8/4 735/1475 30/87 162/311 0,70/0,88 84,4/89,5 43/11 2,0/2,5 1,929 0,54 395
16,5/63 V.GM 280 S 8/4 730/1475 38/115 216/408 0,70/0,88 87,3/88,6 3,8/6,3 1,6/2,2 1,8/2,4 0,90 550
21/83 V.GM 280 M 8/4 735/1475 50/149 273/537 0,67/0,87 88,4/90,6 3,9/6,9 1,6/2,3 1,8/2,5 11 615
25/100 V.GM 3155 8/4 740/1485 53/174 323/643 0,74/0,89 90,4/91,6 4,716,9 1,7/2,2 1,8/2,4 1,6 702
30/120 V.GM 315 M 8/4a 740/1480 69/223 387/774 0,68/0,83 90,4/92,6 5,3/8,1 1,8/2,6 2,0/2,9 2,1 784
33/132 V.GM 315 M 8/4b 740/1485 74/239 426/849 0,70/0,85 90,4/92,7 52/8,1 1,8/24 2,0/2,8 25 861
40/160 V.GMM 3151 8/4 740/1485 86/274 516/1029 0,73/0,90 90,5/92,7 5,2/8,1 1,8/2,4 2,0/2,8 23 875

Degisken moment uygulamalarinda, kalkis akim karakteristigine bagl olarak, cift devirli motorlara dnce alcak devirde kalkis yaptintmalidir. Anma devrine
ulastiktan sonra yiiksek devire anahtarlanabilir.

A Degisken moment uygulamalarinda, Dahlander baglantili motorlara sadece dogrudan yol verilir.

Verim degerleri IEC 60034-2-1 : 2014 standardina uygun olarak endirekt dlciim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test
sonuglarina gdre belirlenir.
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ISLETME DEGERLERI CiFT DEVIRLi MOTORLAR

3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tird: ST (Sirekli Calisma)
Koruma Derecesi: IP 5 | Yalitim Sinifi: F (155°C) | Is1 Artig Sinirt: B (80K) 6/4 kUtupLu - 1000/1500 d/dak

Yik momenti hizin karesiyle orantili (Pompa ve Vantilatdr) Tek sargi - Dahlander Baglanti Y/YY

ALUMINYUM GOVDE

AnmagtE Kalkista Devrilme | Eylemsizlik | Yaklagik

Verim * Akim Moment | moment | momenti | Agirhk
n Orani Orani orani
% VAN M,/ My

katsayisi 1EC Mg/ My
Cos ¢ 60034-2-1:2014
Dogrudan | Dogrudan

Je)I0J0 1)zB4 3() L3S Liepuelg

0,05/0,18 V.AGM 71 6/4a 940/1340  0,34/0,72 0,51/1,28 0,42/0,56  485/63,2  2,0/21 1,413 1,9/1,6  0,00064 54 S
0,08/0,24 V.AGM 71 6/4b 940/1350  0,40/0,9 0,81/1,7 0,58/0,65  485/603  23/25 1514 1,9/1,6  0,00086 6,3
0,15/0,45 V. AGM 80 6/4a 930/1370  0,54/1,3 1,54/3,14 0,77/0,81 50,5/60,4 32532 1,114 2,115 0,0017 8,1
0,2/0,6 V. AGM 80 6/4b 960/1400  0,74/1,52 2,03/4,09 0,67/080  564/692 3,738  2,1/16 2,7/20  0,0022 9,5
0,3/0,9 V.AGM 90 S 6/4 940/1410 1,1/2,3 3,05/6,1 0,70/0,78  545/702  29/43  13/19 1,9/21  0,0019 11,5
0,37/11 V. AGM 90 L 6/4 935/1390 12/2,8 3,8/7,6 0,71/078  613/712  3.2/40  1,6/16 2,021 0,0024 13,6
0,6/1,6 V. AGM 100 L 6/4a 950/1420 1,85/4,1 6/10,8 073/0,79  62,4/693  3,6/52  16/2, 2,2/23 00,0040 17,3
0,75/2,2 V. AGM 100 L 6/4b 950/1430  2,5/5,3 7,514,7 0,68/080  624/733  3,6/47 1717 22/23  0,0052 20,8
1,173,3 V.AGM 112 M 6/4 955/1440  3,1/7,3 11/21,9 0,70/0,81 712/792  50/58  1,9/2]1 2,9/2,7 10,0092 28,7
1,5/4,5 V.AGM 1325 6/4 940/1440  4,2/9,5 15,2/29,8 0,75/0,84  67,4/793  41/55 1,718 21720 0,019 39
2/6,2 V. AGM 132 M 6/4 940/1440  5,2/13,3 20,3/41,1 0,77/086  703/764  4,0/52  1,7/20 19/22 0,026 47
3/9 V. AGM 160 M 6/4 945/1455 718 30,3/59,1 0,78/0,84  773/843  46/60  18/20 19/23 0,054 74
413 V.AGM 160 L 6/4 970/1455  9,5/26 39,4/85,3 0,75/0,84  793/844  40/55  19/2, 19/22 0,072 104
515 V. AGM 180 M 6/4 970/1460 11,7129 49/98 0,74/085  813/863  44/59  18/22 1922 011 128
6/18,5 V.AGM 180 L 6/4 975/1455 14/36 59/121 0,75/085  803/854  54/55 24/, 25/23 0,13 143
7,5/25 V.AGM 200 L 6/4 980/1465 16,6/48 73/163 0,79/086  81,3/855  60/66 22122 29128 0,19 185
9/30 V.CAGM 200 L 6/4 980/1470 19/51 88/195 0,78/0,94  863/884  67/10  26/23 2925 023 205
PIK GOVDE

1,5/4,5 V.GM 132 S 6/4 940/1440  4,.2/9,5 15,2/29,8 0,75/0,84 67,4/793  41/55 1,718 21/20 0,019 51
2/5,2 V.GM 132 M 6/4 940/1440  52/13.3 20,3/411 0,77/0,86 703/764  40/52  1,7/20 19/22 0,026 60
3/9 V.GM 160 M 6/4 945/1455 718 30,3/59,1 0,78/0,84 773/843  4,6/60  18/2,0 1,9/23 0,054 105
4/13 V.GM 160 L 6/4 970/1455  9,5/26 39,4/85,3 0,75/0,84 793/844  40/55  1,9/21 19/22 0,072 140
515 V.GM 180 M 6/4 970/1460  11,7/29 49,2/98,1 0,74/0,85 813/863  44/59  1,8/2,2 19/22 011 150
6/18,5 V.GM 180 L 6/4 975/1455  14/36 58,8/121,4  0,75/0,85 80,3/854  54/55  24/2]1 2523 0,13 170
7,5/25 V.GM 200 L 6/4 980/1465  16,6/48 73/163 0,79/0,86 81,3/855 6,0/66  22/22 2928 0,19 235
9/30 V.C.GM 200 L 6/4 940/1470  19/54 88/195 0,78/0,89 86,3/88,4  67/70  26/23 2925 023 255
13/33 V.GM 225 S 6/4 980/1470  25/67 107/214 0,73/0,80 853/87,5  50/64  18/21 2,228 0,29 275
14/40 V.GM 225 M 6/4 980/1470  30/77 136/260 0,78/0,83 84,4/885  47/61  1,8/20 23/30 035 320
17/50 V.GM 250 M 6/4 980/1475  36/92 166/324 0,80/0,85 83,4/905  52/72  20/25 2431 054 395
22/65 V.GM 280 S 6/4 985/1480  46/116 213/419 0,78/0,91 87,4876  66/54  23/1,7 2,3/1,8 0,90 550
26/75 V.GM 280 M 6/4 990/1480  56/137 251/484 0,75/0,89 87,4/876  68/55  25/1,6 25,7 11 615
32/95 V.GM 3155 6/4 990/1480  63/164 309/613 0,81/0,90 89,4916  67/60  22/1,7 2522 1,6 702
37/115 V.GM 315 M 6/4a 990/1485  74/200 357/740 0,79/0,88 89,5/926  80/70 25138 2926 21 784
45/132 V.GM 315 M 6/4b 990/1485  91/223 434/849 0,78/091 90,5/92,7  8,0/65 2,518 2925 25 861
50/150 V.GMM 315 L 6/4 990/1485  98/257 482/965 0,80/0,90 90,5/92,7 70062  22/,7 26/23 23 875

Degisken moment uygulamalarinda, kalkis akim karakteristigine bagl olarak, cift devirli motorlara dnce alcak devirde kalkis yaptinlmalidir. Anma devrine ulastiktan sonra
yiiksek devire anahtarlanabilir.

A Degisken moment uygulamalarinda, Dahlander baglantili motorlara sadece dogrudan yolverilir.

Verim degerleri IEC 60034-2-1: 2014 standardina uygun olarak endirekt dl¢im metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina
gore belirlenir.
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% OPSIYONLAR

UC FAZLI SINCAP KAFESLI INDUKSiYON MOTORLARI

OPSIYONLAR
1 | Kurulum Diizeni
B5. V1 (Adminyum) 0 0 0 0 0 0 0 O | NA | NA | NA | NA | NA | NA | NA | NA | NA | NA
B5 Pik Dokiim N/
B14/B14-2 0 0 0 0 0 0 0 0 | NA | NA | NA | NA | NA | NA | NA | NA | NA | NA
B14 / B14-2 - Pik Dokim N/A NA | N | NA | N ONA | NA | 480 | 780 | NA | NA | N N/A | NA | NA | NA | ONA | NJA
Ozel Sarg 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 R
3 |0zl Mil
Cizime gore R
Arka mil cikis! 0
4 |IPho 0

Makarali Rulman
(NU)-2p
Makeral fulman WA [ WA | WA | WA [ NA | v WA o | o oo o] olo] ool o UK
(NU)-468P*
H Izolasyon 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 S 9 S R
7 |Cebri Sogutma NA | NA D 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 R
Isitici - TAC 230V -
TACTI0V
Kanopi N/A 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 R R
10 |Motor Koruma

1xPTC

2xP1C

3x PIC

3x NC Termostat
3xPT100 - sargida
2x PT100 -
rulmanlarda

11 | Yaglanabilir Kapak

12 |Izole Arka Kapak

13 {lzole Rulman

14 |Es Rulman

15 | Metal Klemens Kutusu
16 |Su Bosaltma Delikleri
17 |Yag Kegesi

19 |Vibrasyon Izleme Noktas
20 |etel kablo Rekory kR kR IRJRIRIRIRIRIRIRIRIR] R[S
21 |Enkoder

22 |Tropik Koruma

25 |Boya - RAL kodu ile

oo |
(a)
)
=)
o
=)
=)
)
)

Opsiyonlar, Boyutlar ve Yedek Parca

NA | N NN N N N D 0 0 0 0 0 0 0 0 0 R

Not: Bazi varyant kodlari birlikte kullanilamaz.

S = Standart ozellikler
0 = Opsiyonel ozellikler
R = Sorunuz

N/A = Uygulanmamaktadir
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AYAKLI (B3) - ALUMINYUM GOVDE

(2]

- (=)
-
@,
-
o
i v =
()] QD
i ; =
D8 (=]
i (=)
™ <
=
=
Koruyucu Ek o
Kapak (Kanopi) =
>
o
(1-)
al
Ayakli motor boyutlan : B3, B6, B7, B8, B15, V5, V6 yapi bicimlerinde g
Yapi Kutup o
biiyiikliigii | sayisi ACO BB | L | L 3 L) =
~ DC | DAG
56 24 |5 152 9 90 28 112 105 - 58 9 |71 | - | 24| - |8 [161[185]| - |36 |20 | Ms| 9 [102] 33
63 2-4 63 160 10 100 31 125 121 116 7 11 | 80 - | 27| - | 103(216 (243 |245| 40 | 23 | M4 | 11 |125( 4x4
Al 2-4-68 | 71 182 10 112 33 140 138 116 7 11|90 | - [ 27| - [108|249 (284|278 | 45 | 30 | M5 | 14 | 16 | 5x5
80 2-4-6-8 | 80 198 10 125 38 160 156 151 10 15 [100| - [ 33| - [125(279 | 324|308 | 50 | 40 | M6 | 19 |21,5| 6x6
S 100 | - 130 | 309 | 364 | 338
90 — 2-4-6-8 |90 216 12 140 43 180 176 151 10 15 35| - 56 | 50 | M8 | 24| 27 | &7
L 125] - 155 | 334 | 389 | 363
100 L 2'4;?'8 100 234 13 160 47 200 194 189 12 18 |10 | - | 30| - |75 PIH2LA3 6o {mio| 28 | 31| ax
4 406 | 472 | 443
112 M| 2-4-6-8 | 112 257 13 190 47 230 218 189 12 18 | 140| - |39 | - | 175(396 | 462 | 433 | 70 | 60 |M10| 28 | 31 | 8x7
5 | e 140 | - 180 | 460 | 546 | 497
132 — 132 300 15 216 49 260 257 239 12 18 178 | - 46 | - 218 498 [ 584 [ 535 | 89 [ 80 | M12| 38 | 41 [ 10x8
M T 247 523 [ 614 | 560
160 M 2'4'65;8 160 380 21,5 254 60 312 310 303 15 19 [210 | 254 | 60 | 104 | 304 600 | 716 1657 {408 | 110 |M16 | 42 | 45 | 1208
L| 24 644 | 760 | 701
180 % 2-4-6-8 | 180 421 24 279 68 354 348 303 15 19 | 241|279 | 56 | 86 | 320 | 657 [ 773 | 714 [ 121 | 110 [ M16| 48 | 51,5| 14x9
200 L | 2-4-6-8 [ 200 477 26 318 80 398 390 370 19 24 |305| - | 68 | - |355|747|865|803| 133|110 |M20| 55 | 59 | 16x10
VDB, DC: DIN 332-2 form D 3) IE2 motor tipi AGM2E 132 M 6b Biltiin dlgiler mm birimindedir.

JIR2&IE3 motor tipi AGM2E 100 L 4b “1E2 motor tipi AGM2E 160 L 2, AGM2E 160 L 4
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AYAKLI (B3) - PIK GOVDE

~HD

Koruyucu Ek

Kapak (Kanopi)

Ayakli motor boyutlar : B3, B6", B7", B8"), B15, V5", V6" yapi bigimlerinde

Opsiyonlar, Boyutlar ve Yedek Parca

b | LD
s el D00 00 D DO C DN ORBEERE

3
— 24638 10x8
B2y 178 :
M | - 260 | 600 | 716 | 657
1 2468 | 160|380 22 [ 254 | 60 | 312|310 303 | 15 6| - 108 | 110 [ M16| 42 | 45 | 1208
LI 54| - 304 | 644 | 760 | 701 .
M 57 | 8 657 | 773 | 714
180 | 44
| 2468 (160 421 | 24 | 279 | 68 | 354 | 348 | 303 | 15 | 241 | 279 |t 319 R o 121 [ 110 M6 | 48 | 515 140
200 L | 2468 [200]477] 26 |318] 80 | 398|390 370] 19 [305| - | 68 | - | 355|747 | 865 | 803|133 | 110 |M20]| 55 | 59 | 16x10
s | g 286 | 311 92.5| 363 | 795 | 943 | 851 140 60 | 64 | 18x11
w5 T T2 Jos{s0] 30 |36 | 82 48| 44| 370| 19 [T | 76 [ |5 [220 ] 208 et ] 149 [110] mao [[55 | 59 | 6ut0
468 820 [ 968 | 876 140 60 | 64 | 18x11
30 M 4_2_8 250 [ 572 | 35 406 | 80 | 484|480 | 4d0| 24 |349| - | 75 | - [410] 896 |1044| 952 | 168 | 140 | M20 Zg Zg 1811
. 2 65 | 69 | 18x11
280 Y8 1og0 | 630 | 40 | 457 | 120 | 550 | 544 | 440 | 24 | 368 | 419 | 85 | 128 | 474 | 958 |1106] 1014] 190 | 140 | M20 |2 {72} 2012
1 65 | 69 | 18x11
468 75 | 795] 20x12
|2 1120 {1270 1197 140 65 | 69 | 18x11
268 150[1330] 1227 170 85 | 90 | 22¢14
0y 2 s 40611457 | 15 1166 1 550 |50 a70 (1197 140 65 | 69 | 1811
468 1150 (1330|1227 170 85 | 90 | 22¢14
315 50 | 508|125 | 620 | 614 | 571 28 216 M20
T 1190 [1340 | 1267 140 65 | 69 | 1811
468 s | - s | - | oo 220]1400] 1297 170 85 | 90 | 22¢14
2 o5 1270 855 | 1297 140 65 | 69 | 1811
768 1300 | 885 | 1327 170 85 | 90 | 22¢14
2 1337 1517|1414 170 | M20| 80 | 85 | 22114
M 468 260 680 14377 (1507|1454 210 | M24 | 100 | 106 | 28x16
355 355 | 980 | 50 | 610 | 150 | 740 | 732 | 571 28 - o - 254
L 2 . 750 | 1467|1647 {1544 170 | M20| 80 | 85 | 22x14
468 1507 1727|1584 210 [M24] 100 | 106 | 28x16
w0 L —2—1a00 |1100| 50 | 686 | 165 | 860|850 571 | 35 [s00| - [170| - | o34 2LO[I74011637] 1g | 170 | M20] 80 | 85 | 22x14
4-6-8 1610/1820| 1677 210 | M24| 110 [ 116 | 28x16
2
B L 450 [1201| 62 | 800 [ 180 | 975 | 960 | 571| 45 {900 | - |200| - |1050|17C8124BI1845 Y 1o L 170§ | N0 | 95 | 2514
4-6-8 1808 (2028|1885 210 120 | 127 | 32418
2
450 U 450 [1283| 62 | 800 | 180 | 975 | 960 | 571| 45 [1250| - [300| - |1450{Z20B 248612345 1o L 170} yypq S0 L 95 | I5x1d
4-6-8 2308]2528|2385 210 120 | 127 | 32x18
1 B6, B7, B8, V5 ve V6 315 M yapi bilyiikliigiine kadardr. Biitiin dlgiiler mm birimindedir.

2B, DC: DIN 332-2 bicim D

b6



FLANSLI (BiCiM A-B5) - ALUMINYUM GOVDE

LC
~L (=]
LK 2
LA CA <
=)
GA =1
(Y
GD < St
; e w
w oz ol - B = H- < =
=
~—
DB Ty
=
s
T Koruyucu Ek =
E Kapak (Kanopi) =3
1 =
Not: Mil faturasi ile flang oturma yiizeyi ayni diizlemdedir. >
=
Flansh motor boyutlar : (Flang bicimi A - DIN EN 50 347), B5, V1, V3 yapi bicimlerinde ‘8

Yapi Kutup
IR ODD - SR OO OARHEBHER

2-4 FF100 | 100 120 | 4 7 3 161 | 185 10.2

2-4 FF115| 115 95 140 | 4 10 3 10 97 16 | 216 | 243 | 245 23 M4 11 12,5 4X4

Al 2-4-6-8 |FF130| 130 | 110 | 160 | 4 10 | 35 10 | 110 | 116 | 249 | 284 | 278 | 30 | M5 | 14 16 5x5

80 2-4-6-8 |FF165| 165 | 130 | 200 | 4 12 | 35 | 12 | 118 | 151 | 279 | 324 | 308 | 40 | M6 | 19 | 215 6X6
S 309 | 364 | 338

90 ] 2-4-6-8 [FF165| 165 | 130 | 200 | 4 12 | 35 12 ] 126 | 151 34 | 389 | 363 50 | M8 | 24 27 8x7
2-4-6-8 376 | 442 | 413

100 L e FF215( 215 [ 180 | 250 | 4 | 145 | 4 15 | 135 | 189 206 | 472 | 483 60 | M10 | 28 31 8x7

M2 M| 2-4-6-8 [FF215| 215 | 180 | 250 | 4 | 145 | 4 15 | 146 | 189 | 39 | 462 | 433 | 60 | M10 | 28 31 8x7

S| yass 460 | 546 | 497
132 7] FF265| 265 | 230 | 300 | 4 | 145| 4 | 20 | 168 | 239 [ 498 | 584 | 535 | 80 [Mi2 | 38 | 41 | 108
6 523 | 614 | 560
M| 2468 | . 600 | 716 | 657
160 — - F300"| 300 | 250 | 350 | 4 85| 5 | 20 | 225 | 303 oo 0| M6 | 42 | 45 | 128
180 {2468 [rr300°| 300 | 250 | 350 | 4 |85 | 5 | 20 | 241|303 |60 | 773 | 714 |10 | w6 | 48 | 515 | 14

200 L | 2468 [Fr350°| 350 [ 300 | 400 | 4 |185| 5 20 | 275 | 370 | 747 | 865 | 803 | 110 | M20 | 55 59 16x10

"B, DC : DIN 332-2 bigim D #1E2 Motor Tipi AGM2E 132 M 6b Biitiin oliiler mm birimindedir.
IFlanslar dokme demirdir 51E2 Motor Tipi AGM2E 160 L 2, AGM2E 160 L 4
31E2 Motor Tipi AGM2E 100 L 4b
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FLANSLI (BiCiM A-B5) - PIK GOVDE

~L
LA EA LK
S- CA - 6C
= oD | l < TLoF
> L N T T | e | /‘_‘L x
[0} L oz o= - - = | A H <
'g i ] S i
= 08 ne
D
- /
- T
C e
— £ Koruyucu Ek
S LE .
= Kapak (Kanopi)
[='a]
E Not: Mil faturasi ile flang oturma yiizeyi ayni diizlemdedir.
[ —
g Y Flansh motor boyutlan : (Flang bicimi A - DIN EN 50 347) B5", V1, V3") yapi bicimlerinde
= api
(72] S . o
| No. | 05 | e
132 % 2468 |FF265| 265 | 230 | 300 | 4 [ 145 | 4 | 20 | 168 | 239 498 | 584 [ 535 | 80 | mi2| 38| 41 | 10x8
M 600 | 716 | 657
1 2468 1m0 [ mie| 4| 45 | 128
160 FF300( 300 | 250 | 350 | 4 | 185 | 5 | 20 | 225|303\
M 73 | 4
18— 2468 [FF300[ 300 | 250 | 350 | 4 | 185 | 5 | 20 | 241 | 303 | 659 [griroo— 100 | M6 | 48 | 515 | 140
200 L| 2468 |FF350] 350 | 300 | 400 | 4 |185| 5 | 20 | 275 | 370 | 747 | 865 | 803 | 110 | m20 | 55 | 59 | 16x10
s | 48 795 | 943 | 851 | 140 60 | 64 | 18011
ns T T2 |raoo| 400 | 350 | 450 | 8 | 85| 5 | 20 | 285 | 370 [790 |08 | ea6 [ 110 | M20 55 | 59 | 16x10
468 820 | 968 | 876 | 140 60 | 64 | 1811
%0 M 4_2_8 Frs00| 500 | 450 | ss0 | 8 | 185 | 5 | 24 | 322 | 440 | 896 | 1084 | 952 | 140 | M20 22 2;‘ 18011
2 65 | 69 | 18011
280 S| 468 ool so0 | aso | sso | 8 | 185 | 5 | 24 | 350 | 440 | 058 | 1106 | 1014 | 140 | Mo [P 795 | 2012
w2 65 | 69 | 18x11
468 75 | 795 | 20012
2 1120 | 1270 | 1197 | 140 65 | 69 | 18011
S 468 1150 | 1330 | 1227 | 170 85 | 90 | 24
Wy 2 1120 | 1270 | 1197 | 140 65 | 69 | 18x11
Y68 Yereoo| 600 | 550 | 660 | 8 | 24 | 6 | 24 | s10 |5y [J0[ 133011227 | O fy,, | 85 | 90 | 2914
) 2 1190 | 1340 | 1267 | 140 65 | 69 | 1801
468 1220 | 1400 | 1297 | 170 85 | 90 | 20a4
M 1270 | 855 | 1297 | 140 65 | 69 | 18x11
468 1300 | 885 | 1327 | 170 85 | 90 | 2004
o2 1337 | 1517 | 1414 | 170 [ M20 | 80 | 85 | 2214
468 1377 | 1597 | 1454 | 210 | M24 | 100 | 106 | 28¢16
355
] 7 |FF740| 740 | 680 ) 800 | 8 | 241 6 ) 320 625\ ST e | qear | gsaa | 170 | Moo | s0 | 85 | 2204
468 1507 | 1727 | 1584 | 210 | M24 | 100 | 106 | 28¢16
2 1570 | 1740 | 1637 | 170 | M20 | 80 | 85 | 22114
400 )
0 Ly (T 940 | 880 11000 | 8 | 28\ 6 | 32\ 700 STV e o0 67 [ 210 | M2+ | 110 | 116 | 2816
450 U ———{erios0’| 1080 | 1000 [ 1150 | 8 | 28 | 6 | 32 | 751 | 571 | 1768 | 14E 18IS N0y, 1 S0 1 95 ) 25014
468 1808 | 2028 | 1885 | 210 120 | 127 | 3208
V) B5 ve V3,315M yapi bilyiikliigiine kadardr. Biitiin dl¢tiler mm birimindedir.
2 DB, DC: DIN 332-2 bigim D
3 IEC60 072
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AYAKLI ve FLANSLI (BiCIM C-B35) - ALUMINYUM GOVDE

~L .
AD
LA LK _g
e EA - i
GA . O = $ <
) AN % :
. < Yy
[ Lizlo =i I I R e - | | i % =
= | < ‘ =
D8 N ;/ ) =
I B - / ! ; LVW a
e'lclal B |BAL Koruyucu Ek A s
BB ; AB =
Kapak (Kanopi) o
@
=
Not: Mil faturasi ile flang oturma yiizeyi ayni diizlemdedir. g
Ayakl ve flangli motor boyutlari : (Flang bicimi A - DIN EN 50 347), B35 yap1 biciminde ~8
Yapi Kutup
biiyiikligi [  sayisi A pB" (ZlD GA
DC (@DA| GC
6 152 01112 7 |FF100[100{ 80 {120 161{185 9 10,2
2—4 63 160 10 100 125|116 7 11 80 = 27 = 103 FF115/115( 95 140 10 3 10 216|243(245 40 23 M4 111125 4x4
n 2-4-6-8 | 711182| 10 |112]140|116| 7 | 11|90 27| - |108|FF130/130{110{160 10 |3,5(10 |249(284|278| 45130 | M5| 14| 16| 5x5
80 2-4-6-8 |80 |198| 10 |125{160(151( 10| 15 |100] - |33 | - |125|FF165{165|130|200 12 (3,5] 12 |1279(324(308| 50| 40 | M6| 19(21,5] 6x6
S 100] - 130 3091364338
90 ] 2-4-6-8 |90 [216| 12 |140{180{151{ 10 | 15 125] 35] - 155 FF165/165{130{200 1213,5(12 3343391363 56 [ 50 [M8| 24|27 | 8x7
2-4-6-
100 L 36)8 100(234( 13 |160/200|189( 12 [ 18 |140( - |39 | - [175|FF215|215[180|250| 4 (14,5 4 |15 3761442 43 63 [ 60 [M10| 28| 31| 8x7
4 406472443
112 M| 2-4-6-8 |112|257| 13 |190|230|189| 12 | 18 {140| - | 39| - |175 [FF215|215/180(250 14,5 4 |15 (396(462(433| 70 | 60 [M10] 28|31 | 8&x7
S| 2468 140} 1180 455 546|497
132~ ] 132{300( 15 |216]260{239( 12 | 18 - |46 - FF265|265(230/300| 4 [14,5 4 |20 [498]584|535| 89 | 80 [M12| 38| 41| 10x8
M 178 218
67 5231614560
M1 2468 . 600{716|657
160 160(380| 22 {254{312{303| 15| 19 |210]254| 60 {104{304|FF300|300{250{350 18,5 5 |20 108({110 (M16| 42| 45| 12x8
L 2-49 6441760(701
241
180 % 2-4-6-8 (180421 24 [279(354(303| 15 | 19 279 56 | 86 320 FF300]300(250(350| 4 [18,5 5 |20 [660|773(714(121[110|M16[ 48515 14x9
200 L 2-4-6-8 200(477| 26 [318/398(370| 19 | 24 305/ - | 68| - |355|FF350]350{300|400 18,5 5 |20 |747(865(803(133{110(M20| 55|59 | 16x10

1)DB, DC: DIN 332-2 bicim D
YFlanglar dokme demirdir
3)IE2 Motor Tipi AGM2E 100 L 4b

4IE2 Motor Tipi AGM2E 132 M 6b
SIIE2 Motor Tipi AGM2E 160 L 2, AGM2E 160 L 4

Biitiin dl¢iiler mm birimindedir.
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AYAKLI ve FLANSLI (BiCiM C-B35) - PiK GOVDE

Not: Mil faturasi ile flang oturma yiizeyi ayni diizlemdedir.

Lc o
[1-] 7 LK
= L EA / _
] = s
& Y o
GD
= T+ | éi a
D { o o« | T
= = z OL -1 e l H-x b7
D
>q', 08B i _ I B )g/ -
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Ayakli ve flangh motor boyutlan : (Flang bicimi A - DIN EN 50 347), B35 yapi biciminde
Yapi Kutup | g
biiyiikliigii | sayisi DB"| 6D | GA
& i . DC | DA | GC
300{ 15 1216{260|239( 12 | - 46| 84218 230|300( 4 4120 1498|584 1535(89 | 80|M12| 38 |41

S 140 -
—12-4-6-8(132 FF265 |265 14,5 10x8
132 m 1178 X
M 210| - 260 600| 716 | 657
—2-4-6-8 - -
60— 160(380| 22 |254/312(303 | 15 Sl 62| - f3gal FF300 (300] 250350/ 4 [185|5 | 20 sl 760 T701 108|110/ M16| 42 | 45 [12x8
M 319 657|773 | 714
180 et 180|421 24 |279354(303 15 | - |2411279 57 | g5 1201 FF300 (300 250|350| 4 [18,5( 5 | 20 rposreaat7or1121|110(M16| 48 (51,5(1419
200 L |2-4-6-8|200(477| 26 |318]398(370| 19 | - |305| - | 68| - |355| FF350 |350|300[400| 4 [18,5] 5|20 |747| 865 | 803 [133[110|M20] 55 | 59 [16x10
S | 48 286(311| 92,5363 795|943 [851] (140 60 | 64 |18x11
225 W 1—2{225(510] 30 [356|438[370] 19 | - [319] = | 76|  [371 FF400 |400|350(450( 8 [18,5| 5 | 20 [790] 908 | 846 |149[110 |M20| 55 | 59 [16x10
4-6-8 820(968 | 876| (140 60 | 64 [18x11
2
250 M Teg | 50[572| 35 |406|4841440| 24 | - |349| - | 75| - |410| FF500 |500|450|550| 8 [18,5] 5| 24 |896|104| 952 168140/ M20 gg gg 18x11
o |2 65 | 69 [18x11
280 468 1980(630] 40 |457|550(440| 24 | - |368(419|85 [128[474| FF500 |500|450|550| 8 [185] 5| 24 | 958|106 1014]190|140| M20 75 7952012
w2 65 | 69 [18x11
4-6-8 75 179,520x12
: 2 1120[1270|1197|  [140 65 | 69 [18x11
4-6-8 e e e e 1150[1330(1227|  [170 85 |90 [22x14
iz 1120/11270{1197|  |140 65 |69 [18x11
4-6-8 1150[1330[1227|_. (170 85 |90 [22x14
315 : 216
N 315|825 50 |508(620(571| 28 FF600 |600{550/660| 8 | 24| 6| 24 1190 130011267126 140 M| | co l1gtt
4-6-8 85 |90 [22x14
el = sl < | 1220(1400|1297| (170 X
H| 2 1270| 8551297 (140 65 |69 [18x11
4-6-8 1300[ 885 [1327| (170 85 |90 [22x14
2
M rea 0] - ||| e 1 4
355 355(980| 50 {610|740(571{ 28 | - 140| - —1 FF740 |740|680|800| 8 | 24| 6| 32 254
] 2 sl 250 1467|11647|1544) " |170{M20| 80 | 85 |22x14
4-6-8 1507|1727(1584]  [210|M24| 100 |106|28x16
2 1570{ 1740|1637|- ,,[170[ M20| 80 | 85 |22x14
400 400 1100 50 [686]850{571(35 | - |800| - [170| - |934|FF940% [940(880(1000 8 |28 | 6| 32 280
L 463 1600[1820|1677| (210 M24| 110 |116|28x16
450 L =2 —1{as0}1201 62 [s00|975]571| 45 | - |900| - |200] - osofr10802hosonoofisel 8 | 28 | 6| 32 [LZCBIABII8A] g4 1701y, | 90 95 125%14
4-6-8 1808[2028|1885|  [210 120 [127|32x18
2 2268(2486|2345|_ (170 90 | 95 |25x14
- - - 2 2 M24
450 LH | 4501283 62 800975571 45 12501 - (300 - f1450FF1080°/108011000/11501 8 | 28 | 6| 32|l ool 20c(280], 0 N e e
") DB, DC: DIN 332-2 bicim D Biitin dlciiler mm birimindedir.
2 |EC60072
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FLANSLI (BiCIM C-B14) - ALUMINYUM GOVDE

LC
~L
(=]
LA A LK -8
GA é ] =
6D 5 7 S
u: &ZQI r SR P (== I H < E,T
DB g
T / -
| =
|LE | Koruyucu Ek ()
Kapak (Kanopi) =
>
Not: Mil faturasi ile flans oturma yiizeyi ayni diizlemdedir. =
¥ Flangh motor boyutlan : (Flang bicimi C - DIN EN 50 347) B14, V18, V19 yapi bicimlerinde :
api a
bilyiikliigii u | sl . D" | @p | GA a
5% gy |16 65150 | 80 | M5 5o 10 Fqos | L fgs |61 | 185 | - |20 | Ma |9 |102] 3
FT85 | 85 | 70 | 105 | M6 12
63 24 T 175 160 90\ M5 L 25 | 10 |y 16 | og | 216 | 23 | 285 | 23 | ma | 11| 125 | 4u
FT100 | 100 | 80 | 120 | M6 | 3 | 12
7 2468 |FT85 | 85 70 1 05| M6 | 25 | 12 1138 | 116 | q90 | 249 | 284 | 278 | 30 | M5 | 14 |16 | 56
FT15 | 15| 95 [ 140 [ M8 | 3 | 16 | -
80 246 |FT100] 700 | 80 | 120 | M6 | 3 | 12 1156 | 159 | 138 | 279 | 304 | 308 | 40 | M6 | 19 | 215 | 6x6
FT130 [ 130 | 110 | 160 | M8 | 35 [ 16 | -
3
| 2468 | v a0 | 10 | e | o [33
90 TIEE M8 = 16 | 176 | 151 | 126 50 | M8 | 24 | 27 | 8x7
| [ 2468 [ FT1Is | 115 | 95 | 140 134 | 399 | 363
2-4-6-8 | FT130 | 130 | 110 | 160 35
2'43'8 FT130 | 130 | 110 | 160 | M8 16 | 194 z;g 1‘7‘5 :jé
100 L e 35 189 1135 | ol | | g | 6|0 28| 31| 87
——{ FT165 | 165 | 130 | 200 | M10 20 | -
4 406 | 472 | 443
2468 | FT130 | 130 | 110 | 160 | M8 16 N S
112 M 35 218|189 | U6 o P 60 | M0 | 28 | 31 | &7
2468 | FT1652| 165 | 130 | 200 | M10 20
FT165 | 165 | 130 | 200 | M10 | 35 | 16
S| 2-4-6- ;
&8 T 215 | 180 | 250 [z | 4 | 18 460 | 46 | 497
2468 | FT165 | 165 | 130 | 200 | M10 | 35 | 16 493 | 584 | 535
: 257 | 239 | 168
132 6" FT215”] 215 | 180 | 250 | M12 | 4 18 523 | 614 | 560 80 | M2} 38 1 41 | 108
M T24%8 | Fries | 165 | 130 | 200 | M10 | 35 | 16 493 | 584 | 535
67 | Fr215| 215 | 180 [ 250 [m12 [ 4 | 18 58 | 614 | 560
M1 2468 600 | 716 | 657
160 2468 | FT215 | 2157| 180 | 250 | M12 | 4 21 | 310 | 303 | 225 110 | M16 | 42 | 45 12x8
LI 049 644 | 760 | 701
1IDB, DC : DIN 332-2 Bigim D “IE2 Motor Tipi AGM2E 160 L 2, AGM2E 160 4 Biltiin dlciiler mm birimindedir
YFlanslar dokme demirdir 5)E2 Motor Tipi AGM2E 160 L 2, AGM2E 160 L 4

3)1E2 Motor Tipi AGM2E 100 L 4b



FLANSLI (BiCiM C-B14) - PIK GOVDE

Not: Mil faturasi ile flang oturma yiizeyi ayni diizlemdedir.

Flangl motor boyutlan : (Flang bicimi C- DIN EN 50 347) B14, V18, V19 yap! bicimlerinde

Lc
- ~L
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(= GA i é
2 D <
) 5 ?
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> | i i <
@
= DB
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= E Koruyucu Ek Kapak
= (Kanopi)
—
©
—
=
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=
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o
o

Yapi Kutup
biiyiikliigii sayisl

DB, DC : DIN 332-2 hicim D Biitiin 6l¢iiler mm birimindedir.
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AYAKLI ve FLANSLI (BiCIM C-B34) - ALUMINYUM GOVDE
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Not: Mil faturasi ile flang oturma yiizeyi ayni diizlemdedir. :
o
Y Ayakli ve flangh motor boyutlar : (Flang bicimi C- DIN EN 50 347) B34 yapi bi¢iminde =
ap1 [-1]

biiyiikliigii

56

63

7

80

90

2-4

2-4

2-4-6-8

2-4-6-8

2-4-6-8

100 L

112

2-4-6-8

2-4-6-8
2-4-6-8

49

2-4-6-8

49
2-4-6-8

2-4-6-8

2-4-6-8

132

2-4-6-8

6"

2-4-6-8

6°
2-4-6-8

160

2-4-6-8

2_47)

DB, DC: DIN 332-2 bigim D
YFlanslar dokme demirdir

3)Flanslar baglant: deligi dis boyu

56

63

Al

80

90

100

112

132

160

161

181

198

216

234

257

300

380

10

10

22

152 9190 | 28

100

12

125

140

160

190

216

254

43

47

47

49

60

125

140

160

180

200

230

260

312

H
112(105

121
138

156

176

194

218

257

310

116

116,

151

151

189

189

239

303

Mn

5.8

10

12

“NE2 Motor Tipi AGM2E 100 L 4b
S1E2 Motor Tipi AGM2E 132 M 6b
S)E2 Motor Tipi AGM2E 160 L 2, AGM2E 160 L 4

n

15

18

18

97

80

90

100

100

125

140

140

178

210

140 -

2%

27

27

33

35

39

39

46

60

- 187

- 1103

- (108

- 125

130

FT65 | 65

85
75

F185
FT75

70
60

105
90

Mé
M5

2,5

10

FT100

F185] 85

100

80
70

120
105

M6
Mé

3
2,5

FT115
FT100

115
100

95
80

140
120

M8| 3

M6

FT130
FT115

130,
115

110
95

160
140

FT130

130,

110

160

155

180

FT115

115

95

140

FT130

FT130{130

130

110

110

160

160

M8

M8

M8

16

216

249

279

309

50|80 |M5 10
2,5 161|185

~[12]

243

284

324

364

245

278

308

338

334
376

389

44

363
413

406

472

a3

FT165(165

FT130]130

130

110

200

160

M10

M8

20

16

376

442

413

406

396

472

462

443

433

FT165 [165

FT165|165

130
130

200
200

M10
M10

15

F1215215

180

250

M12

39

460

462

546

433

497

218

104{304

63

FT165(165

130

200

M10

498

584

523

614

560

)
F1215(215

215215

180

180

250

250

M12

M12

21

498

584

535

523

600

614

716

560

657

644

760

701

40

45

50

56

108

23

30

40

60

60

80

10

Biitin dlciiler mm birimindedir.

M4

M5

M6

M8

M10

M10

M12)

M16

C DB | 9D
DC |@DA
36|20 |M4| 9

n

14

19

24

28

28

Iy,

GA
GC

10,2

12,5

3x3

4x4

5%5

6X6

8x7

8x7

8x7

10x8

12x8



AYAKLI ve FLANSLI (BiCiM C-B34) - PiK GOVDE

L AC 5
8~ LA LK [}
< ] A
o CA é
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(-] 1 | A
— < T
= DB I§ —
= IR L
g‘ *71 IBA 5 B y N kKW
=) Elc B Koruyucu Ek A
(=] BB .
o Kapak (Kanopi) AB
)
=
=3 Not: Mil faturasi ile flans oturma yiizeyi ayni diizlemdedir.
‘D
o
o

Yapi b
gy b))
biiyiikliigi BB LA DB”'| D@ | GA
DC |DAG| GC
16

FT165 [165/130{200|M10{3,5
FT215 |215]180(250{M12| 4 | 18
FT165 [165130{200{M10{3,5| 16
FT215 (215/180{250|M12

132 2-4-6-8 (132]300{ 15 |216| 52 {260)|257|239| 12 498|584|535| 89| 80 [M12| 38 | 41| 10x8

160 2-4-6-8 (160(380{ 22 |254]| 60 {312|310{303| 15

FT215

215(180(250(M12| 4 | 21

108{110(M16] 42 | 45| 12x8

644760701

")DB, DC : DIN 332-2 bicim D Biltiin dlciiler mm birimindedit
Flans baglanti deligi dis boyu
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YEDEK PARCA %
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1 Komple sargili stator: Verniklenmis ve govdeye cakilmis

3 Komple rotor: Balansi yapilmis, milli, islenmis (kamalar haric)

6 On kapak

7 Arka kapak

8 Flans (Bicim A -"FF”) - Flans numarasinin belirtilmesi gereklidir
9a  Flans (Bicim C- “FT")- Flans numarasinin belirtilmesi gereklidir
9b  Flans (Bicim C- “FT", Blytk tip J- Flans numarasinin belirtilmesi gereklidir
11a  On rulman (Bilyali veya Silindirik Makarali)

11b  Arka rulman

12 Pervane mahfaza tasi (63...450)

13 Sogutma pervanesi (63.450)

22  Milucu kamasi

24 Uc baglanti kutusu

30 Conta (Ug baglanti kutusu ile kapagi arasi)

31  Uc baglanti kutusu kapagi

34  Uc plakasi - Klemens (Képri, somun ve pullar dahil)

40  Kablo giris rakoru

43  Conta (Uc baglanti kutusu ile motor govdesi arasi)

64  Kaldirma halkasi (200..450)

65 Rulman tutucu dis kapak (Yaglama nipelli motorlarda)

66  Rulman tutucu ic kapak (Yaglama nipelli motorlarda)

72a Disk yay (56...280)

72b Helezon Yay (315..450)

75  Yag tutucu disk (Yaglama nipelli motorlarda)

76  DIS segman; Rulman ve yag tutucu diskin tesbiti icin

79  [Yaglama nipelli motorlarda on ve arka tarafta,160..280 arka tarafta)
80 ic segman: Arka rulmani kapagina sabitlemek icin (160..280)

81  Lastik toz contasi (V-ring] veya istege bagli olarak yag contasi

82 Kanopi
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% TEKFAZLI MOTORLAR

TEK FAZLI TAM KAPALI (IP 55) STANDART ASENKRON MOTORLAR

Tek fazli motorlar mekaniksel olarak 3-fazli motorlarla ayni standartlara uyumluluk saglar. Tek fazli motorlarda
motor momentini meydana getiren doner alan, ana ve yardimci sargi olarak adlandirilan 2 ayri sargi yardimiyla
olusturulur. Bu motorlar kullanilacaklari uygulamaya bagli olarak daimi kondansatorli veya kalkis+daimi
kondansatorli olarak secilebilir. Her iki tip motor da asagida belirtilen fayda ve sinirlamalara sahiptir.

MD MKD-MSD Daimi Kondansatorlii Tasarim

Bu tip tek fazli motorlarda calisma boyunca
devrede olan daimi devre kondansatord,
yardimci sarglya seri olarak baglanir. Gic
katsayisi yuksektir. Nominal momentin %50-
80’i arasinda bir kalkis momentine sahip olan
daimi devre kondansatorli motorlar ozellikle
dairesel testereler, matkap makinalari, polisaj
makinalari, c¢cim bicme makinalari, pompa
ve fanlar gibi yuksek kalkis momenti ihtiyaci
olmayan uygulamalarda kullanilirlar.

Standart Seri Tek Fazli Motorlar

Kalkis + Daimi Kondansataorlii Tasarim

Bu tip tek fazli motorlarda klemens kutusu icine yerlestirilmis, kisa sureli devrede kalan bir kalkis kondansatoru
ve devamli devrede kalan daimi devre kondansatord bulunur. Kalkis kondansatorini devreden cikarmak icin
elektronik roleli ve merkezkac anahtarli tasarim yapilmistir. Kalkis+Daimi Kondansatorli motorlarin kalkis
momentitam ylik momentinin %200-250si arasinda bir deger aldigiicin 6zellikle kompresorler, hidrolik pompalar
ve santriflij pompalar gibi yiksek kalkis momentine ihtiyac duyulan uygulamalarda kullanilirlar.

Elektronik Rdle

Kalkis+Daimi Kondansatorld motorlarin ana ve yardimci sargi uclari ile daimi devre kondansatori ve daimi devre
kondansatdriine paralel bagli olan kalkis kondansatoriiniin uclari, elektronik kalkis rdlesinin klemenslerine
baglanir ve besleme uclarina gerilim verilmesi ile birlikte motor yliksek bir kalkis momenti ile yol almaya baslar.

Motor, anma hizinin yaklasik %75-80'ine ulastiginda, karsi yiki kaldiracak yeterli momente de ulasmis olur.
Tam bu esnada elektronik kalkis rolesi yardimci sargi Gzerindeki gerilimi kontrol ederek kalkis kondansatorin
devreden cikartir ve motor tipki daimi kondansatorli tasarimda oldugu gibi tek kondansatorle calismaya devam
eder.

Motor herhangibir sebeple 3 saniyeicerisinde kalkis yapamazsa, elektronik kalkis rolesine eklenmis olan giivenlik
amacli bir zaman entegresi sayesinde kalkis kondansatoru devreden cikartilir ve boylelikle kalkis kondansatoru
yanmaya karsi, yardimci sargi ise kilittenme siresince asiri yiklenmeye karsi korunmus olur.

AElektrolitik yapidaki kalkis kondansatorinin dayanimi acisindan, motora dakikada 3 kalkistan fazla
kalkis yaptirilmamalidir. Ayrica iki kalkis arasinda motor milinin durmasi icin yeterli siirenin gecmis olmasi
gerekmektedir.

A Kalkis kondansatorlerinin tzerinde olusan gerilimin desarj edilmesi icin kondansatorlere desarj direncleri
paralel olarak baglanmistir, litfen kondansatorlerin degistirilmesi gerektigi durumlarda kapasite ve direnc
degerleriicin firmamiza basvurunuz.

Elektronik kalkis rolesi 220-240V 50/60 Hz'lik tek fazli sebekelerde calisacak sekilde tasarlanmis ve farkli
uygulamalarda olusabilecek asiri kalkis akimlarina ve sebeke harmoniklerine karsi korunmustur. Motorun
standart disi gerilimde calismasi halinde uygun role konusunu litfen tarafimiza danisiniz.

Merkezkac Anahtari

Mildeki donme hareketi etkisi sonucunda olusan merkezkac kuvveti ile hareket eden anahtardir. Kalkis aninda
iki kondansator de devrede iken, motor belirli bir devre ulasinca kalkis kondansatorini devreden cikarma islemi
yapar. Ozel tasarim cift kontaktli merkezkac anahtari sayesinde akim ikiye boliniir.

Tek fazli motorlarin asiri yiklendigi uygulamalarda, merkezkac kuvveti motor devri ile beraber azaldigindan

santriflj anahtarin kontaklari kapanip kalkis kondansatoriini yeniden devreye sokar, elektronik kalkis rolesinde
ise motorun enerjisi kesilmeden kalkis kondansatori yeniden devreye giremez.
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TEK FAZLI MOTORLAR %

Govde, Yatak Tasiyici Kapaklar ve Flanslar
Yapi blyikligi 63...112: Motorlarin govdeleri, kapaklari ve flanslari korozyona dayanikli aliminyum alasimdan basincli
pres dokimddr. (112 yapi biytkligindeki motorlarda B14/FT165 flans dékme demirdir).

Mahfaza Koruma Dereceleri
GAMAK motorlari tozlu ve nemli ortamda calisabilecek sekilde IP 55 koruma derecesine uygun olarak tam kapali
yapida imal edilir, istek halinde IP 56, IP65 ve IP66 koruma derecesine uygun imalat yapilir.

Uc Baglanti Kutusu

Uc baglanti kutulari IP 65 koruma derecesine uygun olup, sebeke kablo girisinin her iki taraftan kolayca yapilabilecegi
sekilde motorun Ust kismina yerlestirilmistir. Elektronik kalkis rolesi ve merkezkac anahtari, kalkis kondansatori ve
daimi kondansator motor uc baglanti kutusunda yer alir ve baglanti sekilleri baglanti kutusunun kapaginda yer alan
bir sema ile gosterilir.

Mil Ucu —
Standart imalatimizda motorlarin mil ucu tek Yapi Biiyiikliigii mmmmm

taraflidir ve uygun kama takilir (TS 731/ IEC 60 072- MONOFAZE (MD)
1). Ayrica mil ucuna DIN 332 bicim D’ye uygun dis

18)10)0} 1)ZB4 %3] 113G Jiepuelg

acilir. istek halinde motorlar her iki tarafinda mil Kablo giris rakoru M20
ucu bulunacak bicimde imal edilebilir. Mil ucunun Rakor sayisi 1
salgisi, flans faturasinin es merkezliligi ve ylizeyinin En biiiviik kablo dis capi mm

dikligi TS 731/ IEC 60 072-1'de belirtilen normal sinif A 2 1
sinirlart icerisindedir. Istek halinde “Duyarli Sinif” En biiyiik iletken kesiti toplam mm 25
toleransinda da imalat yapilir. MONOFAZE (MKD-MSD)

Titresim —

Standart motorlarimizin rotorlarinin dinamik balansi Kablo giris rakoru W16
“normal” mekanik titresim sinifina uygun olarak, mil Rakor sayisi 1
ucuna konan yarim kama ile komple yapilir. Istek En bilyiik kablo dis gaplmm2 - 10
halinde “azaltilmis™ ya da “6zel” titresim sinifina gére

dinamik balans alinir. En biiyiik iletken kesiti toplam mm? 25
Boya

MKD - MSD-MD motorlar RAL 7031 [DIN 1843) gri renkli, koruyucu boya ile boyanir, istek halinde asiri nemli atmosfere,
kimyasal maddelere ve mikro-organizmalara karsi dayanikli 6zel bir dis boya uygulanir.

Depolama
Motorlar uzun middet depolanacaksa; nemsiz, titresimsiz, temiz ve iyi havalandirilmis yerlerde muhafaza edilmeli ve
isletmeye alinmadan 6nce yalitim direncleri 6lciilerek gerekiyorsa sargilari kurutulmalidir.

Yataklar
Motorlarda yiiksek nitelikli, ses kontroli yapilmis, imalatcisi tarafindan émir boyu yaglanmis, her iki tarafi kapali (ZZ)
tek sirali sabit bilyali rulmanlar kullanilir.

Sabit Bilya Rulmanli Standart Tasarim Yataklama Diizenleri
Yapi Kutup Arka
Biiyiikliigii | Sayisi Rulman
63 284 620171
71 284 6202 71
80 284 620471 1
90 284 620571
100 284 6206 77
112 2 6206 21
Serbest yatak Serbest yatak Serbest yatak Sabitlenmis yatak
Uygulamanin  gerektirdigi  hallerde, milin (Yay gerilmeli) (Yay gerilmeli)

eksenel yonde oynamasini engellemek icin, istek
uzerine Sekil 2'deki gibi sabitlenmis yataklama
dizeninde imalat yapilir.
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% TEKFAZLI MOTORLAR

Izin Verilebilir Mekanik Kuvvetler
|zin verilebilir radyal kuvvetler (Eksenel kuvvet Fa= 0)

Yapi 3000 d/dak 1500 d/dak
Bilyiikliigii | Fto() | Fma(N) | Fxo(N) | Fxp(N)
63 350 300 450 390

Fr
7

Standart Seri Tek Fazli Motorlar

71 400 340 500 420 7

80 660 540 840 680 : %
90 730 600 910 720 ] X |a—

100 1030 820 1300 1050

112 1020 830 = =

izin Verilebilir Eksenel Dis Kuvvetler

Yatay Mil Dikey Mil
k Mil yukan
el | Kuvetasaj | Kuwetykan | FKuvetasayi |  Kuvvetyukan |

Y

iyikives HmHmHmHmHmH
L e e Gl Y
AR OEEED

2 kutuplu (3000 d/dak)
63 80 170 150 220| 70 70 70 180 150 230| 160 140 210 90 9 9
1 100 180 160 230 | 90 90 90 190 170 250|170 140 220 110 110 110
80 140 320 270 400 | 120 120 120 340 290 430|300 240 390 160 160 160
90 160 350 290 430|130 130 130 370 320 470|310 250 400 190 190 190
100 220 490 400 590 ( 170 170 170 520 440 650 420 330 540 270 270 270
112 220 490 410 590 160 160 160 530 450 6601 410 330 530 280 280 280

4 kutuplu (1500 d/dak)
63 80 260 230 330| 70 70 70 270 240 340|250 230 320 90 9 9
1 100 280 250 350 | 90 90 90 290 260 370|260 220 340 120 120 120
80 140 490 420 610 120 120 120 510 440 640|460 390 590 170 170 170
90 160 530 440 650 | 120 120 120 570 480 700| 480 400 610 200 200 200
100 220 740 630 880 | 150 150 150 790 670 960 | 650 540 830 290 290 290

70



TEK FAZLI MOTORLAR %

Gerilim ve Frekans

Tek fazli motorlar standart olarak 220 - 240 V anma gerilimine ve 50/60 Hz. frekanslara gore imal edilir. istek
tzerine 110 V'luk sebeke gerilimlerine uygun imalat yapilir. Anma gerilim ve frekansindaki +%5 oranindaki
degismeler pratik olarak motor giiciinde herhangi bir degisiklige neden olmaz. izin verilebilir gerilim degisikliginin
alt ve Ust sinir degerlerinde devamli calisan motorlarin sicakligi, sargi yalitim sinifina gore izin verilen sicaklik
artis sinirinin en fazla 10K tzerine cikabilir.

Anma Giicii

Anma giict P, motorun plakasinda belirtilen ve anma degerlerinde milinde verdigi mekanik glgtir. Etkin giic P,
motorun sebekeden cektigi glic olup, kayiplar nedeni ile milinde verdigi mekanik giicten daha blyuktir.

P, (W)=U.lCos @

Verim n, mekanik giicin etkin giice bélimudir. Katalogda verilen verim degerleri IEC 60034-2-1;2014’e gore
direkt olcim metoduyla hesaplanmistir.

18)10)0} 1)ZB4 ¥3] 118G Jiepuelg

Bu katalogda verilen anma giicleri, anma gerilim ve frekansinda, 40°C ortam sicakliginda, deniz seviyesinden
1000 m yiikseklige kadar olan yerlerde ve siirekli isletme (S1) tiiriinde, motorun milinde verdigi mekanik gictar.

Anma Momenti

A Gucu (kW
Motor milinden alinan moment: Anma Momenti (Nm) = 9550 nma Gl (kW)

Anma Hizi (d/dak)

Yol vermede motor momenti, calistirilan makinenin karsi momentinin her zaman Ustiinde olmalidir.

A Tek fazli motorlarda déner alan sebekenin bir fazi kullanilarak olusturuldugundan, 3 fazlimotorlara nazaran
daha distik kalkis momentleri ve/veya anma momentleri olusabilmektedir. Bundan dolayr 3-fazli motorlarin
yerine tek fazli motorlarin kullanilmasi gerektigi durumlarda Litfen firmamiza basvurunuz.

Ddniis Yonii Degistirme
Tek fazli motorlar, 3-fazli motorlar gibi her iki donme yoniinde calismaya elverislidir.
Daimi kondansatorli motorlarin donis yoni asagidaki baglanti semasina gore degistirilir.

MD MKD . MSD c
CR CR s P
: 1 |
@ @O ' (i
cs (R GRE 6312 2 P
@ e UZ UZ UZ UZ |U1 |U1 |U‘I E I-:-I _|
| T [ Run TR
IVIK MK ‘ cs cn
(0) 0.0 12 ANA L1 U, <U,
1>
"N LN - » ANA SARGI UCLARINI DEGISTIR
On Mil ucu On Mil ucu L1 N |.1 N C.: KALKIS KONDANSATORU
(tahrik tarafi) (tahrik tarafi) S

Cy: DAIMI KONDANSATORU

MKD motorlarin donis yoni MKD baglanti semasina gore degistirilir. Kalkis+Daimi kondansatorli motorlarda,
elektronik kalkis rolesinin ana sargi uclari degistirilerek motor donids yoni degistirilir. Motorlar karsi is
makinasina baglanmadan once bir kere cabuk acma/kapama yaparak, donme yoni kontrol edilmelidir.

Bosta Calisma

Tek fazli motorlarda kullanilan kondansatérlerin Uzerinde olusan gerilim degeri ylksiiz calismada en yliksek
degere ulasirve boylelikle kondansator 6mri kisalir, ayrica bosta calismada kayiplar, tamylikte calismaya nazaran
daha ylksek oldugundan tek fazli motorlar uzun siire bosta calistirilmamalidir. Uzun siireli bosta calismanin
gerektigi durumlarda uygulama icin 6zel sargili tasarim gerekebileceginden litfen firmamiza basvurunuz.
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TEKFAZLI MOTORLAR

ISLETME DEGERLERI
Daimi Kondansatorlii Motorlar

= - 1 Faz, 230V, 50 Hz
1= 2 Isletme Tiril - 1 (Siirekli Calisma)
= - s Koruma Derecesi  :IP 55
3 (Dl Yalitim Sinifi :F (155 °C)
< N Py Isi Artis Siniri :B(80K)
2 N W)
.E \ ’_\\
) N\ /
£ Zammms
E Iy @ ) ™
= | |
Hiz 0 Hiz

Anma giiciinde Devrilme Daimi Eylemsizli.k Ya!(la§|k

i Devre momenti agirhik

orani  |Kondansatorii =

My/My
2 kutuplu (3000 d/dak)
0,18 MD 63 2a 2860 13 0,6 0,94 64 4,2 0,85 24 8 0,00012 4,2
0,25 MD 63 2b 2870 1,65 08 0,95 69 4,0 0,75 23 8 0,00014 4,6
0,37 MD712a 2885 2,5 1,2 0,96 67 4,0 0,65 2,2 15 0,00028 59
0,55 MD712b 2865 3,6 1.8 0,95 70 39 0,72 23 20 0,00035 6,8
0,75 MD 80 2a 27170 50 2,6 0,96 68 33 0,88 19 30 0,00056 9,0
1,1 MD 80 2b 27170 7,0 38 0,95 72 38 0,93 2,0 35 0,00070 10,4
15 MD90S2 2820 9,8 51 0,91 73 4,2 0,60 2,0 40 0,00113 13,3
2, MD90L2 2800 13,5 75 0,94 75 34 0,50 17 50 0,00141 15,6
3 MD100L2 2850 17,7 10,1 0,97 76 47 0,49 2,2 60 0,00260 22
4 kutuplu (1500 d/dak)

0,12 MD 63 4a 1430 11 08 0,91 52 2,6 0,69 2,1 8 0,00019 41
0,18 MD 63 4b 1390 15 1,2 0,93 56 23 0,84 1,8 10 0,00023 4,6
0,25 MD714a 1425 18 1.7 0,93 65 3,2 0,73 2,1 10 0,00048 6,1
0,37 MD714b 1435 26 2,5 0,91 68 28 0,65 1,9 15 0,00056 6,6
0,55 MD 80 4a 1410 38 3,7 0,90 70 34 0,51 17 20 0,00092 8,7
0,75 MD 80 4b 1405 52 51 0,90 70 35 0,55 18 30 0,00123 10,3
1,1 MD 90 S 4 1410 71 74 0,96 70 35 0,63 1,9 35 0,00209 133
1,5 MD90L4 1410 9,3 10,2 0,96 73 33 0,57 18 50 0,00265 15,7
2,2 MD100L4a 1425 13,4 14,7 0,93 77 41 0,40 18 60 0,00440 24
3 MD 100 L 4b 1425 18.5 20,1 0,88 80 3,6 0,30 17 60 0,00510 25

*Eger elit motor secilecek ise EL ifadesi eliti belirtir.
*100 tip motorlar standart govdeden verilecektir.
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TEK FAZLI MOTORLAR

ISLETME DEGERLERI
Kalkis + Daimi Kondansatorlii Motorlar

1 Faz, 230V, 50 Hz =2

E g Isletme Tiir( -S1 (Siirekli Calisma) §
=O) S é Koruma Derecesi P 55 =
Yalitim Sinifi -F (155 °C) g

® () Ist Artig Sinir B (80 K) =

@

Mg § o'

I ) N =

i =

® \ :

QD

1 | =

1} Hiz 0 Hiz

Anma gucunde m ] Daimi Eylemsizlik | Yaklasik
Devrilme
i Kalkis N Devre momenti | agirhk
Moment | MOMeNt | Kondansatdrii |kondansatrii ) B3
— orani
300V 400V

LT ] | Y

2 kutuplu (3000 d/dak)
0,18 MSD 63 2a 2860 13 0,6 0,94 64 51 23 24 21-25 8 0,00012 45
0,25 MSD 63 2b 2870 1,65 0,8 0,94 70 49 21 23 30-36 8 0,00014 49
0,37 MSD 71 2a 2885 2,5 1,2 0,96 67 4,7 2,1 22 53-64 15 0,00028 6,2
0,55 MSD 712b 2865 3,6 1.8 0,95 70 4,7 2,2 23 88-106 20 0,00035 72
0,75 MSD 80 2a 2770 50 2,6 0,96 68 43 18 19 88-106 30 0,00056 9,4
11 MSD 80 2b 2770 7,0 38 0,95 72 4,6 19 2,0 130-156 35 0,00070 10,9
15 MSD 9052 2820 98 51 0,91 73 54 2,0 2,0 233-280/250V 40 0,00113 13,8
2,2 MSD90L 2 2800 13,5 75 0,94 75 4,6 1,7 1,7 233-280/250V 50 0,00141 16,1
3 MSD 100 L 2 2850 17,7 10,1 0,97 76 53 2,1 2,2 233-280/250V 60 0,00260 24
4 MSD 112 M2 2885 22,0 13,2 0,93 85 51 21 2,2 288-331/250V 60 0,00410 27
4 kutuplu (1500 d/dak)
0,12 MSD 63 4a 1430 1,1 0,8 0,91 52 4,0 19 2,1 21-25 8 0,00019 51
0,18 MSD 63 4b 1390 15 1.2 0,93 56 3,6 18 1.8 30-36 8 0,00023 54
0,25 MSD714a 1425 18 1,7 0,93 65 45 23 2,1 36-43 10 0,00048 6,1
0,37 MSD 71 4b 1435 2,6 25 0,91 68 38 2,0 19 53-64 15 0,00056 6,5
0,55 MSD 80 4a 1410 38 3,7 0,90 70 45 2,2 1,7 88-106 20 0,00092 9,1
0,75 MSD 80 4b 1405 52 51 0,90 70 45 25 1,8 108-130 30 0,00123 n
1,1 MSD90S 4 1410 71 74 0,96 70 48 24 1.9 145-174 35 0,00209 14,7
15 MSD90 L 4 1410 9,3 10,2 0,96 73 4,7 2,7 1,8 161-193 50 0,00265 15,7
2,2 MSD 100 L 4a 1425 13,4 14,7 0,93 77 4,6 23 1,8 288-331/250V 60 0,00440 25
3 MSD 100 L 4b 1425 18,5 20,1 0,88 80 4,0 2,7 17 288-331/250V 60 0,00510 26

*Eger elit motor secilecek ise EL ifadesi eliti belirtir.
*100 tip motorlar standart gdvdeden verilecektir.
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TEKFAZLI MOTORLAR

ISLETME DEGERLERI
Kalkis + Daimi Kondansatorlii Motorlar

= = £ 1Faz, 230V, 50 Hz

= = 5 E Isletme Tirii - 51 (Siirekli Calisma)
E = Koruma Derecesi  : IP bb

3 () Yalitim Sinifi - F (155 °C)
> Ist Artis Siniri -B (80K
Iq—" Ms‘ L

= ( .

£ ] I\

[1-]

£ O \

= l |

0 Hiz 0 Hiz

| R L | o |t v
ti i . i
orani
Katsayisi orani 300V 400V

saoc i

2 kutuplu (3000 d/dak)
0,18 MKD 712-18 2860 13 0,6 0,94 64 49 23 24 21-25 8 0,00022 53
0,25 MKD 71 2-25 2870 1,65 08 0,94 70 49 2,2 23 30-36 8 0,00025 56
0,37 MKD 71 2a 2885 25 1.2 0,96 67 4,7 2,1 2,2 53-64 15 0,00028 58
0,37 MKD 80 2-37 2885 25 1,2 0,96 67 4,7 18 19 53-64 15 0,00034 6,2
0,55 MKD 80 2-55 2865 3,7 18 0,95 68 4,7 18 19 88-106 20 0,00043 75
0,75 MKD 80 2a 2770 5,0 26 0,96 68 45 18 19 88-106 30 0,00056 9,4
11 MKD 80 H 2b 2770 7,0 38 0,95 72 4,6 19 2,0 130-156 35 0,00070 10,9
0,75 MKD 90§ 2-75 2800 5,0 26 0,96 68 52 2,0 2,1 88-106 30 0,00066 10,1
11 MKD 90 S 2-110 2800 7,0 38 0,95 72 5.2 2,0 2,1 130-156 35 0,00093 12,2
15 MKD 90 SL 2a 2820 98 51 0,91 73 54 2,0 2,1 233-280/250V 40 0,00113 13,8
2,2 MKD 90 SL 2b 2800 13,5 75 0,94 75 5,0 1,7 1,7 233-280/250V 50 0,00141 14,9
3 MKD 100 L2 2850 17,7 10,1 0,97 76 53 2,1 2,2 233-280/250V 60 0,00260 24
4 MKD 112 M 2 2885 22,0 13,2 0,93 85 51 2,1 2,2 288-331/250V 60 0,00410 27
4 kutuplu (1500 d/dak)
0,12 MKD 71 4-12 1430 1,1 08 0,91 52 4,0 2,0 19 21-25 8 0,00035 51
0,18 MKD 714-18 1390 15 1,2 0,93 56 4,0 2,0 19 30-36 8 0,00039 54
0,25 MKD 71 4a 1425 18 1,7 0,93 65 44 2,2 2,1 36-43 10 0,00048 6,1
0,37 MKD 71 4b 1435 2,6 25 0,91 68 43 2,0 19 53-64 15 0,00056 6,5
0,37 MKD 80 4-37 1435 2,6 25 0,91 68 43 2,0 19 53-64 15 0,00071 7.8
0,55 MKD 80 4a 1410 38 3,7 0,90 70 45 2,2 2,1 88-106 20 0,00092 9,1
0,75 MKD 80 H 4b 1405 52 51 0,90 70 45 24 2,1 108-130 30 0,00123 n
0,55 MKD 90 S 4-55 1410 38 3,7 0,90 70 50 24 1,9 88-106 20 0,00187 10,7
0,75 MKD 90§ 4-75 1405 52 51 0,90 70 5,0 24 19 108-130 30 0,00239 12,1
11 MKD 90 SL 4a 1410 71 74 0,96 70 4.8 24 19 145-174 35 0,00209 14,7
15 MKD 90 SL 4b 1410 93 10,2 0,96 73 4.8 24 1,8 161-193 50 0,00265 15,7
2,2 MKD 100 L 4a 1425 13,4 14,7 0,93 77 4.8 23 18 288-331/250V 60 0,00440 25
3 MKD 100 L 4b 1425 18,5 20,1 0,88 80 45 18 1,7 288-331/250V 60 0,00510 26

*Mkd motorlarimizda govde tipi elit olarak tasarlanmistir.
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TEK FAZLI MOTORLAR / MOTOR BOYUTLARI

Y
Q

Lc
~L
r_T_ﬂ:D11
EA
A B
. = 1.
E=s = | !
A . B
[T T
L1«
£ cll. &
88

*ﬁk

W
Q

&C

bC

KESIT B-B

AC

LK—
- L]
Q
! T
L < § t X
l 1 1
T 9 |mEEm!
1
Koruyucu Ek A | K
Kapak (Kanopi)
AB

18)10)0} 1)ZB{ ¥3] 118G Jiepuelg

Yapi Kutup
biiyiikliigi | sayisi
63 2-4 | 63 | 201 {189 | 10 | 100 | 125|121 | 116 | 7 | 11| 80 | 103 | 215 | 242 | 245 | 40 | 23 | M4 | 11 | 125 LXb
71 2-4 | 71 | 208 | 196 | 10 | 112 | 140 | 138 | 116 | 7 | 11| 90 | 108 | 247 | 282 | 277 | 45 | 30 | M5 | 14 16 5X5
80 2-4 | 80 | 224|212 10 | 125 | 160 | 156 | 150 | 10 | 15| 100 | 125 | 278 | 323 | 308 | 50 | 40 | M6 | 19 | 21,5 6X6
S 100 | 130 | 308 | 363 | 338
90 —— 2-4 | 90 | 242 230 | 12 | 140 | 180 | 176 | 150 | 10 | 15 56 | 50 | M8 | 24 27 8X7
L 125 | 155 | 333 | 388 | 363
100 L 2-4 (100 | 271 | 259 | 13 | 160 | 200 | 194 | 188 | 12 | 18 | 140 | 175 | 375 | 441 | 410 | 63 | 60 |[M10| 28 31 8X7
12 M 2 12| 29 | - 13 | 190 | 230 | 218 | 188 | 12 | 18 | 140 | 175 | 392 | 458 | 432 | 70 | 60 |[M10| 28 31 8X7
Toleranslar -0,5 6
~L
A, V2N
‘T EA
I [ Lk
Q A & il
= fl= 8 5"
X L ) )l
@@ - ZQ* - HEAT = == %gw i
b8 A B bc
KESIT A-A W KESIT B-B -
T Koruyucu Ek
£ Kapak (Kanopi)
63...112

FLANSLI MOTOR (BiCIM “A” - DIN EN 50 347) - B5, V1, V3

63

71

80
_S |

90 =

100 L

12 M

Tolerans

2-4
2-4
2-4

FF115
FF 130
FF 165

FF 165

FF 215
FF 215

115
130
165

165

215
215

95

110
130

130

180
180

j6

140
160
200

200

250
250

14.5
14.5

10
10
12

15
15

138
137
144

152

17
182

126
125
132

140

159

116 | 215 | 242 | 245
116 | 247 | 282 | 277
150 | 278 | 323 | 308

308 | 363 | 338
150

333 | 388 | 363
188 | 375 | 441 | 410
188 | 392 | 458 | 432

23
30
40

50

60
60

M8

M10
M10

24

28
28
j6

75

12,5
16
21,5

27

31
31

L)X
5X5
6X6

8X7

8X7
8X7




TEK FAZLI MOTORLAR / MOTOR BOYUTLARI

Lc

~L

= [ =

AYAKLI VE FLANSLI MOTOR (BiCiM “A”- DIN EN 50 347) - B35

S
(1]
e
° S
S 8 i £ ¢
al
= i~ A > s |37
— S rmn et i S U e * Q
- @ SERE S 5 i s B [ @& T3
g 08 F b
[ KESIT A-A L KESIT B- B > I
f-’ 1L inal Koruyucu Ek
- [T ‘ ,L‘.Lﬁ Kapak (Kanopi) ﬁ
= 3 c 8
Z :
t 63....112
G
-
[—
(1]
—
(T

Not: Mil faturasi ile flang oturma yiizeyi ayni diizlemdedir.

Yapi Kutup 9D | GA
e S R B A S B D i E D D M AR BEEEE
63 2-4

63]201 189 10 100 125 116 7 103 FFI15 115 95 140 10 |215]242{ 245] 40| 23 [ M4 | 11]125  4ud
71 24 | 71]208 19 10 12 140 116 7 11 90 108 FF130 130 110 160 4 10 3.5 10 247 282 277 45 30 M5 14 6 56
80 24 |80 (224 212 10 125 160 150 10 15 100 125 FFl65 165 130 200 4 12 35 10|278[323|308| 50 | 40 [M6 | 19]215 6x6
% % 24 |90(242 230 12 140 180 150 10 15 100 130 FFI65 165 130 200 4 12 35 12 ;gg ggz ;2? 6 50 M8 24 27 &7
100 L | 24 |100{271 259 13 160 200 188 12 18 140 175 FF215 215 180 250 4 145 4 15 |375|441]410] 63| 60 |M10] 28|31 &7
12 M| 2 |112{294 - 13 190 230 188 12 18 140 175 FF215 215 180 250 4 145 4 15 392 458 432 70 60 M10 28 31 87

leranslar 0.5 |0.5| | j6|
I Kalkis + Start Kondansatorli Motorlarda  2) Daimi Kondansatorlii Motorlarda ~ 3)'DIN 332-2 bicim D Biitiin 6l¢iiler mm birimindedir.
Lc AC
- 45—
n_ﬂ:hﬁ T i
Qs
I 2 w <
= | Q
T
£ S o Fa S I 3 \a
ginal I 5y 1§ /
Y] A 3 oc . ‘
KESIT A-A [ X KESIT B-8 3 &\ /aa
L Koruyucu Ek M
E Kapak (Kanopi)

FLANSLI MOTOR (BiCiM “C”- DIN EN 50 347) - B14,V18,V19

LK DB3 Dp GA FxGD
ol tars WMMMHI-MMEEIIEI R

FT75
1211116 | 1 126 | 21
FT 100 |100| 80 |120| Mé 3 12 61138 6 °
71 2-4 e 851 70 1105) M6 )25 12 138 116 | 137 | 125 | 247 | 282 | 277 | 30 | M5 | 14 16 5X5
FT115 [115| 95 |140| M8 | 3 | 16 -
FT 100 |100) 80 |120| M6 | 3 | 12 | 156
80 2-4 T30 11301110 [160 | M8 135 1 16 — 150 | 1441132/ 278 | 323 |308 | 40 | M6 | 19 | 21,5 | 6X6
: Friso [iao[iio[1e0] . (35
90 — 2-4 115 11151 95 1140 M8 3 16 | 176 | 150 | 152 | 140 50 | M8 | 24 27 8X7
- FT 130 (130|110 |160 3,9 333 | 415 | 363
FT 130 ]130)110|160| M8 16 | 194
100 L 2-4 FT165 116501130 1200 M10 3,5 20 — 188|171 | 159 | 375 | 441|415 60 \M10| 28 31 8X7
112 M 2-4 FT130 11301101160} M8 819 16 218 1188 | 182 | - |392|458 |432| 60 |M10| 28 Sl 8X7
] FT 165 |165|130|200| M10 12
Tolerans j6 j6
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LC AC
~L 460
m_ﬂ——_—nﬁ f %’
EA ‘ =
LK ' =
= p=
- ) g
W L
Q \U) =,
F8 P 8, |5 L& , Q =
1 ST P PR R D
- ™
@[E aZQ % — o i . 1i 1 @[§ b Y - :
= b 25
KESIT A-A A = & KESIT B-B X B\ ‘ o T =
< $\ /g =
Ry \ | =1
= T i mE| i)
T T T T °
T K Koruyucu Ek K1 :'T
c c 2 Kapak (Kanopi) M =
BB A
AB

AYAKLI VE FLANSLI MOTOR (BIGIM “C” - DIN EN 50 347) -B34 Not: Mil faturasi ile flang oturma yiizeyi ayni diizlemdedir.

E Ayakli motor boyutlan: B3, B6, B7, B8, B15, V5, V6 yapi bigimlerinde
g - DB}) oD
i savs | o’ 40" wn | | ap onclon| | 8 | oo Jansho] 5 [om | on [op ] s | 7] ucuc] BRI GR€8) A
63 2-4 | 63 121 11180 (103 FI75 1101175 |60 190 | M5 25 245140 | 23 (M4 1

201(189 | 10 | 100|125 16| 7 215 (245 12.5| 4X4

FT100 | 12 1100 ( 80 {120|{M 6] 3

138 FT85 | 128570 |105|M6]2.5
71 2-4 | 711208(196 | 10 |112(140 ——116| 7 | 11| 90 |108 4 M5| 14| 16 | 5X5
- FT115 | 16 |115| 95 [140(M 8| 3 247|277\ 2771 45 | 30 | M5 6
156 FT100 | 12 /100 80 [120{M6]| 3
80 2-4 | 80 |224(212] 10 | 125|160 | 21150 { 10| 15 [100{125
- 1130 | 16 1130 1110 | 160 M3 | 35 2781308(308| 50 | 40 [M6| 19 |21.5| 6X6
S | 24 100{130 m;g 1;(5) 19150 123 335 308(338(338
90 90 | 242(230 | 12 | 140{180(176]150| 10| 15 16 EI 56|50 (M8|24 | 27 | 8X7
Ll 24 1251155 | FT115 115 [ 95 | 140 3 il b
FT130 130110 {160 3.5
100 L | 2-4 {100]271{259| 13 | 160|200 ﬁms 121 18 |140(175 FT130 | 1613011101160\ M8 5 5 375|415|415| 63 | 60 [M10| 28 | 31| 8X7

- FT165 | 20 | 165 {130 |200|M10
FT130 | 16 |130|110|160{M 8

2-4 |112(294] - | 13 1190|230 (218 (188 |12 | 18 | 140|175
112 M 1165 | 12 1165 1130 | 200 IM10 3.513921432(432| 70 | 60 |[M10| 28 [ 31| 8X7
Toleranslar -0.5 j6 j6
1) Start Kondansatorli Motorlarda  2) Daimi Kondansatorli Motorlarda  3)'DIN 332-2 bicim D Biitiin dlciiler mm birimindedir.
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ELIT TEK FAZLI MOTORLAR / MOTOR BOYUTLARI

Ac - Ac -
r AF | - AF1 -
f - LK -
[1°]
—
o —
..9 GA ] o .
= ~GA _
z GD—< | —m—
—_— 1 =
= g O =
L
e 08
=2 o 1
=
D LK
n 3 c B
— LS - -
— |BA|
D C 8B i
=
] L L -
b MSD-MKD MD

Yapi

bilyiikliigii sayisi

71 2-4 | 71 (186 196 | 10 |112] 31 | 140|137 | 144 1617 | 11190 | - |265| - |108| 257|289 |30 |45 |M5| 14| 16 | 5X5

80 T 2-4 |80 (205|212 | 10 |125|33,5| 160 | 156|180 151110 15(100| - |325| - |125 ggg 22; 40|50 |M6| 19 |21,5 6X6
S 100 - [130] 315 | 344

90 SL | 2-4 |90 |242| 237 | 12 |140| 40 |180(175|180 164 151110 15 12,5 35 60 1155 361|390 | 40| 56 | M8 24 | 27 | 8X7
LH 125| - 396 | 425

100 # 2-4 (100|266 269 | 13 |160| 39 |200|195|180 1891218 (140) - | 39| - |175 401 | 438 60 | 63 M10| 28 | 31 | 8X7
LH 436,5473,5

112 L 2 112|282 284 | 13 |190| 52 {230(217|180 18912118140 52 175 410 | 447 60| 70 M10| 28 | 31 | 8X7
MH 445 | 505

*Elit MD motor secilmesi durumunda HD1,AF1 élciilerini dikkate aliniz.

78



ELIT TEK FAZLI MOTORLAR / MOTOR BOYUTLARI

F
P
N
D0
-
=y
AK

.t MSD-MKD

18)10)0} 1)ZB4 ¥3] 118G Jiepuelg

FLANSLI (BiCiM A-B5) - ALUMINYUM GOVDE

Flanslimotor boyuttan: (Ftans bicimi A- DIN EN 50 347), B5, V1, V3 yapi bicimlerinde

buyu“ugu | unn nunﬂnlnun
35|10 | 115 116 M5 | 14 | 16 | 5X5

71 FF130 | 130 | 110 | 160 4 10 125 | 144 257 289 |30
80 FF 165 | 165|130( 200 | 4 12 3,5| 12125 132 {180 151 306 | 337 40 | M6 | 19 |21,5| 6X6
H ' 328 360 '
S 315 344
90 SL FF165 | 165 | 130 | 200 4 12 13512 152 | 147 |180 151 | 361 390 | 50 | M8 | 24 | 27 | 8X7 o
164 Aliminyum
LH 396 | 425
L 401 438
100 H FF 215 | 215(180| 250 | 4 145 | 4 | 15 167|169 |180 189 4365 | 4735 60 [M10| 28 | 31 | 8X7
M 410 | 447
112 MH FF 215 12151180|250| 4 145 | 4 |15 (170|172 {180 189 5 505 60 [M10| 28 | 31 | 8X7

*Elit MD motor secilmesi durumunda HD1,AF1 élciilerini dikkate aliniz.
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ELIT TEK FAZLI MOTORLAR / MOTOR BOYUTLARI

LI ———— 1 Ta—

Standart Seri Tek Fazli Motorlar

- - MSD-MKD MD

Ng

Pg B T

LA AD AD1  FlangTipi

71 24 | 1o | 71 |186 25| - 257 | 289 [30|45| M5 | 14| 16 | 5X5 130 110 160 10 35 10 115 125
80 —— 24| T | 80 |205|212| 10 [125|335[160| 156 180 151 |10{ 15| 100| - [325| - [125{2261 357 140|50| M6 |19 |215| &x6 165 130 200 12 35 12 125 132
H 165 i ! 328 | 360 ! ' £
_S | F 100 - |130] 315 | 344 E
90 SL | 2-4| 1, | 90 |242| 237 | 12{140| 40 |180|175|180| 164 151| 10|15 125] 35 |, ||| 361 [ 390 |50(56| M8 | 24| 27 | 87 165 130 200 12 35 12 182 147 E
[H 125] - 396 | 425 3
L FF 401 | 438 <
100~ 24 | 515 | 100|266 | 269 13160 39 200|195 180 1891218 |140| - | 39 | - 1757 on 60| 63(M10| 28| 31 | 8X7 215 180 250 145 4 15 167 169
M F 410 | 447
12— 24 | 515 |112(282| 284| 13| 190 | 52 | 230|217 180 189(12|18|140| - | 62| - |175—;=15o=—{60|70|M10| 28| 31 | 8x7 215 180 250 145 4 15 170 172

*Elit MD motor secilmesi durumunda HD1,AF1,AD1 élcilerini dikkate aliniz.
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ELIT TEK FAZLI MOTORLAR / MOTOR BOYUTLARI

] w

~

. 1 &

a -

6A . | =

- i ) < =
ol | | T 2
f ! - « ¥ g
=) =z 8l Bl == Ta < =
% | e =)

=

L | o H -
-iiﬁ—“—“j o

T ! =1

E - M . S — =

L L - S

S

MSD-MKD MD Iy

-

FLANSLI (BiCiM C - B14) - ALUMINYUM GOVDE

Flansl motor boyutlan: (Flans bigimi C- DIN EN 50 347) B14, V18, V19 yapi bicimlerinde

bii Yakpll Flans No
R | T [ Ta e & e e
FT85 | 85 | 70 | 105 | M6 | 25| 12 138
71 - 1151 125 |144 116 | 257 289 |30 | M5 | 14 | 16 | 5X5
FT115 | 115 ] 95 | 140 | M8 3 116 -
FT 100 | 100 | 80 | 120 | Mé 3 |12 156
306 | 337
FT 130 | 130 | 110 | 160 | M8 |3,5| 16 -
80 . FT100 1100 1 80 1120 | Mé 3 12 125 132 {180 156 151 e | 20 40 | M6 | 19 (215] 6X6
FT 130 | 130 | 110 | 160 | M8 |3,5| 16 -
FT 115 | 115 | 95 | 140 3
° FT130 | 130 | 110 | 160 35 315 St
FT 115 | 115 | 95 | 140 3
90 SL FT130 1130 1110 | 140 M8 35 16 | 152| 147 {180 176 | 151 | 361 390 | 50 | M8 | 24 | 27 | 8X7 o
164 Alliminyum
LH FT 115 | 115 | 95 | 140 3 296 | 425
FT 130 | 130 | 110 | 160 3,5
g e gy
100 i 167|169 180 189 60 |M10| 28 | 31 | 8X7
LH FT 130 | 130 | 110 | 160 | M8 16 195 4365 | 4735
FT 165 | 165 | 130 | 200 | M10 20 - ' '
FT130 | 130 | 110 | 160 | M8 16
M 410 | 447
112 FT165 ] 165 | 130 | 200 | MTO 3,5 20 170{ 172 {180 218 | 189 60 |M10| 28 | 31 | 8X7
MH FT 130 | 130 | 110 | 160 | M8 16 445 505
FT 165 | 165|130 | 200 | M10 20

*Elit MD motor secilmesi durumunda AD1,AFT 6l¢cisini dikkate aliniz.



ELIT TEK FAZLI MOTORLAR / MOTOR BOYUTLARI

— LK
o
S
2
r=4 _.GA i - o -
= o R —
— 1 —
— 1 T
E i @ *= 91 T —
[ .
~ DB 1 -
=2 ! 6o o 1
= i
& T Ll &
- ot ol L)
=
BA BA'
] L= = 7
= - L -
(1]
—
(T

Yapi Flans
biyikigi | No
DB DJ GA RGD M@ NGO i F';:f
FT85 85 | 70 |105] M6 | 3 |12 |138
7 FT |70 186196 10| 112| 3 | 140) 137 144 |116] 711\ 50 | - |25 - | 108)257) 269 | 3045 M5 141166 110 T g 140 g | 3 | 16] - || 115|125
1?0 100 | 80 [120| M6 | 3 |12 | 156
e 306| 337

1301110160 | M8 | 4 | 16| -
80 — 80 |205(212| 10| 125 | 34 | 160|156 | 180 1511015100 - |325| - |125 40|50 | M6 |19 |22 |6X6 151125132

1"—05 100 | 80 [120| M6 | 3 |12 [156
H e 328| 360
al 130 [110[160| M8 | 4 [16] -
1'?5 130 115 | 95 | 140 3
S ] - - —315| 344 —
130 [ 110160 4
130
= 10— -
s 15| 95 | 140 3
90 SL == 90 | 242 |237|12|140| 40 | 180|175 180 151110 15 125] 35 361| 390 |50|56 | M8 |24|27|8x7 M8 — 16 |176|151| 152 | 147
FT £
155 130 [ 110160 4
1F1T5 164 15| 95 | 140 3 £
LH -] 125] - 396 425 | =
0 130 [ 110160 4
go 130 | 110|160 | M8 | |16 |195
e 401| 438
T 165 130|200 |M10| [20] -

100 — 100|266 | 269 | 13 | 160 | 39 {200 | 195|180 1891218 |140f - | 39 | - |175 60| 63| M10 | 28|31|8X7 4 189|167 | 169
130|110| 160 | M8 16 1195

LH EP 437| 4735
165 165130 200|M10| |20 | -
go 130 [ 110|160 | M8 | | 16

M= 410 447 ||
165 165|130 | 200 |M10| |20

12— 112|282 284 | 13| 190 | 52 |230|217|180|  |189[ 12| 18 [140| - |52 | - 175 60|70 |M10|28|31|8X7 4 218|189 | 170 | 172

FT
130 130|110 |160| M8 | |16

MH o 445| 505 -
165 165|130 | 200 |M10| |20

*Elit MD motor secilmesi durumunda HD1,AF1,AD1 élciilerini dikkate aliniz.
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1 Komple sargili stator; Verniklenmis ve govdeye cakilmis

3 Komple Rotor: Balansi yapilmis,milli,islenmis(kamalar haric)

6  On kapak

7 Arka kapak

8 Flans (Bicim A) B5

9a  Flans (Bicim C) B14 FT100

9b  Flans (Bicim C) B14-2 FT130

11a Onrulman

11b  Arka rulman

12a Pervane muhafaza tasi sac

13  Sogutma pervanesi

22  Mil ucu kamasi

24a Uc baglanti kutusu -Daimi kondansatorli tasarim

24b Uc baglanti kutusu -Kalkis+Daimi kondansatorli tasarim

29 Conta-Ara baglanti plakasi ile motor gévdesi arasi (63)

30a Conta (Uc baglanti kutusu ile kapagi arasi) Daimi kondansatorli tasarim
30b Conta (Uc baglanti kutusu ile kapagi arasi) Kalkis + Daimi kondansetérli tasarim
31a Uc baglanti kutusu kapagi-Daimi kondansatorli tasarim

31b Uc baglanti kutusu kapagi-Kalkis+Daimi kondansatorli tasarim
31c  Uc baglanti kutusu kapagi-Kalkis+Daimi kondansatorli tasarim(Derin kapak)
34 Klemens

40  Kablo girisi rakoru

43  Conta-Ara baglanti plakasi ile motor govdesi arasi (100-112)

69 Takma Ayak

72 Disk yay

81  Lastik toz contasi(V-ring) veya istege bagli olarak yag contasi

83 Daimi Devre Kondansatori

84  Kalkislilk hareket) kondansatori

85 Elektronik Kalkis Rolesi(Kalkis+Daimi kondansatorli Motorlarda)
88 MKD ic segman

89a Merkezkac yayi(rotor]

89b Merkezkac Kontak(stator)
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% MODULER ELIT SERI MOTORLAR

Yeni tasarim modiler elit serisi sahip oldugu opsiyonlar ile kullanildigi yerlerde esnek ve pratik
cozimler sunarken, yiksek performansi ile ayricalik yaratir. Bu seride standart seriden farkli olarak
aliminyum 71-200 govde arasinda takma ayak opsiyonu ile birlikte ayrica 132 aliminyum govde icin
takma flans opsiyonu sunulmustur.

Takma Flans (sadece 132 tipte): Motor 6n kapagini sckmeden uygun plakanin direkt kapak montaji
ile B3 kapak B5 veya B14 flansa dontusmektedir.

Takma Ayak (biitiin aliiminyum govdelerde): Aliminyum govdede takma ayaklar, 80-200 gévde
arasinda klemens kutusunun 3 yone bakabilecegi sekilde, 71 tip govdede ise klemens kutusu Ustte
kalacak sekilde takilip sokulebilmektedir.

Modiiler Elit Seri Motorlar

Govde, Yatak Tasiyici Kapaklar ve Flanslar
Motorlarin govdelerinde, yatak tasiyici kapaklar ve flanslarinda kullanilan malzemeler yapi
buylkliklerine gore asagidaki tabloda verilmistir.

Yapi | Pl | Tokmamyak | TakmaFilans
Biiyiikliigii . . . i . —
yukig Kapaklar “ B14/Kiigiik B14/Biiyiik AL.Gdvde |Pik.Gdvde | Al.Gdvde |Pik.Govde
71 Aliminyum  Aliminyum Aliminyum Aliminyum Aliminyum - - -
80 Aliminyum  Aliminyum Aliminyum Aliminyum Aliminyum
90 Aliminyum  Aliminyum Aliminyum Aliminyum Aliminyum
100 Aliminyum  Aliminyum Aliminyum Aliminyum Aliminyum
112 Aliminyum  Aliminyum Aliminyum Aliminyum Aliminyum
Aliminyum Var
132 veya Dokme Dokme Demir Var
Demir
Dokme Demir
160 Aluminyum  Aluminyum
veya Dokme veya Dokme
180 Demir Demir . ] - i Yok Yok
Dokme Demir Yok
200
225 -

Elit seri elektrik motorlarinda aliminyum govdedeki tim ayaklar govdeden ayri, dokme govdelerde
ise govdeye sabit olarak birlikte dokulmustir.
132 yapi biytkliuglndeki elit serisi motorlarda ise takma flans secenegi mevcuttur.
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iSFLETszE[v]E%EgL\EIREt 5 St et YUKSEK VERIMLI MOTORLAR
3 Faz, , 00 Hz [ Isletme Turd: trekli Calisma
Koruma Derecesi: IP 5 | Yalitim Sinifi: F (155°C) | Is1 Artig Sinirt: B (80K) 2 kUtuplu - 3000 d/dak

ALUMINYUM GOVDE

Anma Giiciinde Devrilme |Eylemsizlik| Yaklasik

X moment | momenti | Agirhk
Verim Akim orani Moment orani orani
Giic :L /1y Ma/My ) =

katsaynsn My /My
d/dak Dogrudan Y/A |Dogrudan ,
kgm'

ALUMINYUM GOVDE

1110J0 1435 M3 131NPO

075  CAGM2EL712 2780 1,75 2,6 0,80 77,4 71,2 74,2 4,5 - 2,2 - 2,4 0,00039 7,0
0,75 AGM2EL802a 2860 1,7 2,5 0,82 778 71,7 74,6 6,2 - 2,5 - 3,0 0,00053 8,2
11 AGM2EL802b 2880 23 3,7 0,86 80,0 80,0 78,1 6,3 - 2,7 - 3,0 0,00066 9,2
15 CAGM2EL 802 2880 33 5,0 0,80 82,0 82,0 80,1 6,3 23 3,0 0,001 10,4
15 AGM2EL90S 2 2880 33 5,0 0,80 82,0 82,0 80,1 6,3 - 23 - 3,0 0,001 1,9
2,2 AGM2EL90L 2 2870 45 73 0,84 84,5 84,5 83,2 6,6 = 2,6 - 31 0,0014 152
3 CAGM2EL90L 2 2880 58 10,0 0,88 85,3 85,3 84,1 6,0 - 2,5 - 3,0 0,0019 18,1
3 AGM2EL 100L 2 2880 58 10,0 0,88 85,3 85,3 84,1 6,0 = 2,5 - 3,0 0,0025 21,2
4 CAGM2EL100L 2 2880 79 13,3 0,84 86,5 86,5 86,0 7,2 23 28 09 3,0 0,0031 22,5
4 AGM2EL 112 M 2 2880 79 13,3 0,84 86,5 86,5 86,0 72 23 2,8 0,9 35 0,0039 25,0

55 CAGM2EL 112 M2 2905 9.9 18,1 0,92 87,3 87,3 86,5 6,2 2,0 2,0 0,6 2,5 0,0045 28
55 AGM2EL13252a 2905 9,84 18,1 0,92 87,3 873 86,5 6,5 2,1 2,2 0,7 2,5 0,013 41
7,5 AGM2EL13252b 2910 13,6 24,6 0,90 88,5 88,5 87,9 7,2 23 2,8 0,9 3,0 0,014 50
n CAGM2EL 132 M2 2945 194 35,7 0,91 89,5 89,5 88,6 6,5 2,1 2,1 0,7 2,6 0,021 63
n AGM2EL160M2a 2945 19,3 35,7 0,92 89,5 89,5 88,6 6,6 2,1 2,0 0,6 2,6 0,027 82
15 AGM2EL160M2b 2945 26,1 48,6 0,92 90,4 90,4 89,7 72 23 2,1 0,7 2,8 0,035 9%
18,5 AGM2EL 160 L 2 2950 323 59,9 0,91 90,9 90,8 90,1 7,7 2,5 2,5 0,8 3,0 0,043 110
22 CAGM2EL160L 2 2950 37,4 71,2 0,93 91,3 91,3 90,8 71 23 23 0,7 29 0,050 120
22 AGM2EL 180 M 2 2950 383 71,2 0,91 91,3 91,3 90,8 8,2 2,6 3,0 1,0 35 0,066 122
30 CAGM2EL180L2 2970 52 96,5 0,91 92,0 92,0 91,2 83 2,7 2,7 09 3,0 0,09 157
30 AGM2EL200L2a 2970 52 96,5 0,91 92,0 92,0 91,2 83 2,7 2,7 09 3,0 0,13 142
37 AGM2EL200L2b 2970 65 19 0,89 92,6 92,6 91,7 83 2,7 2,7 0,9 3,0 0,15 172
45 CAGM2EL200L 2 2975 77 144 0,91 92,9 93,0 91,8 8,0 2,6 2,7 09 29 0,23 191
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4 kutuplu - 1500 d/dak 3 Faz, 400V, 60 Hz | Isletme Tiiri: S1 (Sirekli Calisma)
Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: F (155°C) | Ist Artis Siniri: B (80K)

YUKSEK VERIMLI MOTORLAR iSLETME DEGERLERI I EZ

6 kutuplu - 1000 d/dak
ALUMINYUM GOVDE

Anma Giiciinde Devrilme

_ . moment
Verlm Akim orani Moment orani orani
Gilg % VAN M,/ My

J B3
katsay|5| Mg/ My
Cos IE( 60034-2-1:2014

4 kutuplu (1500d/dak)

Modiiler Elit Seri Motorlar

0,55 AGMEL 80 4a 1365 1,6 39 0,72 69,1 69,0 65,2 35 - 1,9 - 2,0 0,00083 7,7
0,75 AGM2EL 80 4b 1410 2,0 51 0,68 79,6 79,6 77,6 44 - 2,2 - 2,5 0,0014 10,9
1,1 CAGM2EL 80 H 4 1420 2,6 74 0,74 82,0 82,0 80,5 55 - 3,0 - 33 0,0019 11,2
1,1 AGM2EL90S 4 1420 2,6 74 0,74 82,0 82,0 80,5 55 - 3,0 - 33 00022 13,4
15 AGM2EL90L 4 1430 35 10,0 0,75 83,0 83,0 81,5 59 - 3,0 - 33 0,003 16,1
2,2 CAGM2EL90L 4 1420 51 14,8 0,74 84,5 84,6 82,5 5,0 - 2,2 - 2,6 0,004 18,1
2,2 AGM2EL 100 L 4a 1420 49 14,8 0,77 84,5 84,6 82,5 5,6 - 24 - 2,7 0,0044 23
3 AGM2EL100L4b 1435 6,7 20,0 0,76 85,5 85,7 84,0 6,4 - 29 - 34 0,0057 26
4 CAGM2EL 100 L 4 1440 8,5 26,5 0,78 86,7 86,8 85,3 6,6 2,1 2,5 0,8 33 0,0076 28
4 AGM2EL 112 M 4 1440 8,4 26,5 0,79 86,7 86,8 85,3 6,6 2,1 25 0,8 313 0,0106 30
55 CAGM2EL112M 4 1465 1,3 359 0,80 87,9 88,0 87,2 7,0 23 2,8 0,9 35 0,015 36
55 AGM2EL 1325 4 1450 1,2 359 0,81 87,9 88,0 87,2 7,0 23 2,8 0,9 35 0,021 38
75 AGM2EL 132 M 4 1450 154 48,9 0,79 89,0 89,1 88,1 7,1 23 2,7 0,9 34 0,026 47
n CAGM2EL 132 M 4 1460 21,8 719 0,81 90,0 90,1 89,3 6,8 2,2 2,4 0,8 3,0 0,039 90
n AGM2EL 160 M 4 1460 21,6 719 0,82 90,0 90,1 89,3 6,8 2,2 2,4 0,38 3,0 0,061 86
15 AGM2EL 160 L 4 1470 294 974 081 90,6 90,7 89,7 74 24 2,8 0,9 3,2 0,082 94
18,5 CAGM2EL 160 L 4 1470 34,8 120 0,84 91,3 91,4 90,4 7,7 2,5 3,2 1,0 34 0,10 115
18,5 AGM2EL 180 M 4 1470 34,5 120 0,85 91,3 91,4 90,4 7,1 25 3,2 1,0 34 0,13 129
22 AGM2EL 180 L 4 1470 42,5 143 0,81 91,7 91,7 90,6 8,3 2,7 2,7 0,9 3,8 0,15 140
30 CAGM2EL 180 L 4 1470 53,7 195 0,87 92,5 92,6 92,1 7,8 25 2,8 0,9 2,8 0,21 176
30 AGM2EL 200 L 4 1470 535 195 0,87 92,5 92,6 92,1 7,8 2,5 2,8 0,9 2,8 0,227 215

37 CAGM2EL 200 L 4 1470 67,0 240 0,86 92,7 92,7 92,2 7,2 23 3,0 1,0 3,0 0,30 225

6 kutuplu (1000d/dak)

0,75 AGM2EL90S 6 920 2,0 78 0,71 759 759 724 40 - 2,2 - 2,4 0,0034 1,8
1,1 AGM2EL90L 6 930 2,9 1,3 0,71 78,1 78,1 751 40 - 2,2 - 2,4 0,0044 13,6
1,5 AGM2EL 100 L 6 945 36 152 0,75 79,8 79,7 764 45 - 2,2 - 24 0,0077 193
2,2 AGM2EL112M6 950 54 21 072 81,8 81,7 785 47 > 2, = 2,5 0,013 26
3 AGM2EL 13256 960 71 29,8 0,74 83,3 83,2 80,4 46 1,5 18 0,6 23 0,019 35
4 AGM2EL132M6a 960 93 398 073 84,6 84,5 81,6 47 1,5 2,0 0,6 25 0,024 44
55 AGM2EL132M6b 960 12,7 54,7 0,73 86,0 86,0 83,1 49 1,6 2,2 0,7 2,6 0,032 55
75 AGM2EL 160 M 6 975 16,0 73,5 0,78 87,2 87,2 84,5 6,3 2,0 2,6 0,8 35 0,076 82
1 AGM2EL 160 L 6 970 22,5 108 0,80 88,7 88,7 85,7 6,2 2,0 3,0 1,0 3,0 0,109 108
15 AGM2EL 180 L 6 965 29,0 148 0,83 89,7 89,7 86,8 6,5 2,1 24 0,8 3,0 0,20 147
18,5 AGM2EL 200 L 6a 980 37,1 180 0,80 90,4 90,4 87,7 7,2 23 23 0,7 3,2 0,234 167
22 AGM2EL 200 L 6b 980 134 214 0,80 91,1 91,1 88,4 6,7 23 23 0,7 2,8 0,283 187

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt dlciim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gdre belirlenir.
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e I YUKSEK VERIMLi MOTORLAR

3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tirii: S1 (Strekli Calisma)
Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: F (155°C) | Isi Artig Siniri: B (80K)

PiK GOVDE

X moment | momenti | Agirhk
Verim Akim orani Moment orami orani
;) /Iy M,/ My J B3

Mg/ My
IE(60034 1:2014
Dogrudan| y/A |Dogrudan

2 kutuplu(3000d/dak)

55 GM2EL 1325 2a 2905 9,84 18,1 0,92 87,3 87,3 86,5 6,5 2,1 2,2 0,7 2,5 0,013 45,0
75 GM2EL 132 S2b 2910 13,6 246 090 88,5 88,5 87,9 7,2 23 2,8 09 3,0 0,014 04,5
" C.GM2EL 132 M2 2945 19,4 35,7 0,91 89,5 89,5 88,6 6,5 2,1 2,1 0,7 2,6 0,021 80,4
n GM2EL160M2a 2945 193 357 0,92 89,5 89,5 88,6 6,6 2,1 2,0 0,6 2,6 0,027 105
15 GM2EL160M2b 2945 26,1 48,6 0,92 90,4 90,4 89,7 7.2 23 2,1 0,7 2,8 0,035 17
18,5 GM2EL160L 2 2950 323 599 091 90,9 90,8 90,1 1,1 2,5 2,5 0,8 3,0 0,043 135
22 CGM2EL 160 L2 2950 374 71,2 0,93 91,3 91,3 90,8 7,1 23 23 0,7 2,9 0,050 145
22 GM2EL 180 M 2 2950 383 7,2 0,91 91,3 91,3 90,8 8,2 2,6 3,0 1,0 35 0,066 158
30 CGM2EL180L2 2970 52 96,5 0,91 92,0 92,0 91,2 83 2,7 2,7 09 3,0 0,09 193
30 GM2EL200L 2a 2970 52 9,5 0,91 92,0 92,0 91,2 83 2,7 2,7 0,9 3,0 0,13 190
37 GM2EL 200 L 2b 2970 65 19 0,89 92,6 92,6 91,7 83 2,7 2,7 09 3,0 0,15 220
45 C.GM2EL200L2 2975 77 144 0,91 92,9 93,0 91,8 8,0 2,6 2,7 09 2,9 0,18 240
45 GM2EL225M2 2975 75 144 0,93 92,9 93,0 91,8 8,0 2,6 24 0,8 2,9 0,23 375
55 C.GM2EL 225 M 2 2980 94 176 0,91 93,2 93,3 92,2 7,6 25 2,6 038 2,7 0,41 430

4 kutuplu (1500d/dak)

55 GM2EL 13254 1465 1,2 359 0,81 87,9 88,0 87,2 7,0 23 2,8 0,9 35 0,021 48

75 GM2EL 132 M 4 1465 15,4 48,9 0,79 89,0 89,1 88,1 71 23 2,7 0,9 34 0,026 56

" CGM2EL132M 4 1460 21,8 719 0,81 90,0 90,1 89,3 6,8 2,2 2,4 0,8 3,0 0,039 61

n GM2EL 160 M 4 1460 21,6 719 0,82 90,0 90,1 89,3 6,8 2,2 24 038 3,0 0,061 13
15 GM2EL 160 L 4 1470 294 97,4 0,81 90,6 90,7 89,7 7,4 24 2,8 09 3,2 0,082 132
185  CGM2EL160L4 1470 34,8 120 0,84 91,3 91,4 90,4 1,7 2,5 3.2 1,0 34 0,1 151
18,5 GM2EL 180 M 4 1460 34,5 120 0,85 91,3 91,4 90,4 7, 2,5 3,2 1,0 34 0,13 165
22 GM2EL180L 4 1460 4,5 143 0,81 91,7 91,7 90,6 83 2,7 2,7 09 3,8 0,15 180
30 CGM2EL180L 4 1470 53,7 195 0,87 92,5 92,6 92,1 7,8 25 2,8 09 2,8 0,21 215
30 GM2EL200L 4 1470 535 195 0,87 92,5 92,6 92,1 78 2,5 2,8 0,9 2,8 0,227 232
37 C.GM2EL200L 4 1470 67,0 240 0,86 92,7 92,7 92,2 7,2 23 3,0 1,0 3,0 0,28 273
37 GM2EL2255 4 1470 67,0 240 0,86 92,7 92,7 92,2 7,2 23 3,0 1,0 3,0 03 355
45 GM2EL 225 M 4 1470 80,0 292 0,87 93,3 93,3 92,4 73 2,4 3,0 1,0 3,0 0,36 375
55 C.GM2EL 225M 4 1475 96,0 356 0,88 93,7 93,8 93,2 7,6 2,5 31 1,0 2,9 0,72 405

6 kutuplu (1000d/dak)

3 GM2EL 1325 6 960 71 29,8 0,74 83,3 83,2 80,4 4,6 15 18 0,6 23 0,019 50
4 GM2EL 132 M 6a 960 93 39,8 0,73 84,6 84,5 81,6 47 15 2,0 0,6 2,5 0,024 60
55 GM2EL 132 M 6b 960 12,7 54,7 0,73 86,0 86,0 83,1 49 1,6 2,2 0,7 2,6 0,032 70
75 GM2EL 160 M 6 975 16,0 73,5 0,78 87,2 87,2 84,5 6,3 2,0 2,6 038 35 0,076 105
n GM2EL 160 L 6 970 22,5 108 0,80 88,7 88,7 85,7 6,2 2,0 3,0 1,0 3,0 0,109 133
15 GM2EL 180 L6 965 29,0 148 0,83 89,7 89,7 86,8 6,5 21 24 08 3,0 0,200 186
18,5 GM2EL 200 L6a 980 371 180 0,80 90,4 90,4 87,1 7,2 23 23 0,7 3,2 0,234 203
22 GM2EL 200 L6b 980 434 214 0,80 91 91,1 88,4 6,7 23 23 0,7 2,8 0,283 231
30 GM2EL 225 M 6 980 58,0 292 0,81 91,7 91,7 89,6 7,0 23 3,0 1,0 2,6 0,570 330

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt 6l¢im metodu ile hesaplanmigtir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmig olan test sonuglarina gére
belirlenir.
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ELIT SERISI iSLETME DEGERLERI
PREMIUM VERIMLi MOTORLAR 3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tiirii: ST (Sirekli Callwa]

Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: F (155°C) | Ist Artis Siniri: B (80K)

ALUMINYUM GOVDE

Anma Giiciinde m Devrilme |Eylemsizlik| Yaklasik
moment | momenti | Agirlik
Verlm Akim orani Moment orani orani
Giig % VAN M,/ My
katsayisi

2 kutuplu (3000d/dak)

0.75  AGM3EL802a 2880 1.6 2.49 0.84 80.7 80.6 78.5 6.2 - 2.5 - 3.2 0.00066 8.8
1.1 AGM3EL 80 2b 2900 23 3.62 0.83 82.7 82.5 80.6 59 - 2.6 - 3.7 0.0008 104
15 AGM3EL 9052 2900 33 4.94 0.78 84.2 84.0 82.5 6.3 - 3.1 - 3.7 0.0014 135
2.2 AGM3EL90L 2 2900 4.45 7.24 0.83 85.9 854 85.0 6.6 = 29 - 35 0.00177 16
3 AGM3EL100L 2 2900 5.8 9.9 0.86 87.1 86.9 85.3 7.6 - 3.4 - 4 0.0031 22

Modiiler Elit Seri Motorlar

4 AGM3EL 112 M2 2920 74 13.1 0.89 88.1 88.0 87.2 7.2 23 2.8 0.9 35 0.0048 241
55 AGM3EL 13252 2925 9.7 18.0 0.92 89.2 89.0 87.4 7.2 2.3 2.1 0.7 2.8 0.015 51
7.5 AGM3EL 132 M2 2930 129 244 0.93 90.1 90.1 89.5 7.8 2.5 2.0 0.6 29 0.021 63
n AGM3EL 160 M 2a 2955 19.0 355 0.92 91.2 91.2 90.4 7.1 23 2.0 0.6 2.6 0.031 90
15 AGM3EL 160 M 2b 2955 25.7 485 0.92 91.9 91.8 91.2 7.9 2.5 2.2 0.7 2.9 0.041 105
185  AGM3EL160L2 2960 314 59.7 0.92 92.4 92.5 92.0 8.1 2.6 2.2 0.7 3.1 0.049 122
22 AGM3EL 180 M 2 2960 36.9 Ul 0.93 92.7 92.6 92.2 8.5 2.7 2.9 0.9 34 0.091 157
30 AGM3EL 200 L 2a 2980 52 96 0.89 93.3 93.3 92.8 8.5 2.7 2.8 0.9 3.5 0.15 161
37 AGM3EL 200 L 2b 2980 63 19 0.90 93.7 93.7 93.1 83 2.7 2.8 0.9 3.1 0.17 191

4 kutuplu (1500d/dak)

0.75 AGM3EL 80 H 4b 1425 1.85 5.0 0.71 82.5 82.5 80.8 5 - 2.5 - 28 0.0017 12.6
11 AGM3EL90S 4 1440 2.6 73 0.73 84.1 84.1 82.8 5.1 - 2.5 - 3.0 0.0025 13.8
15 AGM3EL90L 4 1435 33 10.0 0.77 85.3 85.3 84.0 6.5 - 3 - 3.4 0.0033 17

2.2 AGM3EL 100 L 4a 1445 5.0 145 0.73 86.7 86.8 85.0 59 - 2.7 - 34 0.0052 263
3 AGM3EL 100 L 4b 1445 6.6 19.8 0.75 81.7 87.8 86.1 6.4 - 3.2 - 3.8 0.0068  29.2

4 AGM3EL 112 M 4 1450 8.0 26.3 0.81 88.6 88.5 88.0 6.6 2.1 3.0 1.0 33 0.012 36

55 AGM3EL 13254 1450 11.0 36.2 0.81 89.6 89.6 88.8 7.0 2.3 2.7 0.9 33 0.026 38.4
7.5 AGM3EL 132 M 4 1450 15.4 494 0.78 90.4 90.5 89.6 7.5 24 3.0 1.0 3.6 0.032 493
N AGM3EL 160 M 4 1470 211 71.5 0.82 91.4 91.3 91.0 6.1 2.0 1.9 0.6 2.6 0.076 92

15 AGM3EL 160 L 4 1475 28.5 97.1 0.82 92.1 92.0 91.8 6.7 22 2.0 0.6 29 0.010 115
18.5 AGM3EL 180 M 4 1475 33.7 120 0.86 92.6 92.6 91.6 7.9 2.5 2.5 0.8 2.8 0.177 160
22 AGM3EL 180 L 4 1475 39.4 142 0.87 93.0 92.8 92.0 7.5 24 24 0.8 2.8 0.192 176
30 AGM3EL 200 L 4 1475 52.8 194 0.88 93.6 93.5 93.0 8.2 26 24 0.8 3.0 0.264 225

ékutuplu (1000d/dak)

0.75 AGM3EL90S 6 950 2 7.5 0.69 78.9 78.9 76.9 4.0 - 2.0 - 2.3 0.0038 133
1.1 AGM3EL90L6 950 2.9 1.1 0.68 81.0 81.0 783 4.0 - 2.0 - 24 0.0051 15.2
15 AGM3EL100L 6 955 3.6 15.0 0.73 82.5 82.3 80.3 51 - 24 - 3.0 0.01 22.8
2.2 AGM3EL112M 6 960 53 21.9 0.71 84.3 84.1 82.1 5.8 = 2.6 - 3.2 0.016 30
3 AGM3EL 13256 970 7.3 29.5 0.69 85.8 85.6 85.2 54 1.7 2.1 0.7 29 0.023 39

4 AGM3EL 132 M 6a 975 10.2 39.2 0.65 86.8 86.7 86.4 5.6 1.8 2.5 0.8 3.1 0.028 49
55 AGM3EL 132 M 6b 975 13.7 53.9 0.66 88.0 87.8 87.5 5.9 1.9 2.6 0.8 3.3 0.036 63
7.5 AGM3EL 160 M 6 970 16.2 73.8 0.75 89.1 89.0 88.1 6.7 22 2.6 0.8 3.4 0.091 96
n AGM3EL 160 L 6 975 22.7 107.7 0.7 90.3 90.3 89.0 7.1 2.3 2.5 0.8 3.4 0.130 122
15 AGM3EL180L 6 975 28.7 146.9  0.83 91.2 91.2 90.8 8.0 26 24 0.8 3.2 0.216 162
185  AGM3EL200L 6a 980 36.8 1803 0.79 91.7 91.6 91.3 7.9 2.5 2.9 0.9 33 0.289 188
22 AGM3EL 200 L 6b 980 422 2144 0.82 92.2 92.0 91.7 74 24 2.9 0.9 29 0.344 215

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt dlciim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, dedisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gore belirlenir.
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ISLETME DEGERLERI _ ELIT SERISI PREMIUM
3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tirii: S1 (Strekli Calisma)

Koruma Derecesi: P 55 [ Yalitim Sinifi: F (1 55"‘[C] \l Ist Artis Sinir: B (80K) VERIMLI MOTORLAR

PiK GOVDE

moment | momenti | Agirhk
Verlm Akim orani Moment orani orani
% /1y My/ My J B3

M/ My
ll

2 kutuplu (3000d/dak)

5.5 GM3EL 13252 2925 9.7 18 0.92 89.2 89.0 87.4 7.2 2.3 2.1 0.7 2.8 0.015 66.5
7.5 GM3EL132M2 2930 129 244 0.93 90.1 90.1 89.5 78 2.5 2.0 0.6 2.9 0.021 80.4
il GM3EL 160 M 2a 2955 19.0 355 0.92 91.2 91.2 90.4 7.1 2.3 2.0 0.6 2.6 0.031 13
15 GM3EL 160 M 2b 2955 25.7 48.5 0.92 91.9 91.8 91.2 79 2.5 2.2 0.7 2.9 0.041 128

1EL10}0 113G 1113 J31NPOW

185  GM3EL160L2 2960 314 59.7 0.92 92.4 92.5 92.0 8.1 2.6 2.2 0.7 3.1 0.049 145
22 GM3EL 180 M 2 2960 36.9 Al 0.93 92.7 92.6 92.2 8.5 2.7 2.9 0.9 34 0.091 193
30 GM3EL 2001 2a 2980 52 9% 0.89 93.3 93.3 92.8 8.5 2.7 2.9 0.9 35 0.15 210
37 GM3EL200L 2b 2980 63 19 0.90 93.7 93.7 93.1 83 2.7 2.8 0.9 3.1 0.17 240
45 GM3EL225M 2 2980 77 144 0.90 94.0 94.1 93.0 8.7 2.8 2.7 0.9 3.1 0.26 400

4 kutuplu (1500d/dak)

5.5 GM3EL13254 1450 n 36.2 0.81 89.6 89.6 88.8 7.0 2.3 2.7 0.9 33 0.026 48

7.5 GM3EL 132 M 4 1450 15.4 49.4 0.78 90.4 90.5 89.6 75 24 3.0 1.0 3.6 0.032 56

il GM3EL 160 M 4 1470 21.1 71.5 0.82 91.4 913 91.0 6.1 2.0 1.9 0.6 2.6 0.076 124
15 GM3EL 160 L 4 1475 285 97.1 0.82 92.1 92.0 91.8 6.7 2.2 2.0 0.6 2.9 0.010 151
18.5 GM3EL 180 M 4 1475 33.7 119.8  0.86 92.6 92.6 91.6 79 2.5 2.5 0.8 2.8 0.177 194
22 GM3EL180 L4 1475 39.4 1424 087 93.0 92.8 92.0 7.5 24 24 0.8 2.8 0.192 215
30 GM3EL 200 L 4 1475 52.8 1942 088 93.6 93.5 93.0 8.2 2.6 24 0.8 3.0 0.264 273
37 GM3EL22554 1475 67 2395 085 93.9 93.9 93.5 75 24 3.1 1.0 33 0.36 350
45 GM3EL 225 M 4 1475 80 2913 0.86 94.2 94.2 93.4 74 2.4 3.0 1.0 3.1 0.44 380

6 kutuplu (1000d/dak)

3.0 GM3EL 13256 970 7.3 29.5 0.69 85.8 85.6 85.2 5.4 1.7 2.1 0.7 2.9 0.023 53
4.0 GM3EL 132 M 6a 975 10.2 39.2 0.65 86.8 86.7 86.4 5.6 1.8 2.5 0.8 3.1 0.028 62
5.5 GM3EL 132 M 6b 975 13.7 539 0.66 88.0 87.8 87.5 5.9 1.9 2.6 0.8 33 0.036 7
7.5 GM3EL 160 M 6 970 16.2 73.8 0.75 89.1 89.0 88.1 6.7 22 2.6 0.8 3.4 0.091 19
il GM3EL160L 6 975 22.7 107.7  0.77 90.3 90.3 89.0 7.1 2.3 2.5 0.8 3.4 0.130 145
15 GM3EL 180 L6 975 28.7 146.9  0.83 91.2 91.2 90.8 8.0 26 24 0.8 3.2 0.216 201
185  GM3EL200L6a 980 36.8 1803 079 91.7 91.6 91.3 79 2.5 2.9 0.9 33 0.289 236
22 GM3EL 200 L6b 980 4.2 2144 0.82 92.2 92.0 91.7 74 24 2.9 0.9 2.9 0.344 262
30 GM3EL225M 6 985 58.0 290.8  0.80 92.9 92.9 92.1 7.0 23 33 1.1 2.7 0.69 350

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt dl¢iim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gore
belirlenir.



Modiiler Elit Seri Motorlar
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1 Komple sargili stator: Verniklenmis ve govdeye cakilmis

3 Komple rotor: Balansi yapilmis, milli, islenmis(kamalar haric)

6 On kapak

7 Arka kapak

8a Flans (Bicim A -"FF") - Flans numarasinin belirtilmesi gereklidir

8b Takma Flans (Bicim A -"FF”) - Flans numarasinin belirtilmesi gereklidir*
9a Flans (Bicim C- “FT"]- Flans numarasinin belirtilmesi gereklidir

9b Flans (Bicim C- “FT", Biytk tip J- Flans numarasinin belirtilmesi gereklidir
9c Takma Flans (Bicim C- “FT"]- Flans numarasinin belirtilmesi gereklidir*
9d Takma Flans (Bicim C- “FT", Biytik tip )- Flans numarasinin belirtilmesi gereklidir*
1a  On rulman (Bilyali veya Silindirik Makarali)

11b  Arka rulman

12 Pervane mahfaza tasi (63...450)

13  Sogutma pervanesi (63.450)

22 Mil ucu kamasi

24 Uc baglanti kutusu

30 Conta (U¢ baglanti kutusu ile kapagi arasi)

31 Uc baglanti kutusu kapag

34 Uc plakasi - Klemen (Kopri, somun ve pullar dahil)

40 Kablo giris rakoru

43 Conta (Uc baglanti kutusu ile motor gévdesi arasi)

64 Kaldirma halkasi (200..450)

65 Rulman tutucu dis kapak (Yaglama nipelli motorlarda)

66 Rulman tutucu ic kapak (Yaglama nipelli motorlarda)

69 Takma Ayak

72a  Disk yay (56...280)

72b  Helezon Yay (315..450)

75 Yag tutucu disk (Yaglama nipelli motorlarda)

76 DIS segman; Rulman ve yag tutucu diskin tesbiti icin

79 (Yaglama nipelli motorlarda 6n ve arka tarafta, 160..280 arka tarafta)

80 ic segman: Arka rulmani kapagina sabitlemek icin (160..280)

81 Lastik toz contasi (V-ring) veya istege bagli olarak yag contasi

82 Kanopi

*Takma Flans (sadece 132 tipte): Motor 6n kapagini sokmeden uygun plakanin direkt kapak montaji ile B3 kapak B5,B14 veya B14/2
flansa donismektedir.
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AYAKLI (B3) MOTORLAR
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AYAKLI MOTOR - B3, B6, B7, B8, B15, V5, V6

Aliiminyum Govde

Yapi Kutup
P H AA | AB
Biyikligi | Saysi

71 | 182| 10 | 112 | 31 | 140

Ayakli motor boyutlari: B3, B6, B8, B15, V5, V6 yapi bicimlerinde

7 2-4-6-8 138 - |265| - | 108 | 260 | 295 | 289 | 45 | 30 | M5 14 16 5%5
80 2-4-6-8| 80 | 197 10 | 125 (33,5( 160 | 156 | 151 | 10 | 15 | 100 | - [325] - | 125 306 | ST 137 1gy | gy | e 19 | 215 | 6x6
80 | H 333 | 376 | 360
90 ° 2468| 90 [222] 12 | 140 | 40 | 180 | 176 | 151 | 10 | 15 | 100 |— coll I L N L 56 | 50 | M8 2% 27 8x7

Lo 125 | 35 | 60 | 155 | 361 | 414 | 3% X
100 | L |24-6-8] 100 | 240 13 [ 160 | 39 [ 200|195 | 189 | 12 | 18 | 140 | - |39 | - | 175 4015|4645 | 438 | 63 | 60 | M0 | 28 31 8x7
112 | M [2-46-8] 112 [255| 13 {190 52 [230 [ 220|189 | 12 [ 18 [ 10| - [ 39| - [ 175 | 410 | 473 | 447 | 70 | 60 | m0 | 28 31 8x7
5 14 180 | 4835 | 569,5 | 52
132 2468|132 [307| 15 | 216 | 51 {260 [ 262 | 239 | 12 | 18 P2 - |55 | - 2% . 515205 e | gy | w2 | 38 41 | 1008
M 178 218 | 5285 | 614,5 | 5655
M 21 260 | 6295 | 7455 | 6865
160 2468|160 [ 300 | 22 | 254 | 63 [ 312 315|303 | 15 [ 19 P2 - |70 | - : : =1 108 | 110 | M6 | 42 45 | 128
L 254 304 | 6745 | 790,5 | 7315
180 L 2-4-6-8| 180 | 430 | 24 | 279 | 74 | 354 [ 354 (303 | 15 | 19 24 75 B e 21| 110 | M6 | 48 | 515 | 14x9
LT 279 329 | 723 | 839 | 780 ’ X
200 | L |2-4-6-8| 200 [489 | 26 | 318 | 81 | 398|394 |370 | 19 | 24 [305| - | 80 | - | 365 | 819 | 935 | 875 | 133 | 110 | M20 | 55 59 | 16x10
Pik Govde
Ayakli motor boyutlan : B3, B6, B7, B8, B15, V5, V6 Yapi bicimlerinde
15 Kutup Sayisi
Biyiklagd | Y
S 140 180 | 486 | 572 | 523
132 F—{ 2468 [ 132|326 | 15 [ 216 | 50 | 260 | 262 | 239 | 12 —— 50 89 | 80 | M12 | 38 41 1048
M 178 218 | 531 | 617 | 568
62,3 , , )
160 M1 a6 160|300 | 2 |20 | & | 32| 35| 30 | 15 2L 260 6295|7455 |6863] 100 | 110 | g | 42 45 1268
L 254 70 304 |674,5 [7905 | 731,5
6
180 U a8 |180| 431 | 20 |20 | 74 | 354 | 34 | 303 | 15 2L 0 D168 |82 B ]| 0 | s | a8 515 | 14x9
L 279 70 329 | 723 | 839 | 780
200 || 2468 [200( 489 | 26 [ 318 | 81 | 398 | 394 | 370 | 19 | 305 72,5 355 | 819 | 937 | 875 | 133 | 110 | M20 | 55 59 | 16x10
S 2 365 | 792 | 940 | 848 1o » 9| 160
225 Y68 x| 50 |30 | 356 | 82 | 438 | a0 | 370 | 19 | 286 311 | 80 | 100 19 [0 o [ 64 | 181
M 2 371 | 855 [ 1033 | 881 1o > 9| 160
46-8 140 60 64 | 1811
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FLANSLI (BiCIM A - B5) MOTORLAR
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Modiiler Elit Seri Motorlar

DB

Aliiminyum Govde

Flangh motor boyutlan: (Flang bicimi A - Din EN 50 347), B5,V1, V3 yapi bicimlerinde

Yapi Biyiikligii Flang No ' D@ DA? | GA GC Flang Tipi
71 FF130 | 130 | 110|160 | 4 | 10 | 35| 10 | 110|116 | 260 | 205 | 289 | 30 | M5 | 14 | 16 | 5 Aliminyum
8 - Fgs | 165 | 130|200 | 4 | 12 |35] 10 |17 | s ;gg ;;; ;Z 0 [ M| 19 |n5| &6 Aliminyum
% E Fries | 165 | 130200 | 4 | 12 |35] 10 |132] 151 :2? iqz ;gi so | Me | u | 7| 80 Aliminyum
100 L P15 | 215 | 180|250 | 4 | 145 | 4 | 15 |41 |89 | 4015 | ae4s | 4385 | 60 [ M0 | 28 | 3| e Aliminyum
m M Fr2ts | 215 [ 180|250 | 4 [ 145 | 4| 15 |aa || a0 | a3 | a7 | e0 [ M0 | 28 | 3| 80 Aliminyum
13 5‘ Fra6s | 265 | 230|300 | 4 [ 145 | 4| 20 |75 | 239 ;‘ggz fjjg Zég g0 | M2 | 3 | 41| 108 Aliminyum
160 '\L" FF300 | 300 | 250|350 | 4 | 185 | 5| 20 |230 303 Zizg ;ggg ?g?g o [ me | @2 | 4| e Dékme Demir
180 T FF300 | 300 | 250|350 | 4 | 185 | 5 | 20 |253] - ggg 22; ;g; 1o | mis | 48 | 515 | a0 Dékme Demir
20 L FF350 | 350 | 300 400 | 4 | 185 | 5 | 20 |289] - | 89 | 95 | 85 | 110 | M20 | 55 | 59 | 16x0 | DGkmeDemir
Pik Govde

FIan§I| motor boyutlan: (Flans bicimi A- DIN EN 50 347), B5, V1

Tespit Del|g|
Yapi Biyiikliigii Flang No M@ m. Flans Tipi
S@

13 ;l FF265 | 265 145 :;‘? Zi géz 80 |M12| 38 | 41 | 106 | DskmeDemir
160 "f F300 | 300 | 250 [ 350 | 4 | 185 | 4 |20 | 231|303 232 ;3;2 gg?z 10 | Mi6| 4 | 45 | 126 | DskmeDemir
180 T F300 | 300 | 250 30| 4 | 185 | 5 |20 23] - ?gg gg; ;gé 10 | M16 | 48 | 515 | 149 | DskmeDemir
0 L FF350 | 350 | 300 | 400 | 4 | 185 | 5 | 20 |289] - | 819 | 935 | &5 | 10 | M20| 5 | 59 | 1610 | DokmeDemir
25 ,\SA FFa00 | 400 | 350 | 450 | 8 | 185 | 5 | 20 | 304 | 30 ggg ]%3081 2‘3‘2 140 | M0 | 60 | 64 | 181 |  DkmeDemir
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AYAKLI ve FLANSLI (BICIiM C - B35) MOTORLAR

~L

DA

Aliiminyum Govde
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LK

AK

Koruyucu Ek
Kapak (Kanopi)

Not: Mil faturasi ile flang oturma yiizeyi ayni diizlemdedir.

Ayakli ve flansl motor boyutlan: (Flang bigimi A- DIN EN 50 347) B35 yapi biciminde

I%a)

i

/ DB | D@ | GA
JEEEEROEEL . HEENoaOEagHAR

7 182 112 140 116 25 108 | FF130 130 | 110 160 56
80 80 | 197 | 10 | 125|160 151]10 |15 [100 | - [325 125 | FF165 [ 165 [130] 200] 4 | 12 [35]12 308 351 337 50| 40| M6 |19 |215] 6x6
H B e . 333 | 376 | 362 o
s - - 130 326 | 389 | 355
) 90 | 222 | 12| 140 |180[151]10 |15 | 100 =] 35 FF165 | 165 (130 200] 4 | 12 [3,5] 12 6 (50| ms|2a| 27| 8@
L 125 60 | 155 361 | 414 | 390 X
100 | L [100] 240 | 13 ]160]200]189]12[18 |10 | - | 39 | - [ 175 | FF215 [215 ] 180] 20| 4 [1a5] 4 [ 15[ 4015 4345] 438 | 60 | 60 | mr0] 28| 31| 8@
12 | M 2| 256 | 13 ]190]230]189]12[18 140 | - | 39 | - [175 | Fr215 [215 | 180] 250] 4 [145] 4 [15] 410 | 473 447 [ 70 60 [mr0] 28 | 31| 8@
s 140 180 4835 | 5695 5205
15 | 216 260 2 L1404 - M8 , 2 :
132 12| 307 | 15 | 216 60| 3912 - 1 55 ] FF265 265 230[ 300| 4 |1as| 4 |0p ot 69 | 80 2| 38| 41 | 108
M 210 260 6295 | 745,5] 686,5
160 160 | 390 | 22| 254 312[303] 15 [19 FAH - | 70 | - 2% Fr300 (300 | 250( 350| 4 [185| 4 | 20822t A1 686010t 490 Mgl 42 | 45 | 1208
L 254 304 67455 | 7905 7315 X
M 211 291 636 | 802 | 743
180 180 | 430 | 24 | 279 |354]303] 15 [19 2 - | 75 | - 2211 Er300 (300 | 250( 350] 4 [185] 5 |20 121] 110 | M16] 48 | 515 1409
L 279 39 723 | 839 | 780 -
200 | L |200] 489 | 26 | 3183983701924 [305 | - | 80 | - | 365 | FF350 |350 |300| 400] 4 [185] 5 |20] 819 | 935 | 875 | 133] 10| M20] 55 | 59 | 16x10
Pik Govde

Yapi Biyikliigii

Ayakl ve flansli motor boyutlari: (Flangli bigimi A- DIN EN 347) B35 yapi bigiminde

s 140 180 486 | 572 | 523

132 132|326 15| 216 260 239 | 12 | - [Tpe| - | S0 | - [pyg] FF265 | 265 |230(300| 4 145 |4 | 20 e aes ] 89 | 80 [M12| 38 | 41 | 10x8
M 210 | [623] [260] 629,5 | 7455 | 686,5 |

160 L] 160 [ 390 | 22254 312|303 | 15| - [5a - [70 | - [304] FF300 | 300 250]350| 4 | 185 4| 20 [7's T700's T7315 | 108] 110 | M16 | 42 | 45 | 128
M 241 60 291 686 | 802 | 743

180 L | 180 | 431 | 24 (279 (354|303 | 15 | - =7 <[] - [ FF300 (300 |250{350| 4 |185 |5 |20 (= g 121{ 110 | M6 | 48 |515| 149

200 L | 20048926 [319]308]370[19] -] 305 | - [725] - [355] Fr350 [350{300[400] 4 [185[5] 20| 819 | 935 | 875 [133]110] M20] 55 | 59 [ 16x10
S E 365 | 792 | 940 | 848

25 [ 225 (538 |30 | 356 (438|370 (19| | 286 | 317 | 80 1005, FF400 | 400|350 450| 4 [ 185 |5 | 20 [~gec 033 T ggr | 149|110 [ M20 | 55 | 59 | 16x10

%
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FLANSLI (BiCIM C - B14) MOTORLAR

~L

GA
GD <
o

DB

~AD
!

®)

Modiiler Elit Seri Motorlar

(=

Aliiminyum Govde

Flangl motor boyutlan: (Flangli bigimi C- DIN EN 50 347) B14, V18, V19 yapi bicimlerinde

FxGD
L DB | DO | GA
Yapl BqukIugu Flan§ N Mﬂ.l“... FIan§TIpI

B F8s 105 138 i
115 115 95 140 M8 3 16 Uminyum
FT700 [ 100 | 80 | 120 M6 | 3 | 12 | 156
8 | 351 | 337
80 FT130 130 | 170 160 | M8 | 35 | 16 | - |55 | 198 0 | M6 | 19 [215 | 6x6 | Aliminyum
; FT100 | 100 | 80 | 120 | M6 | 3 | 12 | 156 SV I B
FT130_ [ 130 | 110 | 160 | M8 | 35 | 16
FT115_ | 115 | 95 | 140 3
S = 326 379 355
90 FT130 1130 | 110 1160 | o 135§ 46 | 176 | 151 | 133 so | M| 24 |27 | e | Aiminyum
. 115 | 115 | 95 | 140 3 | o | w0
FT130 | 130 | 110 ] 160 35
FT130 | 130 | 110 | 160 | M8 16 | 19
35
100 L R R RRTART RN o189 | 11 | 4ot | 4sas | s | 0 [ M0 | 28 | 31 [ 87 | Aiiminyum
130 | 130 | 110 160 | M8 16
35 218 s | 4 | w7 iimi
12 M 165 165 1130 1200 | M0 2 189 144 60 M10 | 28 | 31 87 Aliiminyum
5 835 | 5695 | 5205
i F16s |65 130|200 | M10 [ 35 | 20 [ 262 | 239 | 175 ot tess Teess ] 0 | M2 | 38 | 41 | 108
132 5 s 215 (180|250 [ mi2| 4 | 20 262 | 239 | 175 35 505 [ 505 1 o i |3 | 1 | 108 Amnyim
M 5285 | 6145 | 5655
M 6295 | 7455 | 6865 | ] )
160 ! s |25 180 | 250 [ M2 | 4 | 20 | 315 |30 | 20 [eme IR A w0 | s | 42 | 45 | 126 | DokmeDemi
Pik Govde

Flansli motor boyutlan: (Flans bicimi C- DIN EN 50 347) B14, V18, V19 yapi biciminde

DB DO | GA | FxGD
DD K R D HHHE

Yapi Bilyiikliigii

S 572

m FT165 531 7 568 10x8 Dékme Demir
132 S 486 572 523

m FT215 | 215 | 180 | 250 | M12 | 4 20 | 262 | 239 | 194 o o 68 80 | M12 | 38 | 41 | 10x8 Dakme Demir

M 629,5 | 7455 | 686,5 . )
160 L FT215 | 215 | 180 | 250 | M12 | 4 20 | 315 | 303 | 230,5 6745 | 7905 | 7315 10 | M16 | 42 | 45 | 12x8 Dakme Demir
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AYAKLI ve FLANSLI (BICIiM C - B34) MOTORLAR

1110J0 1435 M3 131NPO

Aliiminyum Govde

Ayakllveﬂanghmotorboyutlarl (Flans bigimi C- DIN EN 50 347) B34yap| b|§|m|nde

Yapi Bilyikligi HA AA [ AB Ao |Ako K1 BA'| BB | FlansNo LA | Lk DB | DO | GA [ FxGD| FlansTipi
EA DC [ DA | GC |FAXGF

o138 FT85 .
n — - (265 - Aliiminyum
- 115 (115 95 [140 M8 3 |16
E jEtEEniE R
80 1 80 197] 10 |125[33,5 160?151 1015 100| 325|125 e e S 50 [ 40 [M6 | 19 [21,5| 6x6 | Aliiminyum
H |0 333 | 376 | 362
FT130 |130 110|160 | M8 [3,5 | 16
FT115 [115] 95 [140
’ ’ P Ferse oo teo] 35 36 | 3791 35
90— 90 |222] 12 [140| 40 [180 | 176|157 | 10 | 15 100 — 35 e T os Trag M8 o] 16 s6 |50 | Mg |24 |27 | 87 | Aliiminyum
L 125] |60 [155 21| 361 | 414 | 390
Fr130 [130[110[160| |35
1 1
100 | L [100[20] 13 |160 39 [200 2 180 | 12 [ 18 [140| - | 30| - [175 |10 1301101160 M8 |, 116 |yl agas | 438 | 63 | 60 Mo 28 |31 | 7 | Aliminyum
- FT165 | 165130 200 [m10] ™ [ 20
FT130 [130 110|160 [M8 . |16
12| M| 112|256] 13 |190] 52 [230( 218|189 | 12 | 18 [140| - | 39| - |175 30110 35— 410 | 473 | 447 | 70 | 60 |M10] 28 |31 | 87 | Aliiminyum
FT165 [165 |130 |200 10| ™ [ 20
s
- % % 165|165 130|200 {M10[3,5 | 20 :i;; Z?ji gzgi
182132307 | 15 (216 51 260|262 239 12| - | - |85 | - wrreTosss Tl 89| 80 [W12) 38 |41 10| Aiamingum
> Liid L 15 (215|180 |250 [Mi2| 4 | 20 o222 P
M 178 218 528,5] 6145|5655
M 210 260 629,5|745,5 | 686
160 M 160300 22 |254 | 63 [312]315 303 | 15 [19 22 - {70 | - 2 15 {215 |10 |250 [wra| 4 | 20 [SE21745516865 e ty10|mne| 42 | 45 | 1248 | Dkme Demir
L 254 304 674,5|790,5|731,5
Pik Govde

Ayakli ve flangh motor boyutlari: (Flang bicimi C-DIN EN 50 347) B34 yapi bigiminde

HD | HA AA | AB | ACO [ AKD K1 BA | BA" | BB [Flang No| M@ 9 LA LC A| DB | D@
DC | DAD
[ 140 1180 |

FxGD |  Flans Tipi
FAXGF

i - - FT 165 35 10x8 | Dokme Demir
m M 178 218 531 | 617 | 568
S | 132326 | 15 [216| 50 | 260 [262|239| 12 | - 140, 50 | - 180 FT215(215 180 | 250 [M12| 4 | 20 486 | 572 | 523 89 (80 (M12| 38 | 41| 12x8 |DSkme Demir
M 178 218 531 | 617 | 568
160 M) 160 | 390 | 22 254£ 3121315303 | 15 | - 210 031|260 FT215(215 180 | 250 |M12| 4 | 20 629,5]745,5)6865 108{110 |M16| 42 | 45| 12x8 | Dokme Demir
L 60 254 70 304 674,5|790,5|731,5
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Duman Tahliye Motorlari



% DUMAN TAHLIYE MOTORLARI

Duman Tahliye Motorlari TS EN 12101-3 standardina uygun olarak gerceklestirilen testler sonucunda
sertifikalandirilmistir. Testler Applus+ ve Efectis Test Laboratuvarinda gerceklestirilmistir. Testler
sonucu Gamak Duman Tahliye Motorlari 300°C 2 saat calismaya gore sertifikalandirilmistir. Yangin aninda
sondirme ve kurtarma calismalarinin rahatlikla yapilabilmesi ve ortamda bulunan canlilarin etkilenmemesi
icin dumandan arindirilmis bir alan yaratmak amaci ile kullanilirlar. Duman bosaltma motorlari hem yangin
anindaki acil durumlarda hem de kapali ortamlardaki havalandirma ihtiyaclariicin jet fanlara akuple olarak
calisirlar. S1 Sirekli + S2 Kisa siireli (Acil Durum) calismaya uygun olarak tasarlanirlar.

Bu vantilatorlerde kullanilan motorlarin 2 tir calisma sekli vardir.

Duman Tahliye Motorlari

S2: Kisa siireli ACIL durum calismasi- Yangin aninda 6nceden belirtilmis olan siire ve sicaklikta calisma.
S1+S2: Siirekli calisma + kisa siireli ACIL durum calismasi- Siirekli calisma havalandirma amaclidir, 5rnek
olarak karayollari tiinellerinde egzoz gazlarinin bosaltilmasi.

Surekli calisma icin talep edilmesi durumunda duman motorlari yiiksek verimli olarak imal edilebilir.

Motorlarin ACIL durum calismasinda ne kadar siire ve kac derece sicaklikta calistirilacagi kullanici
tarafindan dnceden belirtilmelidir. Standartlarda asagidaki tabloda yer alan sicaklik degerleri ve calisma
sirelerine gore bir siniflandirma yapilmistir.

Sinif Sicaklik En kisa gahfsma siiresi
(°C) (dakika)
F200 200 120
F300 300 60
F400 400 120
F600 600 60
F842 842 30
Ozel Sinif Kullanici tarafindan belirtilir Kullanici tarafindan belirtilir

Ornek olarak F300 sinifinda yer alan motorlar 300°C'de 1 saat boyunca calismaya uygun olarak imal edilir.
Standartlarda yer alan tabloda belirtilen Ozel Sinif'in calisma sicakligi ve stiresi kullanici tarafindan tayin
edilir. Buna gore farkli sicaklik ve strelerde calismaya uygun duman bosaltma motoru imalati yapilmaktadir.

Mekanik Ozellikler:

- Motorlar TEFC - Tam kapali fan sogutmali veya TEAO - Tam kapali lzerinden gecen hava ile sogutmali
olarak imal edilebilir. Motorun fana direkt akuple edildigi uygulamalarda, motor lizerinden gecen hava ile
(TEAOQ) sogutulur, salyangoz tip fanlarda ise motorun sogutmali (TEFC) olmasi gerekmektedir. Sogutmasiz
motorlarda motorun Uzerinden gecen havayi engellememek icin klemens kutusu takilmaz ve kablolar
baglantiicin direkt cikartilir.

- Motor govdelerin tamami dokme demirden imal edilir.

- BUtdn motorlar H sinifi yalitimda, B sinifi sicaklik artisina uygun olarak imal edilir.

- Motorlar termistérlii olarak imal edilebilir ancak ACIL durum calismasinda termistérler devre disi
birakilmalidir.

Not: ACIL durum calismasinda 1 kere kullanilan motorun degistirilmesi gerekmektedir.
Standart duman motorlarinin 6zellikleri pad mounted motorlari da kapsar.
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iSLETME DEGERLERI . - .
3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tiri: ST (Siirekli Calisma) ISLETME DEGERLERI

Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: F (155°C) | Isi Artig Siniri: B (80K)

(=)

moment | momenti | Agirlik 5

Akim orani Moment orani orani o

Giig I/ 1y My /My ) B3 :

katsaym =

Cos IEC 60034-2-1:2014 Mg/ My =

d/dak ¢ Dogrudan| y/A |Dogrudan "‘<D

RN | =

=1

2 kutuplu, 3000 d/dak S

0,37 GMD 71 2a 2800 1,05 1,26 0,74 68,9 68,7 66,7 5,0 = 24 = 2,6 0,00026 89 g
0,55 GMD 712b 2780 1,27 1,89 0,87 71,6 1.3 70,3 45 - 24 - 2,6 0,00034 10,0
0,75 GM2ED 80 2a 2860 1,60 2,50 0,87 77,8 77,1 74,6 6,2 - 25 = 29 0,00066 14,0
11 GM2ED 80 2b 2900 2,30 3,62 0,84 82,0 81,9 79,1 6,3 - 2,7 - 33 0,00080 15,6
15 GM2ED 90 S 2 2900 3,40 4,94 0,76 83,0 83,0 81,6 6,3 = 31 = 25 0,0014 198
2,2 GM2ED 90 L 2 2900 4,48 7,24 0,84 84,5 84,5 83,2 6,6 - 29 - 35 0,0017 223
3 GM2ED 1001 2 2900 6,00 9,9 0,85 85,3 85,3 84,1 7,6 - 34 = 4,0 0,0031 30,9
4 GM2ED 112 M 2 2910 7,40 131 0,90 86,5 86,5 86,0 72 23 28 09 3,0 0,0048 35

55 GM2ED 1325 2a 2930 n 17,9 0,85 8733 87,3 86,5 73 2,4 2,8 09 B 0,012 51
7,5 GM2ED 13252b 2910 13,6 24,6 0,90 88,5 88,5 879 7,2 23 3,0 1,0 34 0,014 56
1 GM2ED 160 M 2a 2945 19,5 35,7 091 89,5 89,5 88,6 8,5 2,7 34 1,1 3,6 0,04 105
15 GM2ED 160 M 2b 2945 28,5 48,6 0,85 90,4 90,4 89,7 7,5 24 3,0 1,0 35 0,041 113
18,5 GM2ED 160 L2 2950 323 59,9 0,91 90,9 90,8 90,1 8,2 2,6 3,0 1,0 3,2 0,051 135
22 GM2ED 180 M2 2960 383 Al 091 913 91,3 90,8 8,2 2,6 3,0 1,0 35 0,075 170
30 GM2ED 2001 2a 2970 52 96 091 92,0 92,0 91,2 83 2,7 2,7 0,9 3,0 0,13 210
37 GM2ED 200 L 2b 2970 65 119 0,89 92,6 92,6 91,7 83 2,7 2,7 09 3,0 0,15 240
45 GM2ED 225 M2 2975 77 144 091 92,9 93,0 91,8 87 2,8 2,7 0,9 3,1 0,23 343
55 GM2ED 250 M 2 2980 94 176 0,91 93,2 93,7 92,2 8,7 2,8 2,9 09 3,0 041 445
75 GM2ED 28052 2980 127 240 0,91 93,9 94,1 92,5 8,0 2,6 2,9 0,9 3,2 0,62 585
90 GM2ED 280 M 2 2980 151 288 091 94,2 94,2 92,7 85 2,7 2,7 09 30 0,74 645

110 GM2ED 31552 2980 186 353 0,91 94,3 94,3 92,8 8,0 2,6 2,5 08 3,0 1.2 742
132 GM2ED315M 2a 2980 223 423 0,90 94,6 94,5 92,9 8,0 2,6 2,5 0,8 3,0 1,4 812
160 GM2ED 315 M 2b 2980 266 513 0,92 94,8 94,8 93,4 8,0 2,6 2,5 08 3,0 15 912

Motorlarin tamami dokme demirdir.

Verim degerleri IEC 60034-2-1: 2014 standardina uygun olarak endirekt 6l¢iim metodu ile hesaplanmustir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan
test sonuglarina gore belirlenir.



. < . ISLETME DEGERLERI F300
ISLETME DEGERLERI 3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tirii: 52 + ST
Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: H (180°C) | Ist Artig Siniri: B (80K) I Ez

Anma Giiciinde m Devrilme |Eylemsizlik| Yaklasik

= | hmaGidnde

< moment | momenti | Agirlik

— Verim Akim orani Moment orani orani

: B 3k

= d/dak grudan| y/A |Dogrudan

r=

& ---

= 4 kutuplu, 1500 d/dak

E 0,25 GMD 71 4a 1380 0,81 1,73 0,72 61,9 61,8 58,2 29 - 18 - 2,2 0,00040 89

= 0,37 GMD 71 4b 1390 1,15 2,54 0,68 68,1 68,1 67,1 3,7 - 2,2 - 2,5 0,00054 98
0,55 GMD 80 4a 1365 1,60 3,85 0,72 69,1 69,0 68,2 35 = 19 = 2,0 0,00083 12,7
0,75 GM2ED 80 4b 1410 2,1 5,08 0,65 79,6 79,6 77,6 5,0 - 2,6 - 2,8 0,0014 15,6
11 GM2ED 90 S 4 1430 2,60 7,35 0,75 82,0 82,0 80,5 55 - 23 - 33 0,0025 20,7
1,5 GM2ED 90 L 4 1430 3,50 10,02 0,75 83,0 83,0 81,5 59 - 33 - 35 0,0033 24
2,2 GM2ED 100 L 4a 1435 5 14,6 0,75 84,5 84,6 82,5 59 - 29 - 34 0,0052 31,6
3 GM2ED 100 L 4b 1435 6,6 20 0,77 85,5 85,7 84,0 6,2 - 29 - 34 0,0068 38
4 GM2ED 112 M 4 1455 8,2 26,3 0,81 86,7 86,8 85,3 6,6 2,1 25 0,8 33 0,012 49
55 GM2ED 13254 1465 11,2 359 0,81 87,9 88,0 87,2 7,0 2,3 2,8 0,9 3,5 0,026 58
7,5 GM2ED 132 M 4 1465 15,4 489 0,79 89,0 89,1 88,1 71 23 2,7 0,9 34 0,032 69
1 GM2ED 160 M 4 1470 21,0 71,5 0,84 90,0 90,1 89,3 6,9 2,2 28 0,9 3,1 0,072 130
15 GM2ED 160 L 4 1470 29,3 97,4 0,82 90,6 90,7 89,7 7,5 2,4 2,6 0,8 35 0,092 141
18,5 GM2ED 180 M 4 1475 34,5 120 0,85 91,3 91,4 90,4 7,1 2,5 3,2 1,0 34 0,15 180
22 GM2ED 180 L 4 1475 42,5 142 0,82 91,7 91,7 90,6 8,3 2,7 3,7 1,2 38 0,17 190
30 GM2ED 200 L 4 1475 55 194 0,85 92,5 92,6 92,1 8,0 2,6 3,1 1,0 3,6 0,23 227
37 GM2ED 22554 1475 67 240 0,86 92,7 92,7 92,2 7,2 23 3,0 1,0 3,0 0,35 314
45 GM2ED 225 M 4 1475 80 291 0,87 93,3 93,3 92,4 73 24 3,0 1,0 3,0 0,44 360
55 GM2ED 250 M 4 1480 96 355 0,88 93,7 93,8 93,2 7,6 2,5 3,1 1,0 2,9 0,78 445
75 GM2ED 280 S 4 1485 133 482 0,87 94,0 941 93,4 79 2,5 2,6 0,8 2,8 11 605
90 GM2ED 280 M 4 1485 158 579 0,87 94,3 94,5 93,8 74 24 29 0,9 3,0 1,32 665
110 GM2ED 31554 1485 195 707 0,86 94,5 94,5 93,8 7,0 2,3 23 0,7 2,6 2,1 784
132 GM2ED 315 M 4a 1485 235 849 0,86 94,7 94,5 93,8 7,0 23 23 0,7 2,6 25 861
160 GM2ED 315 M 4b 1485 280 1029 0,87 95,0 94,9 94,0 7,0 23 23 0,7 2,6 2,7 882

6 kutuplu, 1000 d/dak

0,18 GMD 71 6a 915 0,61 1,88 0,68 63,0 62,9 58,7 3,2 = 1,7 = 2,1 0,00064 9,0
0,25 GMD 71 6b 915 0,83 2,61 0,68 63,8 63,7 59,6 3,2 - 1,7 - 2,1 0,00086 9,7
0,37 GMD 80 6a 910 11 3,88 0,67 72,9 72,8 70,1 3,6 - 2,1 - 24 0,0017 133
0,55 GMD 80 6b 890 15 5,90 0,75 70,4 70,3 68,2 35 - 19 - 2,0 0,0022 146
0,75 GM2ED90S 6 920 2 7,19 0,71 75,9 75,9 72,4 4,0 - 2,2 - 2,4 0,0038 19,6
11 GM2ED 90 L6 940 2,9 11,18 0,70 78,1 78,1 751 4,0 - 2,2 - 2,4 0,0045 215
1,5 GM2ED 100 L 6 955 3,6 15 0,75 79,8 79,7 76,4 45 = 2,2 = 24 0,011 33,6
2,2 GM2ED 112M 6 960 54 21,9 0,72 81,8 81,7 78,5 47 15 2,2 0,7 2,5 0,016 42,5
3 GM2ED 13256 960 6,9 29,8 0,86 83,3 83,2 80,4 5,0 1,6 2,2 0,7 2,6 0,028 56
4 GM2ED 132 M 6a 960 9 39,8 0,84 84,6 84,5 81,6 50 1,6 2,2 0,7 2,6 0,043 62
55 GM2ED 132M6b 960 12,3 54,7 0,84 86,0 86,0 83,1 50 1,6 2,2 0,7 2,6 0,06 75
7,5 GM2ED 160 M 6 960 15 74,6 0,88 87,2 87,2 84,5 6,5 2,1 2,5 0,8 3,0 0,11 126
1 GM2ED 160 L 6 965 22 108,9 0,87 88,7 88,7 85,7 6,5 2,1 2,5 0,8 3,0 0,14 146
15 GM2ED 180 L 6 965 29 148 0,86 89,7 89,7 86,8 6,5 2,1 24 0,8 3,0 0,20 189
18,5 GM2ED 200 L 6a 975 36,5 181 0,88 90,4 90,4 87,7 7,0 23 25 0,8 3,0 0,26 222
22 GM2ED 200 L 6b 975 43 215 0,88 91,1 91,1 88,4 7,0 23 25 0,8 3,0 0,32 245
30 GM2ED 225 M 6 980 58 292 0,88 91,7 91,7 89,6 7,0 23 3,0 1,0 2,6 0,69 325
37 GM2ED 250 M 6 985 69 359 0,88 92,2 92,2 90,1 7,0 2,3 3,0 1,0 2,6 0,99 440
45 GM2ED 280 S 6 990 92 434 0,88 92,7 92,7 90,9 7,0 23 33 11 2,6 15 553
55 GM2ED 280 M 6 990 107 531 0,88 93,1 93,1 91,5 7,0 2,3 33 11 2,6 1,6 578
75 GM2ED 31556 990 140 723 0,87 93,7 93,7 92,4 7,0 23 25 0,8 3,0 25 727
90 GM2ED 315 M 6a 990 166 868 0,87 94,0 94,0 92,6 7,0 23 25 0,8 3,0 3,1 805
110 GM2ED315M6b 990 198 1061 0,88 94,3 94,3 92,7 7,0 23 25 0,8 3,0 3,2 860

Motorlarin tamami dokme demirdir.

Verim degerleri IEC 60034-2-1: 2014 standardina uygun olarak endirekt dl¢im metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan
test sonuclarina gore belirlenir.

102



ISLETME DEGERLERI CIFT DEVIRLI DUMAN
3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tiirii: S2 + S1 ‘

Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: H (180°C) BOSALTMA MOTORLARI

Isi Artis Sinin: B (80K) Yiik momenti hizin karesiyle orantili (Pobpa ve Vantilatdr) Tek sargi - Dahlander Baglanti Y/YY

Anka AT Devrilme | Eylemsizlik | Yaklasik =

Akim moment | momenti | Agirik g

n Orani orani =

Giig % /1y My oy

katsayisi Mg/ My, g

Cose 01 Dogrudan | Dogrudan “<D

=

=4

4/2 kutuplu, 1500/3000 d/dak =

0,08/0,37 V.GMD 714/2a 1380/2800  0,32/1,1 0,55/1,26 0,69/0,84 50,5/56,5 2,5/3,5 1,4/1,5 1,6/1,7 0,00026 73 =
0,12/0,5 V.GMD 714/2b 1380/2800  0,45/1,4 0,83/1,71 0,73/0,81 51,5/62,3 3,038 1,6/1,8 1,8/2,0 0,00034 7,1
0,17/0,75 V.GMD 804/2a 1400/2790  0,50/1,7 1,2/2,6 0,77/0,91 62,2/68,3 3,5/4,1 1,6/1,7 1,9/1,9 0,00053 10,3
0,25/1 V.GMD 80 4/2b 1410/2810  0,70/2,2 1,734 0,75/0,98 67,1/65,4 3,3/3,6 1,4/1,6 1,719 0,00066 11,5
0,33/1,3 V.GMD 90 S 4/2 1425/2860  0,90/2,8 2,2/4,3 0,74/0,87 70,1/75,2 3,7/44 1,6/1,8 2,0/1,9 0,0011 13,8
0,52 V.GMD 90 L 4/2 1415/2835  1,2/4,2 3,4/6,7 0,78/0,88 75,0/76,2 4,5/6,0 2,0/1,8 2,412,5 0,0014 16,1
0,66/2,7 V.GMD 100 L 4/2 1430/2845  1,5/5,2 4,4/9,1 0,81/0,95 76,0/77,2 49/4,7 1,7/1,9 2,3/2,1 0,0024 21,9
0,9/3,6 V.GMD 112 M 4/2 1440/2870  2/73 6,0/12 0,83/0,89 76,1/78,3 5,5/6,0 1,8/2,0 2,6/2,5 0,0039 26
1,25/5 V.GMD 1325 4/2a 1440/2860  3/9,8 8,3/16,7 0,81/0,93 75,2773 4,3/49 1,8/2,1 2,1/2,2 0,0090 45
1,7/6,5 V.GMD 1325 4/2b 1440/2900  3,6/12,5 11,3/214 0,84/0,89 79,1/82,3 5,8/6,8 2,3/23 2,5/2,7 0,012 52
2,5/10 V.GMD 160 M4/2a  1450/2910  5,3/19,5 16/33 0,84/0,90 79,2/80,4 5,0/53 2,1/2,5 2,2/2,7 0,026 94
3,3/13 V.GMD 160 M 4/2b  1460/2930  6,7/24 22/42 0,85/0,91 82,2/84,4 6,8/8,6 2,2/2,5 29/33 0,034 105
4.4/17 V.GMD 160 L 4/2 1460/2930  8,6/32 29/55 0,87/0,89 83,2/84,4 6,9/8,8 2,4/2,6 2,713,0 0,041 118
5/20 V.GMD 180 M 4/2 1475/2940  10/37 32/65 0,87/0,90 81,3/85,4 6,7/1,7 2,6/24 2,712,7 0,060 150
7,5/28 V.GMD 200 L 4/2a 1470/2960  15/50 49/90 0,85/0,92 83,3/86,5 6,4/1,5 2,321 2,3/2,4 0,10 215
8,5/33 V.GMD 200 L 4/2b 1470/2950  16/59 55/107 0,87/0,90 86,2/88,5 6,8/7,6 2,1/1,9 2,212,1 0,13 235
10/40 V.GMD 225 M 4/2 1470/2955  20/72 65/129 0,82/0,91 86,3/86,5 5,5/6,5 2,0/1,8 2,124 0,19 315
12,5/48 V.GMD 250 M 4/2 1480/2965  25/86 81/155 0,81/0,90 87,3/88,5 57115 2,0/2,1 2,112,4 0,32 385
17/66 V.GMD 280 S 4/2 1480/2970  33/115 110/212 0,83/0,91 88,3/89,6 6,2//79 2,0/21 2,2/2,6 0,50 560
20/78 V.GMD 280 M 4/2 1480/2970  38/133 129/251 0,84/0,93 88,4/89,6 6,7/8,2 2,0/2,1 2,3/2,7 0,62 595
25/100 V.GMD 315 S 4/2 1485/2975  48/172 161/321 0,84/0,92 88,4/89,7 6,5/7,9 1,4/1,7 24127 0,96 720
30/120 V.GMD315M4/2a  1490/2980  58/205 192/385 0,82/0,92 89,4/90,7 8,0/8,8 1,6/1,9 2,6/2,9 1,20 805
37/150 V.GMD315M4/2b  1490/2980  68/252 237/481 0,84/0,92 91,4/91,7 6,5/8,2 1,6/1,9 2,5/2,8 1,40 870

8/4 kutuplu, 750/1500 d/dak

0,05/0,25 V.GMD 71 8/4a 680/1400  0,28/0,73 0,7/1,7 0,60/0,78 41,7/61,3 2,0/3,1 1,4/1,3 1,8/1,8 0,00040 8,9
0,065/0,33 V.GMD 71 8/4b 680/1400  0,36/1 0,9/2,3 0,58/0,76 43,6/61,3 2,0/3,2 1,4/14 1,8/1,9 0,00054 9,9
0,12/0,5 V.GMD 80 8/4a 680/1430  0,65/1,5 1,7/3,3 0,51/0,75 50,5/62,3 2,1/3,2 1,4/1,7 1,7/2,1 0,00083 12,8
0,18/0,75 V.GMD 80 8/4b 680/1405 0,90/2 2,5/51 0,54/0,81 51,5/65,3 21135 1,6/1,7 1,8/2,1 0,0011 13,9
0,25/1 V.GMD 90 S 8/4 700/1410 1,2/2,8 3,4/6,8 0,51/0,69 57,4/73,2 2,7/4,6 1,6/2,1 2,1/2,4 0,0019 17,8
0,33/1,4 V.GMD 90 L 8/4 690/1390 1,333 4,6/9,6 0,60/0,79 59,4/76,2 2,6/4,3 1,718 1,9/2,1 0,0024 20,8
0,5/2 V.GMD 100 L 8/4a 700/1415 1,8/4,8 7/13 0,61/0,82 64,3/71,3 2,9/4,8 1,5/1,8 2,1/2,3 0,0038 27,8
0,6/2,5 V.GMD 100 L 8/4b 690/1410  2/5,5 8/17 0,66/0,86 64,3/74,3 3,2/5,2 1,5/1,9 2,0/2,3 0,0050 31
13,8 V.GMD 112 M 8/4 700/1425 3,2/8,3 14/25 0,63/0,83 70,2/78,3 3,4/5,2 1,4/2,0 2,0/2,5 0,0092 41
1,2/5 V.GMD 1325 8/4 715/1450  3,8/10,5 16/33 0,60/0,84 74,2/80,3 3,7/54 2,1/2,2 2,4/2,6 0,019 51
1,717 V.GMD 132 M 8/4 710/1450  5,2/14,5 23/46 0,66/0,84 69,3/81,3 4,0/6,6 2,0/2,2 2,2/2,5 0,026 60
2,510 V.GMD 160 M 8/4 720/1460  7,4/20 33/65 0,64/0,87 74,3/814 3,7/6,4 1,8/2,3 2,2/3,0 0,054 105
3,5/14 V.GMD 160 L 8/4 720/1460 10,5/28 46/92 0,60/0,83 78,3/854 3,7/6,8 1,8/2,0 2,0/2,5 0,072 140
4/16 V.GMD 180 M 8/4 720/1465 11,4/32 53/104 0,63/0,82 79,3/86,4 3,8/6,0 1,8/2,3 1,8/2,4 0,11 150
5/20 V.GMD 180 L 8/4 720/1465 14/40 66/130 0,62/0,81 81,3/87,4 3,9/6,7 1,9/2,5 1,9/2,7 0,13 170
7/28 V.GMD 200 L 8/4 725/1465 16/51 92/183 0,73/0,88 84,2/88,4 4,5/6,6 1,9/2,1 1,9/2,4 0,19 235
8/32 V.GMD 225 S 8/4 730/1470  20/60 105/208 0,67/0,86 84,3/86,5 4,3/6,6 2,0/2,3 2,1/2,7 0,29 275
1Q/40 V.GMD 225 M 8/4 725/1470  26/71 132/260 0,65/0,92 84,4/89,5 4,0/6,3 1,8/2,3 1,8/2,4 0,35 320
12,5/48 V.GMD 250 M 8/4 735/1475 30/87 162/311 0,70/0,88 87,3/88,6 4,3/7,1 2,0/2,5 1,9/2,9 0,54 395
16,5/63 V.GMD 280 S 8/4 730/1475 38/115 216/408 0,70/0,88 88,4/90,6 3,8/6,3 1,6/2,2 1,8/2,4 0,90 550
21/83 V.GMD 280 M 8/4 735/1475 50/149 273/537 0,67/0,87 90,4/91,6 3,9/6,9 1,6/2,3 1,8/2,5 11 615
25/100 V.GMD 315 S 8/4 740/1480  53/174 323/643 0,74/0,89 90,4/92,6 4,7/6,9 1,7/2,2 1,8/2,4 1,6 702
30/8120 V.GMD 315 M 8/4a 740/1485 69/223 387/774 0,68/0,83 90,4/92,7 5,3/8,1 1,8/2,6 2,0/2,9 2,1 784
33/132 V.GMD315M 8/4b  740/1485 74/239 426/849 0,70/0,85 90,5/92,7 5,2/81 1,8/2,4 2,0/2,8 2,5 861

Motorlarin tamami dékme demirdir.
Verim degerleri IEC 60034-2-1: 2014 standardina uygun olarak endirekt dl¢iim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmig olan
test sonuglarina gore belirlenir.



CiFT DEVIRLi DUMAN ISLETME DEGERLERI F300

3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Trii: S2 + S1

BO$ALT MA MOTORLARI Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: H (180°C)

Yiik momenti hizin karesiyle orantili iki ayri sargi - Y/Y Ist Artig Siniri: B (80K)

P —
S
E Akim | Moment | moment | momenti | Agirlik
=S n Orani Orani orani
= % /1y | Ma/My J ]
@ katsayisi Mg/ My
= Cos @ 60034-2-1:2014| i
% Dogrudan | Dogrudan
[
&
= 6/4 kutuplu, 1000/1500 d/dak
= 0,05/0,18 V.GMD 71 6/4a 940/1340 0,34/0,72 0,51/1,28 0,42/0,56 485/63,2  2,0/21 1,413 1,9/1,6 0,00064 94
0,08/0,24 V.GMD 71 6/4b 940/1350 0,40/0,9 0,81/1,7 0,58/0,65 48,5/603  2,3/2,5 1,514 1,9/1,6 0,00086 10,3
0,15/0,45 V.GMD 80 6/4a 930/1370 0,54/1,3 1,54/3,14 0,77/0,81 50,5/604  3,2/3,2 1,714 2,115 0,0017 13,3
0,2/0,6 V.GMD 80 6/4b 960/1400 0,74/1,52 2,03/4,09 0,67/0,80 56,4/69,2  3,7/3,8 2,1/1,6 2,7/2,0 0,0022 14,7
0,3/0,9 V.GMD 90 S 6/4 940/1410 1,123 3,05/6,1 0,70/0,78 54,5/702  29/43 1,3/1,9 1,921 0,0019 17,8
0,37/1,1 V.GMD 90 L 6/4 935/1390 1,2/2,8 3,8/7,6 0,71/0,78 613/71,2  3,2/40 1,6/1,6 2,0/2,1 0,0024 20,8
0,6/1,6 V.GMD 100 L 6/4a 950/1420 1,85/4,1 6/10,8 0,73/0,79 62,4/693  3,6/52 1,6/2,1 2,2/23 0,0040 27,8
0,75/2,2 V.GMD 100 L 6/4b 950/1430 2,5/53 7,514,7 0,68/0,80 6241733 3,6/4,7 1,717 2,2/2,3 0,0052 31,3
1133 V.GMD 112 M 6/4 955/1440 31773 11/21,9 0,70/0,81 71,2/792  5,0/58 1,9/2,1 2,9/2,7 0,0092 41
1,5/4,5 V.GMD 1325 6/4 940/1440 4,2/9,5 15,2/29,8 0,75/0,84 67,4/793  41/55 1,718 2,1/2,0 0,019 51
2/6,2 V.GMD 132 M 6/4 940/1440 52/13,3 20,3/41,1 0,77/0,86 70,3/764  4,0/5,2 1,7/2,0 1,9/2,2 0,026 60
39 V.GMD 160 M 6/4 945/1455 7/18 30,3/59,1 0,78/0,84 77,3/843  4,6/6,0 1,8/2,0 1,92,3 0,054 105
4/13 V.GMD 160 L 6/4 970/1455 9,5/26 39,4/85,3 0,75/0,84 79,3/844  4,0/55 1,921 1,9/2,2 0,072 140
5/15 V.GMD 180 M 6/4 970/1460 11,7729 49/98 0,74/0,85 81,3/863  4,4/59 1,8/2,2 1,9/2,2 0,1 150
6/18,5 V.GMD 180 L 6/4 975/1455 14/36 59/121 0,75/0,85 80,3/854  54/55 24121 2,5/2,3 0,13 170
7,5/25 V.GMD 200 L 6/4 980/1465 16,6/48 73/163 0,79/0,86 81,3/855  6,0/6,6 2,2/2,2 29/2,8 0,19 235
13/33 V.GMD 225 S 6/4 980/1470 25/67 107/214 0,73/0,80 85,3/875  50/64 1,8/2,1 2,2/2,8 0,29 275
14/40 V.GMD 225 M 6/4 980/1470 30/77 136/260 0,78/0,83 84,4/88,5  4,7/6,1 1,8/2,0 2,3/3,0 0,35 320
17/50 V.GMD 250 M 6/4 980/1474 36/92 166/324 0,80/0,85 83,4/90,5 52/72 2,0/2,5 24131 0,54 395
22/65 V.GMD 280 S 6/4 985/1480 46/116 213/419 0,78/0,91 8741876  6,6/54 2,31,7 2,318 0,90 550
26/75 V.GMD 280 M 6/4 990/1480 56/137 251/484 0,75/0,89 8741876  68/55 2,5/1,6 2,5/1,7 1,1 615
3295 V.GMD 315 S 6/4 990/1480 63/164 309/613 0,81/0,90 89,4/916  6,7/6,0 2,21,7 2,5/2,2 1,6 702
37/115 V.GMD 315 M 6/4a 990/1485 74/200 357/740 0,79/0,88 89,5/92,6 80774  25/18 2,9/2,6 2,1 784
45/132 V.GMD 315 M 6/4b 990/1485 91/223 434/849 0,78/0,91 90,5/92,7  8,0/6,5 2,518 2,9/2,5 25 861

Motorlarin tamami dokme demirdir.

Verim degerleri IEC 60034-2-1: 2014 standardina uygun olarak endirekt dl¢im metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan
test sonuglarina gore belirlenir.



BOYUTLAR TAM KAPALI UZERINDEN GECEN
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% YEDEK PARCA

Duman Tahliye Motorlari

Komple Sargili Stator; Verniklenmis ve govdeye cakilmis
Komple Rotor: Balansi yapilmis,milli,islenmis (kamalar haric)
On kapak

7 Arka kapak

11a On Rulman

11b  Arka Rulman

22  Mil ucu kamasi

40  Kablo giris rakoru

72 Disk yay

76  Dis segman

80 icsegman

86  Duman motoru klemens kapagi

87  Duman motoru klemens kapagi contasi

oW =






ISLETME DEGERLERI F300
PAD MOUNTED DUMAN 3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tirdi: S1 (Stirekli Calisma) IEZ

TAHLIYE MOTORLARI Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitm Sinifi: H (180°C) | Ist Artis Sinin: B (80K)

Anma Giiciinde Devrilme [Eylemsizlik| Yaklasik
moment | momenti | Agirhk

Verim Akim orami Moment orani orani
% VAN M,/ My

Mg/ My
d/dak Dogrudan Y/A |Dogrudan ,

2 kutuplu (3000d/dak)

Pad Mounted Duman Tahliye Motorlan

0,75  GM2EPAD 80 2a 2860 1,7 2,6 0,82 77,8 71,7 74,6 6,2 - 2,5 - 3,0 0,00053 13,9
11 GM2EPAD 80 2b 2880 23 37 0,86 80,0 80,0 78,1 6,3 = 2,7 > 3,0 0,00066 14,8
1,5 GM2EPAD 9052 2880 33 50 0,80 82,0 82,0 80,1 6,3 - 23 - 3,0 0,00110 18,0
2,2 GM2EPAD 90 L 2 2870 4,5 73 0,84 84,5 84,5 83,2 6,6 = 2,6 = 31 0,00140 22,9
3,0 GM2EPAD 100 L 2 2880 58 99 0,88 85,3 85,3 84,1 6,0 - 2,5 - 3,0 0,00250 30,4

4 kutuplu (1500d/dak)

0,55 GMPAD 80 4a 1365 1,6 39 0,72 69,1 69,0 65,2 3,5 - 1,9 - 2,0 0,00083 14,8
0,75 GM2EPAD 80 4b 1410 19 51 0,71 79,6 79,6 776 44 = 2,2 = 2,5 0,00140 16,5
11 GM2EPAD 90 S 4 1420 26 74 0,74 82,0 82,0 80,5 55 - 3,0 - 33 0,00220 19,1
1,5 GM2EPAD 90 L 4 1430 35 100 0,75 83,0 83,0 81,5 59 = 33 - 35 0,00300 22,4
2,2 GM2EPAD 100L4a 1430 49 147 0,77 84,5 84,6 82,5 50 - 2,0 - 2,4 0,00440 32,4
3,0 GM2EPAD 100L4b 1435 6,7 200 0,76 85,5 85,7 840 62 = 2,9 - 34 0,00570 36,4

6 kutuplu (1000d/dak)

0,37 GMPAD 80 6a 910 1,1 39 0,67 72,9 72,8 70,1 3,6 - 2,1 - 2,4 0,0017 148
0,55 GMPAD 80 6b 890 1,5 59 0,75 70,4 70,3 68,2 3,5 = 19 = 2,0 0,0022 16,5
0,75 GM2EPAD 90 S 4 920 2,0 78 0,71 759 759 724 40 - 2,2 - 2,4 0,0034 17,7
11 GM2EPAD 90 L 4 930 29 n3 070 78,1 78,1 75,1 4,0 > 22 - 24 0,0044 21,8
15 GM2EPAD100L6 945 3,6 152 075 79,8 79,7 764 45 - 2,2 - 2,4 0,0077 28,8

Verim degerleri [EC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt 6lciim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gore belirlenir.



SLEMEDEGERLER] PAD MOUNTED DUMAN TAHLIYE

3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tiirii: S1 (Siirekli Galigma)

Koruma Derecesi: 1P 55 | Yalitim Sinifi: H (180°C) MOTORLARI

Ist Artis Sinin: B (80K)

Anma Giiciinde Eylemsizlik | Yaklasik

M Devrilme | momenti | Agirhk
Verlm Akim orani ::'a'::‘t moment
% I/ Iy M,/ My grant : B

IEC 60034 30-1: My /M,

Dogrudan Dogrudan

katsayisi
Cos @

4/2 kutuplu (1500/3000d/dak)

0,17/0,75  V.GMPAD 80 4/2a 1400/2790  05/1,7  12/26  0,77/091 62,2/68,3 3,5/4,1 16/1,7 1,9/19  0,00053 13,65
0,251 V.GMPAD 80 4/2b 1410/2810  0,7/22  17/34  075/098 67,1/654 33/3,6 14/1,6 1,7/19  0,00066 14,6
0,33/1,3  V.GMPAD90S4/2 1425/2860  0,9/28  22/43 0,74/0,87 70,1/75,2 3,7/44 16/138 20/19  0,00110 17,7
0,5/2 V.GMPAD 90 L 4/2 1415/2835  12/42  34/67  0,78/0,88 75,0/76,2 45/6,0 20/18  24/25  0,00140 20,6
0,66/2,7 V.GMPAD100L4/2  1430/2845 15/52  44/91 0,81/0,95 76,0/77,2 4,9/47 1,7/19 23/21  0,00240 231

11)10)0}§ aknye] uewng pajunojy ped

8/4 kutuplu (750/1500d/dak)

0,12/0,5  V.GMPAD 80 8/4a 680 /1430 07/15 17/33 0,51/0,75 50,5/62,3 2,1/3.2 14717 1,7/2,1  0,00083 13,4
0,18/0,75  V.GMPAD 80 8/4b 680 /1405 09/20  25/51 0,54/0,81 51,5/653 2,1/35 16/1,7 18/21  0,00110 141
0,25/0,1  V.GMPAD 90 S 8/4 700/1410 12/28 34/68  051/0,69 57,4173, 2,7/4,6 16/21 21/24  0,0019 18,5
0,33/1,4  V.GMPAD90L 8/4 690/1390 13/33  46/96  060/0,79 59,4/76,2 2,6/43 1,7/18 19/21  0,00240 20,4
0,5/2 V.GMPAD 100L 8/4a 700/ 1415 18/48 70/13,0 0,61/082 64,3/713 29/48 15/18  21/23  0,00380 22,8
0,6/2,5 V.GMPAD 100L 8/4b 690/ 1410 20/55 80/170 0,66/0,86 64,3/743 3,2/5.2 15/1,9  20/23  0,00500 233

6/4 kutuplu (1000/1500d/dak)

0,15/0,45 V.GMPAD 80 6/4a 930/1370 05/13  15/31 0,77/0,81 50,5/60,4 3,2/3.2 17/14  21/15 0,00170 133
0,2/0,6 V.GMPAD 80 6/4b 960/ 1400 07/15 20/41 0,67/0,80 56,4/69,2 3,7/38 21/16  27/20  0,00220 143
0,3/0,9 V.GMPAD 90 5 6/4 940/1410 11/23  3,1/6,1 0,70/0,78 54,5/70,2 2,9/43 13719 19/21  0,00190 17,7
0,37/1,1  V.GMPAD90L 6/4 935/1390 12/28 38/76  071/0,78 613/71,2 3,2/40 16/16  20/21 000240 21,8
0,6/1,6 V.GMPAD 100L 6/4a 950/ 1420 1,974, 60/108 0,73/0,79 62,4/69,3 3,6/5,2 16/2]1 2,2/23  0,00400 28,8
0,75/2,2 V.GMPAD100L6/4b ~ 950/1430 25/53  75/147 0,68/0,80 62,4/733 3,6/4,7 1,7/1,7 2,2/23  0,00520 30,0

Degisken moment uygulamalarinda, kalkis akim karakteristigine bagl olarak, ift devirli motorlara dnce alcak devirde kalkis yaptinimalidir.Anma devrine ulastiktan sonra yiiksek devire anahtarlanabilir.



Pad Mounted Duman Tahliye Motorlari
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11e)J0)0}y ak1ye] uewng pajunojy ped

Komple Sargili Stator; Verniklenmis ve govdeye cakilmis
Komple Rotor: Balansi yapilmis,milli,islenmis (kamalar haric)
On kapak

7 Arka kapak

11a On Rulman

11b Arka Rulman

22  Milucu kamasi

40  Kablo giris rakoru

72  Disk yay

76 Dis segman

80 Icsegman

86 Duman motoru klemens kapagi

87 Duman motoru klemens kapagi contasi

oW -






Ex-Proof Motorlar




% OZEL SERi EX-PROOF MOTORLAR

GAMAK ALEV SIZDIRMAZ EX-PROOF MOTOR

e 71-80-90S5-90L-100L-112M-1325-132M-160M -160L -180M -180 L -200 L -225 MS - 250 M
olarak IEC standartlarina gore siniflandirilmis olan, ilgili tiplere 6zgl tasarim kriterleri ile tasarlanmis,
2-4-6 veya 8 kutup olarak elektriksel tasarimi yapilmis, dogrudan besleme ile calistirilabilecek, 3 fazli,
sincap kafesli, asenkron elektrik motoru grubudur.

e Alev sizdirmaz d sinifi yapida tasarlanmis olan motorlarda, muhafaza bilesenleri dokme demirdir.

Ozel Seri Ex-Proof

e Yanici ve patlayici toz ve gaz ortamlarinda calismaya uygun tasarlanmis trinde motoru olusturan
stator ve milli rotor grubunun yani sira, govde, on kapak, arka kapak, klemens kutusu, klemens kutusu
kapag! ve rakor-kor tapa girisleri bulunmaktadir. Motorun calismasini saglayacak olan elektriksel
baglantilarin yapildigi klemens grubu ve buna bagli kablo baglantilari klemens kutusu icerisinde
kalmaktadir.

e Kurulum dizeni B3 yapisinda hazirlanmistir.

e Serideki Ex-Proof motorlar talep dogrultusunda F ya da H izolasyon siniflarinda Uretilebilmektedir.
F sinfi izolasyon ile statoru olusturan bakir ve izolasyon vernigi ilgili standartlar geregi 155 dereceye
kadar dayanirken, H sinifi izolasyonda bu dayanim siniri 180 derece olarak tanimlanmistir. izolasyon
direncinin maksimum yizey sicakligi ile iliskisi bulunmamaktadir.

e Tim Gamak Ex-proof motorlar 130 derece acma limiti olan termistor koruma elemanlar ile
uretilmektedir. Boylece motor icerisinde sargi baslari sicakliklarinin ilgili dereceye gelmesi halinde,
termistor motora elektrik akimi gelmesini onleyerek motorun asiri isinmasi koruma altina alinmis
olacaktir. Termistor baglantilarinin yapilmasi kullanici sorumlulugundadir.

o Uriinlerde statik elektriklenmelerden meydana gelebilecek risklerin sinirlandirilmasi icin, koruma
muhafazasi Gzerindeki boya kalinligi 200 mikron ile sinirlandirilmis, doner plastik pervane hammaddesi
ize ylzey direnci E9 ohm altinda olacak 0zel hammaddeden secilmistir.

e Serideki motorlarin calisma sicaklik araligi -20 / +40 derece olarak sinirlandirilmislardir.

e Motorun son kullanici tarafindan boyanmasi yasaktir.

e Topraklama baglantilarinin yapilmasi son kullanici sorumlulugundadir.

e Motorlar 220/380 380/400 400/690 50-60 Hz nominal calisma degerlerindedir.

e Motorlar tasarimsal olarak S1 calisma tarzina uygun tasarlanmislardir. Farkli calisma degerleri
icin [ $2-S3..vb . ] maksimum ylizey sicakligi testlerinin yapilmasi ve dogrulanmasi gerekmektedir.

e Motorlar gaz ortami icin Il 2G Exd IIC T4 Gb, toz ortami icin ise Il 2D Extb T135 Db olacak sekilde
tasarlanmistir.



OZEL SERi EX-PROOF MOTORLAR %

e Uriine ait tiim teknik bilgiler , son kullanicinin sorumluluklari , ve kalite yénetim sistemine iliskin
tanimlamalar motor ile birlikte verilen kullanim klavuzunda bulunmaktadir. Uriine ait sorumluluk
devreye alma isleminden sonra son kullanicinin sorumlulugunda olacaktir.

(==}
* Motor etiketinde kodlama yapisi olarak C [ eger kompakt motor ise ) GM(1-2-3 ) Exd ( 71-80-160...) ( e
S-M-L-MS) ( 2-4-6-8) (a-b-c] kullanilmaktadir. &
GM : Gamak Ex proof motor m
1-2-3 : Enerji verimliligi sinifi tanimlamasi (IE1-1E2-IE3) o
Exd : d sinifi koruma yapisina sahip motor §
71-80-90  :IEC yonetmeliklerine gore tanimlanmis motor tipi -

S-M-L-SM : Goévde Uzunlugu
2-4-6-8 : Kutup sayisi
a-b-c : Paket Boyu
olarak aciklanabilir.



Ozel Seri Ex-Proof

. . < . iSLETME DEGERLERI
EX-PROOF SERI - |S|.ETME DEGERLERI 3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tird: ST (Sirekli Calisma)

i Koruma Derecesi: IP 65 | Yalitim Sinifi: F (155°C)
STANDART VERIMLI MOTORLAR Isi Artis Siniri: B (80K) | Sogutma:TEAD

2 Kutuplu - 3000 d/dak

. moment | momenti | Agirhk
Verim Akim oram Moment oram orani
. n
% /1y M/ My . B3

- 2014 My/ My
d/dak ,

PiK GOVDE

037 GMExd 712b 2800 1,1 126 072 708 706 685 50 - 24 - 26 0,00026 16,4
0,55 GMExd 71 2a 2780 13 189 085 735 73,2 701 45 - 24 - 2,6 0,00034 18,0
0,75 CGM1Exd 712 2760 19 260 082 751 75,1 721 45 - 22 - 2,4 0,00039 18,4
0,75 GM1Exd 80 2a 2800 19 256 082 753 752 726 62 - 25 - 28 0,00053 24,0
11 GM1Exd 80 2b 2800 26 375 084 781 780 753 63 - 27 - 2,5 0,00066 26,0
1,5 C.GM1Exd 80 2b 2825 35 507 08 786 786 769 63 - 23 - 27 0,00083 28,0
15 GM1Exd 9052 2835 35 505 08 792 790 773 63 - 23 - 25 00011 300
22 GM1Exd 9012 2840 49 74 083 816 816 802 66 - 26 - 3,0 00014 340

3 CGMTExd90L2 2840 65 101 084 837 86 215 60 - 25 - 29 00025 366

4 GMIExd112M2 2850 82 134 087 852 85,1 846 60 19 26 080 3,0 00039 520
5.5 CGMTExd 112M2 2870 11 183 08 86,1 86,1 83 70 23 28 09 33 0,108 57,0
55 GM2E 250 M 2 2970 100 177 090 933 93,3 29 68 22 24 08 25 0,410 517

75 C.GM2E250 M2 2970 134 41 0,91 93,9 93,9 93,4 6,8 2,2 22 07 24 0,410 570

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt dl¢iim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gére
belirlenir.

4 Kutuplu - 1500 d/dak

moment | momenti | Agirlik
Verim Akim oram Moment orani orani
i 4 1/ M/ M ) B3
Tip A W/ In a/ My

z -1 2014 M/ My
a [ ]

PiK GOVDE

0,25 GM1Exd 71 4 1380 087 173 069 636 635 627 29 - 18 - 22 0,00040 16,4
037 GM1Exd 714b 1390 1,20 254 067 730 73,0 685 37 - 22 - 25 0,00054 18,0
037 CGM1Exd 714 1385 15 379 077 705 705 687 34 - 19 - 21 0,00062 18,4
0,55 GM1Exd 80 4 1365 160 38 074 709 708 695 35 - 19 - 2,0 0,00083 26,0
0,75 GM1Exd 80 4b 1370 210 523 075 722 722 701 35 - 19 - 2,0 000110 283
1,1 CGMTExd804b 1365 3,50 770 073 740 705 699 40 - 21 - 21 000134 27,8
11 GM1Exd 9054 1380 270 76 081 768 767 751 43 - 22 - 24 00019 29
15 GM1Exd 90 L 4 1385 360 103 081 786 785 762 46 - 24 - 26 00024 33
22 CGM1Exd90L4 1430 350 100 075 83,0 83,0 813 59 . 33 - 35 00030 37

4 GMIExd112M4 1425 860 268 083 847 847 826 55 18 25 08 29 00092 59
55 GM1Exd250M4 1470 102 357 088 930 B0 914 68 22 28 09 24 0,54 513
75 CGMIExd250M4 1470 140 487 087 933 B3 91 70 23 29 09 27 0,72 580

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt dl¢iim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gére
belirlenir.



ISLETME DEGERLERI .. < .
3 Faz. 400V, 50 Hz | Istetme Trd: ST (Stirekli Calisma) EX-PROOF SERI - ISLETME DEGERLERI

Koruma Derecesi: IP 65 | Yalitim Sinifi: F (165°C inani
Ist Artis Sinin: B (80K | Sogutma:TEAQ STANDART VERIMLI MOTORLAR

moment | momenti
Verim Akim orani Moment oram orant
- n J o:
Tip 00 Ia/ 1y M,/ My =
-30-1 zo14 Mg/ My &
=&
E1E2E2 =
s
] s -U
PIK GOVDE 3
0,18 GMExd 71 6a 915 0,62 1,88 0,68 64,8 64,8 61,3 3,2 - 1,7 - 2,1 0,00064 16,4 —
0,25 GMExd 71 6b 915 0,85 2,61 0,66 65,6 65,6 62,5 3,2 - 1,7 - 2,1 0,00086 18
0,37 GMExd 80 6a 910 1,15 3,88 0,65 74,9 74,9 72,3 3,6 - 2,1 - 24 0,0017 25
0,55 GMExd 80 6b 890 1,5 5,90 0,77 72,3 72,3 70,4 3,5 - 19 - 2,0 0,0022 27
0,75 GM1Exd 9056 900 2,2 7,96 0,70 74,0 74,0 72,1 34 - 1,6 - 1,7 0,0029 29
11 GM1Exd 90 L 6 910 3,0 11,5 0,73 76,8 76,7 738 3,5 - 18 - 19 0,0038 33
2,2 GM1Exd 112M 6 940 53 224 0,76 82,6 82,6 80,0 4,6 - 2,1 - 24 0,013 57
37 GM1Exd 250 M 6 980 75 361 0,82 91,6 91,6 90,1 6,5 2,1 2,6 0,8 2,2 0,77 535
45 C.GM1Exd 250M6 980 90 439 0,83 91,8 91,8 90,3 6,5 2,1 3,0 1,0 2,2 0,99 298

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt dl¢iim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmig olan test sonuglarina gére
belirlenir.

8 Kutuplu - 750 d/dak

) moment | momenti
Verim orans
" n J
i %
Tip katsayisi
1EC 60034-30-1:2014
4/4 3/4 12

PiK GOVDE
0,09 GMExd 71 8a 690 04 123 05 582 582 561 23 - 7 - 19 0,00064 16,4
0,12 GMExd 71 8b 670 06 166 053 584 58,4 564 22 - 19 - 2,0 0,00086 18
0,18 GMExd 80 8a 695 1,0 247 046 620 620 600 30 - 28 - 3,0 0,0017 25
0,25 GMExd 80 8b 680 12 351 049 648 647 613 29 - 26 - 28 0,0022 27
037 GMExd 9058 690 1,40 505 059 685 68,5 660 3.2 - 18 - 20 0,0029 30
0,55 GMExd 901 8 670 1,92 78 061 714 714 701 30 - 14 - 17 0,0038 36
15 GMExd 112M8 700 46 203 064 776 76 758 36 - 19 - 22 0,013 59
30 GMExd250M8 735 62 300 08 914 91,5 92 61 20 18 06 26 0,92 544

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt dl¢im metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gére
belirlenir.



. . - . iSLETME DEGERLERI
EX-PROOF SERI - |S|.ETME DEGERLERI 3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tirii: ST (Stirekli Calisma)

i Koruma Derecesi: IP 65 | Yalitim Sinifi: F (165°C)
STANDART VERIMLI MOTORLAR Ist Artis Sinin: B (80K) | Sogutma:TEAQ

2 Kutuplu - 3000 d/dak

moment | momenti | Agirhk
Verim Akim orani Moment orani orani
" n ) B3
Tip Giig % I/ Iy My/ My

S

=] katsay|5| -

n.' Cos @ K/ M

S ---

L

=

<38 PiK GOVDE

S 0,75 GM2Exd 712 2780 17 260 082 774 77,2 742 45 . 22 - 2,4 0,00039 184
0,75 GM2Exd 80 2a 2860 17 260 082 778 71,7 746 62 - 25 - 3,0 0,00053 243
11 GM2Exd 80 2b 2880 23 365 086 80,0 80,0 781 63 - 27 - 3,0 0,00066 26
1,5 C.GM2Exd 802 2880 33 497 080 820 82,0 80,1 63 - 23 - 3,0 000110 28
1,5 GM2Exd 9052 2880 33 497 080 820 82,0 80,1 63 . 23 : 3,0 0,0011 30
22 GM2Exd 901 2 2870 45 732 084 845 84,5 832 66 - 26 - 3,1 0,0014 35
3 GM2Exd 1001 2 2880 58 99 08 853 853 84,1 60 . 25 B 3,0 0,0025 46
4 GM2Exd112M2 2880 7,9 133 084 865 86,5 86,0 72 23 28 0,90 3,5 0,0039 54

55 CGM2Exd112M2 2900 103 181 088 873 873 865 73 24 25 08 3,1 00108 57
55 GM2Exd13252a 2900 103 181 088 873 873 85 73 24 25 08 3,1 0,011 84
75 GM2Exd13252b 2910 136 246 090 885 85 879 72 23 30 10 34 0,014 94
11 GM2Exd160M2a 2945 195 357 091 895 895 86 77 25 34 1] 36 0,030 143
15 GM2Exd160M2b 2945 265 486 090 904 904 897 75 24 30 10 35 0,041 154
185  GM2Exd160L2 2950 323 599 091 909 908 89 77 25 25 08 30 0,048 176
2 GM2Exd180M2 2950 383 71 091 913 913 %08 82 26 30 10 35 0066 260

30 GM2Exd 200 L 2a 2970 52 96 0,91 92,0 92,0 91,2 83 2,7 2,7 09 3,0 0,13 361
37 GM2Exd 200 L 2b 2970 65 19 0,89 92,6 92,6 91,7 83 2,7 27 09 3,0 0,15 381
45 GM2Exd 225 M 2 2975 77 144 0,91 92,9 93,0 91,8 8,0 2,6 24 08 2,9 0,230 441
55 GM2Exd 250 M 2 2980 94 176 0,91 93,2 93,2 92,2 7,6 2,5 26 08 2,7 0,410 553

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt 6lciim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gore
belirlenir.



iSLETME DEGERLERI . = -
3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tri: S1 (Sirekli Calisma) EX-PROOF SERI - ISI.ETME DEGERLERI

Koruma Derecesi: IP 65 | Yalitim Sinifi: F (155°C) inani
Ist Artis Sinin: B (80K | Sogutma:TEAQ STANDART VERIMLI MOTORLAR

4 Kutuplu - 1500 d/dak

moment Agirhk
Akim orani Moment oram orani
VAT M,/ My a3

M/ My o

-

PIK GOVDE =

0,55 GM2Exd 80 4a 1365 1,60 385 072 69,1 690 652 35 - 19 - 2,0 0,00083 26 ’_;

0,75 GM2Exd 80 4b 1410 1,92 508 0,71 79,6 79,6 76 44 - 22 - 25 0,0014 283 §

11 GM2Exd90S4 1420 2,60 7,4 074 820 80 805 55 - 30 - 33 0,0022 32 -
1,5 GM2Exd90L4 1430 3,50 100 075 830 80 815 59 - 33 - 3,5 0,0030 37
22 GM2Exd100L4a 1440 4,90 147 077 845 846 825 50 - 20 - 2,4 0,0044 50
4 GM2Exd 112M4 1450 8,40 265 079 867 86,8 83 66 21 25 08 33 0,0106 61
5,5 GM2Exd 13254 1455 115 362 079 877 876 872 70 23 28 09 3,5 0,021 92
75 GM2Exd132M4 1460 160 492 076 887 888 82 71 23 27 09 3,4 0,026 110
1 GM2Exd 160M4 1455 213 71,9 08 90,0 90,1 893 69 22 28 09 3,1 0,067 157
15 GM2Exd160L4 1460 294 984 081 906 97 87 75 24 26 08 3,5 0,088 181
18,5 GM2Exd180M4 1455 345 120 08 913 914 904 77 25 32 10 3,4 0,13 268
2 GM2Exd180L4 1470 425 143 081 917 91,7 906 83 27 37 12 38 0,15 294
30 GM2Exd200L4 1470 550 195 085 925 926 921 80 26 31 10 36 022 308
37 GM2Exd 22554 1470 67 240 086 927 927 922 72 23 30 10 3,0 0,30 412
45 GM2Exd225M4 1470 80 292 087 933 93,3 24 73 24 30 10 3,0 0,36 44
55 GM2Exd250M4 1475 96 356 088 937 B8 B2 76 25 31 10 29 0,72 598

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt dlciim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, dedisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gore
belirlenir.



iSLETME DEGERLERI

EX-PROOF SER| - |S|.ETME DEGERLER' 3 Faz, 400V, 50 Hz | Isletme Tird: S1 (Sirekli Calisma)
i Koruma Derecesi: IP 65 | Yalitim Sinifi: F (165°C)
STANDART VERIMLI MOTORLAR Ist Artis Siniri: B (80K | Sogutma:TEAQ

6 Kutuplu - 1000 d/dak

s moment
(= Verim Akim orani Moment oram
(- Gii n
>< Tip I % /1y M,/ My
(| katsayisi
= 1EC 60034-30-1:2014
= g | T
— L 3/4 12
[]
S . .
PIK GOVDE
0,75 GM2Exd 90 S 6 920 2,0 7,78 0,71 75,9 75,9 72,4 4,0 - 2,2 - 24 0,0034 30
1,1 GM2Exd90L6 930 2,9 113 070 781 78,1 751 40 - 22 - 24 0,0044 36
15 GM2Exd 100L6 945 3,6 15,2 0,75 79,8 79,7 76,4 45 - 2,2 - 24 0,0077 46
2,2 GM2Exd 112M6 950 54 22,1 0,72 81,8 81,7 78,5 4,7 - 2,2 - 2,5 0,013 59
3 GM2Exd 13256 960 6,9 29,8 0,75 83,3 83,2 80,4 50 1,6 2,2 0,7 26 0,028 81
4 GM2Exd 132M6a 960 9,0 39,8 0,76 84,5 84,5 81,6 5,0 1,6 2,2 0,7 2,6 0,037 92
55 GM2Exd 132M6b 960 12,3 54,7 0,75 86,0 86,0 83,1 50 1,6 2,2 0,7 2,6 0,060 103
75 GM2Exd 160M6 960 15 74,6 0,83 87,2 87,2 84,5 6,5 2,1 25 0,8 3,0 0,08 157
n GM2Exd 160L6 965 22 109 0,81 88,7 88,7 85,7 6,5 2,1 25 0,8 3,0 0,12 181
15 GM2Exd 180L6 965 29 148 0,83 89,7 89,7 86,8 6,5 2,1 24 0,8 3,0 0,20 277
18,5 GM2Exd 180L6a 975 38 181 0,78 90,4 90,4 87,7 7,0 23 25 0,8 3,0 0,21 328
22 GM2Exd200L6b 975 43 215 0,81 90,9 90,9 88,4 7,0 23 25 0,8 3,0 0,26 353
30 GM2Exd 220M6 980 58 292 0,81 91,7 91,7 89,6 7,0 23 3,0 1,0 2,6 0,57 422
37 GM2Exd 250 M6 985 n 359 0,82 92,2 92,2 90,1 7,0 23 3,0 1,0 2,6 0,77 535

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt 6l¢iim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gore
belirlenir.



YEDEK PARCA %

J0014-X3 14 13z()

Komple sargili stator: Verniklenmis ve govdeye cakilmis
Komple rotor: Balansi yapilmis, milli, islenmis (kamalar haric)
On kapak

7 Arka kapak

1a  Onrulman

11b  Arka rulman

12a  Pervane mahfaza tasi

13 Fan

22 Mil ucu kamasi

24b  Uc baglanti kutusu

31b  Uc baglanti kutusu kapagi

oW =

34 Klemens

40 Kablo giris rakoru

72 Disk yay

80 ic segman

81 Lastik toz cantasi(V-ring) veya istege bagli olarak yag contasi

88 MKD i¢c segman

*Takma Flans (sadece 132 tipte): Motor 6n kapagini sckmeden uygun plakanin direkt kapak montaji ile B3 kapak B5,B14 veya B14/2
flansa donlismektedir.






Tas Kirma Motorlari




% TAS KIRMA MOTORLARI

Gamak Tas Kirma motorlari, 315 ve 355 tiplerde 132 kW tan 355 kW a kadar endustrinin ihtiyac duydugu
agir calisma sartlarina dayanacak sekilde tasarlanmislardir. Sabit ayakli pik govdelerde tasarlanmis
olan tas kirma motorlari, istek dogrultusunda 315 tiplerde LHT kod yapisi ile takma ayakli olarak ta
tedarik edilebilmektedir.

Ozellikle asiri tozlu ortamlarin ihtiyac duydugu IP65 korumasi 6zel kece, yatak tasarimi ile koruma
altina alinmistir. Kasnak mili cikisinda kullanilan yaglamali NU rulman, H sinifi izolasyon, asiri yorulma
ve burulmalara karsi mukavemeti artirilmis mil tasarimi (mil capi 100 milimetre), darbe ve diismelere
dayanimlidokme demir govde yapisi, termistor korumasi standart 6zellikler olarak gelmektedir. Surtici
ile calismaya uygun olan elektriksel tasarimi sayesinde hiz kontrol ihtiyaclarina da cevap vermektedir.
Temel uygulama alanlari olarak asagidaki uygulamalar siralanabilir.

e Tas Kirma

e Besleyiciler ve Besleme Konveyorleri

e Kiricilar

e Elekler

e Yikicilar

e Vibrasyon

Tas Kirma



ISLETME DEGERLERI . - .
3 Faz, 400V, 50 He | Itetme Tiri: S (Siekt Galisma) TAS KIRMA - ISLETME DEGERLERI

Koruma Derecesi: IP 65 | Yalitim Sinifi: H (180°C) i H
foima s B STANDART VERIMLi MOTORLAR

Sabit Ayakli 4 Kutuplu - 1500 d/dak

. moment
Ve:||m Akim orani Moment orani orani
Tip i % /1y M,/ My

B

.2014 S| Mg/ My §

[ ] ] :

PiK GOVDE

132 GM2E315M4a 1485 230 849 087 947 94,5 B8 74 24 21 07 3,0 26 861
160  GM2E315M4b 1485 280 1029 087 949 94,9 940 70 23 20 06 29 3,0 882
185 GM2E315L4a 1485 323 19 087 951 95,1 92 74 24 22 07 30 3,1 962
200  GM2E315LH4b 1485 350 1286 087 95,1 95,1 942 80 26 25 08 3,0 4,6 1015
250 GM2E315LH4c 1485 448 1608 0,85 95,1 95,1 942 81 27 23 08 3,1 50 1240
250  GMM2E355M4a 1485 445 1608 0,85 95,1 95,1 92 64 21 21 06 28 5,5 1378
315 GMM2E355M4b 1487 560 2023 085 954 95,1 942 64 21 20 06 28 6,0 1400
355  GMM2E355Md4c 1488 630 278 085 954 95,2 943 70 23 20 06 28 6,5 1438

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt 6l¢im metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gore
belirlenir.

Takma Ayakli 4 Kutuplu - 1500 d/dak

moment | momenti | Agirlik
Verim Akim orani Moment orani orani
w J B3
Tlp % IA/ IN MA/ MN

IE( 60034-30-1:2014 Mg/ My

PiK GOVDE
185 GM2E 315 LHT 4b 1485 323 1190 0,87 95,1 95,1 94,2 74 24 2,2 0,7 3,0 2,9 962
200 GM2E 315 LHT 4b 1485 350 1286 0,87 95,1 95,1 94,2 8,0 2,6 2,5 0,8 3,0 3,1 1015
250 GM2E 315 LHT 4¢ 1485 448 1608 0,85 95,1 95,1 94,2 8,1 2,7 23 0,8 3,1 3,9 1240

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt dl¢iim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gore
belirlenir.
T ibaresi Motorun Takma ayakli oldugunu belirtir.
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TAS KIRMA - ISLETME DEGERLERI 3 Faz, 400,50 o | et Tri: ST (S Cabma)

STANDART VERiMLi MOTORLAR Koruma Derec ;IPﬁBIYa litim Smm HHBU°C]

Sabit Ayakli 4 Kutuplu - 1500 d/dak

Anma Giiciinde Devrilme |Eylemsizlik| Yaklagik

moment | momenti | Agirhk
Verlm Akim orani Moment oram orant
% VAN M,/ My

M/ My

PiK GOVDE
132 GM3E315M4a 1487 230 848 087 956 954 953 75 25 24 08 3,0 35 882
160  GM3E31514-100 1488 275 1027 08 958 95,6 9%6 69 23 22 07 29 39 930
185 GMM3E315L4a 1488 321 1187 087 96,0 %0 958 69 23 22 07 29 40 1015
200  GM3E315LH4b 1489 350 1282 08 96,0 %0 958 75 25 25 08 3,1 4,6 1100
250 GM3E315LH4c 1489 440 1602 0,85 96,1 96,1 958 76 25 23 08 3,1 48 1300
250  GMM3E355M4a 1490 430 1602 087 96,1 %0 90 72 24 22 07 3,0 6,0 1400
315 GMM3E355M4b 1490 540 2019 088 9,1 9%,0 959 72 24 22 07 3,0 6,5 1438
355  GMM3E355Md4c 1490 610 275 087 %62 %0 91 72 24 22 07 3,0 7,2 1490

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt dl¢iim metodu ile hesaplanmigtir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gére
belirlenir.

Takma Ayakli 4 Kutuplu - 1500 d/dak

moment | momenti | Agirlik
Verlm Akim orani Moment oram orani
" W/l M,/ M, -

Hlnl j

PIK GOVDE
180 GM3E315LHT4-100 1488 275 1027 08 958 956 956 69 23 22 07 29 39 930
185  GMM3E315LHT4a 1488 321 1187 087 96,0 %0 958 69 23 22 07 29 40 1015
200  GM3E315LHT4b 1489 350 1282 086 96,0 96,0 958 75 25 25 08 3,1 46 1100
250  GM3E315LHT 4c 1489 440 1602 085 96,1 96,1 958 75 25 23 08 3,1 48 1300

Verim degerleri IEC 60034-2-1:2014 standardina uygun olarak endirekt dl¢iim metodu ile hesaplanmistir. Ek kayiplar, degisken yiik degerlerinde yapilmis olan test sonuglarina gére
belirlenir.
T ibaresi Motorun Takma ayakli oldugunu belirtir.



Yapi Biyiikligi

LC

M

315 315 | 85 s08 | 125 | 620 | ™
| 4 50 571

(HT*/LH 855 617

35 M 355 | 980 610 | 150 | 740 | 732

TAS KIRMA MOTORLARI

7

euury $ey

AC




Tas Kirma

% YEDEK PARCA

oW =

11a
11b
12
13
22
30
31
34
40
43
64
65
66
69
69a
72b
75
76
79
79a
79b
81
81

79 76 22 @3 @0 @3 T G Gd @3

.
e B 8

&.1
1

S

@) @ @

Komple sargili stator: Verniklenmis ve govdeye cakilmis
Komple rotor: Balansi yapilmis, milli, islenmis (kamalar haric])
On kapak

Arka kapak

On rulman (Silindirik Makarali)

Arka rulman

Pervane mahfaza tasi (63...450)

Sogutma pervanesi

Mil ucu kamasi

Conta (U¢ baglanti kutusu ile kapagi arasi)

Uc baglanti kutusu kapagi

Uc plakasi - Klemens (Kopri,somun ve pullar dahil)

Kablo giris rakoru

Conta (U¢ baglanti kutusu ile motor gévdesi arasi)

Kaldirma halkasi (200...450)

Rulman tutucu dis kapak (Yaglama nipelli motorlarda)
Rulman tutucu ic kapak (Yaglama nipelli motorlarda)

Takma ayak

Merkezleme burcu

Helezon yay (315...450)

Yag tutucu disk (Yaglama nipelli motorlarda)

Dis segman; Rulman ve yag tutucu diskin tesbiti icin
(Yaglama nipelli motorlarda 6n ve arka tarafta, 160...280 arka tarafta)
Gresorlik boru tutucusu

Gresorlik ara parcasi

Lastik Toz contasi (V-rin) veya istege bagli olarak yag contasi
Lastik Toz contasi (V-rin) veya istege bagli olarak yag contasi

79a) 79 79b)

*Takma Flans (sadece 132 tipte): Motor 6n kapagini sokmeden uygun plakanin direkt kapak montaji ile B3 kapak B5,B14 veya B14/2
flansa donismektedir.

128
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% SUT SAGMA MOTORLARI

amak Sut Sagma motorlari,
90 tipte 0,55 kW tan 1,5 kW
a 1500 devir/dakika calisma
devrinde daimi kondansatorlu
tek-fazli olarak endustrinin ihtiyac
duydugu calisma sartlarina dayanacak
sekilde tasarlanmislardir. Sabit ayakli
aliminyum govdelerde tasarlanmis olan
sttsagma motorlari, istek dogrultusunda
ozel kesik milli ve salterli olarak imal
edilebilirler. Vakum pompalarina akuple
edilen sut sagma motorlarimiz pompa
uzerinde maksimum performansin elde
edilmesi icin milde olusabilecek eksenel
uzamalarina ve flans vyuzeyindeki
hassasiyetine onemle dikkat edilmistir.

Siit Sagma




iSLETME DEGERLERI

1'Faz, 230V, 50 He | ltetme T S1 (Sirekl Cals SUT SAGMA - ISLETME DEGERLERI
Koruma Derecesi: IP 55 | Yalitim Sinifi: F (165°C)

s At S 8 600 e STANDART VERIMLI MOTORLAR

Sabit Ayakli 4 Kutuplu - 1500 d/dak
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Eylemsizlik| Yaklasik
Momenti | Agirhk

Tip Moment | Momenti Devre
orani Orani Kondansatorii J B3

[ SN NS " TS YO IV Y T N

0,55 MD.F90S4-8 1410 4.8 3,8 0,79 63 3,2 0,5 19 25 0,00076 11,6
0,75 MD.F9054-13 1410 51 51 0,91 70 3,6 05 19 30 0,00160 13,6
1,1 MD.F9054-17 1400 72 72 0,95 70 3,6 0,6 19 35 0,00209 16,8
15 MD.F90 L4 1400 9,4 9,4 0,96 72 3,6 0,6 18 50 0,00265 191

Motorlar miisterilerin istegine gare opsiyonlandinlabilir.

Sabit Ayakl 4 Kutuplu - 1500 d/dak

SALTER FISLI KABLO y
CATS-A201 0,75-8.55 kWi Ju15x25m]
kWl 3x25x25m ]

20 Amper

SALTER MONTAN
OLCEK: 12 _
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Yapi Kutup Ayakli ve Flangl Motor Boyutlan : (Flans Bigimi C - DIN EN 50 347) B34 Yapi Biciminde

Biyiikligi

2| 361 7
905 4 90 {260 | 12 {140 43 | 180 176| - | 10| 15 {100 - | 35 | - |130|FT130| 130 110|160 | M8 | 3,5 | 16 2‘3‘3 §§2 343 29 | M10 3,15 17




 aesdl

T,

gy

i




Genel Bilgi




% HIZ KONTROL UYGULAMALARI

Hiz Kontrol Uygulamalari

Statik frekans donistiriciler, sagladiklari degisken frekansli ve gerilimli glic kaynagi ile kafesli asenkron
motorlarin hizini genis bir aralikta ayarlamaya imkan taniyan elektronik diizenlerdir. Uygun tasarlanmis
bir frekans donustirtcd ile beslendiginde, kafesli bir asenkron motorun basamaksiz ve pratik olarak
kayipsiz hiz ayari yapilabilir. Frekans donusturtcilerde motora gelen sebeke gerilimini anahtarlayarak
kontrol etmek icin 2 ayri yontem kullanilir; PAM (Pulse Amplitude Modulation = Darbe genlik modilasyonu]
ve sikca kullanilan PWM (Pulse Width Modulation = Darbe genislik modiilasyonu). Motora gelen alternatif
gerilim dnce dogru gerilime donusturuliur sonra, PWM metodunda dogru gerilim dilimlenerek, PAM meto-
dunda ise dilimleme uygulamadan, tc¢ fazli cikis gerilimi olusturulur.

Hiz Kontrol Uygulamalari

Kafesli asenkron motorlarin hiz ayari

Gunumiuzde, hizi frekans donusturiciler ile ayarlanan kafesli asenkron motorlar, otomasyon uygulanan
her tirki tesis ve donanimda kullanilmaktadir. Genis bir aralikta kayipsiz hiz ayarinin baslica yararlari
enerji tasarrufu, stirec ve kalite iyilestirmesidir. Yapilan hesaplar ve dlcimler gostermistir ki, pratikte
rastlanan hiz araliklarinda en iyi isletme 6zellikleri genellikle 4 kutuplu asenkron motorlar ile elde edilir.
Bu nedenle uygulamada bu kutup sayisi yeglenmelidir. Ancak, cok diisiik veya yliksek hizlar gerektiginde,
baska kutup sayilari secilebilir. Motor anma gerilimi normal durumlarda sebeke gerilimine esit alinir ki,
frekans donistirtiici arizalandiginda motor sebekeden dogrudan beslenebilsin. Frekans dondstiricilerle
kullanilan asenkron motorlar standart yapidadir, ancak biiylk giiclerde 6zel tasarlanmis motorlar gereke-
bilir. Biitlin frekans donustiricilerin ortak 6zelligi, sebekeden dogrudan beslemeye gore motor kayiplari-
nin artmasidir. Gerilim ve akimda harmoniklerin bulunmasindan kaynaklanan bu artis nedeniyle, frekans
donistiricuden beslenen bir asenkron motor anma gticiind veremeyebilir. Uygulamada, IEC Tavsiyesine
uyarak, anma gicliniin %0-20 arasinda disurtlmesi uygun olur. Belli bir motor icin giic diislirme carpani-
nin seciminde, bu motorun sicaklik yedegdi goz 6niine alinmalidir. (Bak IEC 60034-17 : Frekans donustiri-
ctiden beslenen kafesli asenkron motorlar icin uygulama rehberi).

Yiiksek gerilim artis orani ve yiiksek anlik gerilimlerin olusma olasiligi nedeniyle frekans dondstiriciden
beslenen asenkron motorlarin yalitim sistemleri sebekeden beslemeye gore daha fazla zorlanabilir. Bu
zorlama artisi, motorun kacak reaktansindan baska frekans donustiricundn frekansina ve frekans do-
nistiricd ile motor arasindaki kablo uzunluguna baglidir. O halde kablo uzunlugu, filtre gereksinimi ve
bazi durumlarda 6zel yalitim sistemlerinin kullanilmasi incelenmesi gereken konulardir. Pratikte kablo
uzunlugu olabildigince kisa alinmalidir, bundan dolayr Gamak imalat programinda yer alan frekans donus-
turtcllerle entegre (kablosuz direkt baglanti) asenkron motorlar degisken hiz uygulamalari icin tavsiye
edilmektedir.

Ozellikle biiyiik motorlarda cift kafesli veya derin oluklu rotor yapimi yiiksek harmonik kayiplara neden
oldugundan bu tasarimdan kacinilmalidir. Bir frekans donistiiricliden beslemede motorun yiiksek kalkis
momentli olmasi gerekmediginden, farkli kafes tasarimlari daha uygun olabilir. Fakat frekans donustiiri-
clnln ariza durumlarinda 6zel kafesli rotorlara sahip asenkron motorlar sebekeden dogrudan beslenece-
ginden ozellikle sabit dondirme momentli tahriklerde dogrudan kalkis yapmasinin garanti edilmedigi unu-
tulmamalidir. Ote yandan, frekans doniistiiriiciiden beslenen bir asenkron motor, harmonikler nedeniyle,
sebekeden beslemeye gore daha fazla giriltd tretebilir. Uygun motor ve frekans donustirdci tasarimi ile
bu glrdlti azaltilabilir.

Frekans dondstiriciden beslemenin diger bir etkisi, motor milinde gerilimlerin endiklenebilmesidir.
Bu gerilimler 6nemli degerlere cikarsa, olusan akimlar yataklara zarar verebilir ve erken arizalanmalara
neden olabilir. Bu ariza tiri ile ender karsilasilmasina ragmen, isletme givenligi bakimindan yataklarin
tahrik edilmeye tarafindan yalitim ongordlebilir. Detayl bilgi icin litfen bakiniz Sayfa 60 Mil gerilimleri



HIZ KONTROL UYGULAMALARI %

Hiz kontrol uygulamalarinda anma devrinin altinda ve iizerinde calisma;
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Yukaridaki egri motor giici ve momentinin motor anma devrinin altinda ve lzerinde ne sekilde degistigini
gostermektedir. Egriden gorildigi tizere anma devrinin altinda motorlardan sabit moment elde etmek
mumkundir, anma devrinin Uzerinde ise sabit glic elde edilebilmektedir ancak yaklasik 85 Hz'in Gizerinde
alan zayiflamasi kayiplari arttirmakta ve bu da giiciin diismesine neden olmaktadir.

Anma devrinin altinda calisma;

Frekans azaltildiginda besleme gerilimi frekans orantili olarak diisirilirse, manyetik akisi sabit kalan
motor sabit dondiirme momentinde yiklenebilir. Dondirme momenti sabit tutulursa, akim ve glic katsa-
yisi degismez. Disik frekanslarda dondiirme momentinin deger kaybetmemesi icin, gerilimin frekansa
orantili olmaktan daha buylk bir deger almasi gerekir. Boylece, stator direncindeki gerilim disimu kar-
silanmis olur.Merkezkac pompa ve vantilator gibi momentin hiz ile azaldigi degisken moment ihtiyaci olan
yUk uygulamalarinda, frekans dondstirici secerken gerilimin frekansa orantili olmaktan daha disuk bir
degerde olmasi gerektigi dikkate alinmalidir. Disik hizlarda motor pervanesinin trettigi sogutma havasi
devirle orantili olarak azalir. Sabit moment ihtiyaci olan uygulamalarda, devir distigi zaman manyetik
aki sabit kalacagindan motorda olusan i1si degismez, dolayisiyla pervanenin sogutma havasi yeterli olmaz.
Motorda olusan isi timdiyle uzaklastirilamaz ve diisiik hizlarda demir kayiplarinin azalmasi da sogutmanin
yetersizliginden kaynaklanan olumsuzluklari tam olarak karsilayamaz. Bu durumda, motorun cikis gliclini
azaltmak veya cebri (bagimsiz) sogutma 6ngérmek gerekebilir.

Enkoder kullanimi:

Cok dustuk devirlerde sabit moment ihtiyaci ve hassas devir ayari icin kapali cevrim kontrol yapmak amaci
ile enkoder kullanimi talep edilebilmektedir. Enkoder talep edilmesi durumunda arka mil ¢ikisi 6zel olarak
imal edilir ve enkoder takilir. Tarafimizca disi milli (hollow shaft] enkoderler kullanilmaktadir, kullanilacak
enkoderin teknik detaylari kullanici tarafindan belirlenir ve talep edilmesi durumunda enkoder tarafimizca
temin edilir veya kullanici tarafindan temin edilir veya kullanici tarafindan temin edilmis olan enkoderin
motora montaji yapilir.

Enkoder seciminde dikkat edilmesi gereken baslica konular su sekildedir;

- Sinyal (Pulse) sayisi

- Mekanik 6lct (disi milli enkoder)
- Besleme gerilimi

- Sinyal turu



% HIZ KONTROL UYGULAMALARI

Bunlara ek olarak biiylik glicli motor uygulamalarinda motor yataklarinda oldugu gibi enkoder yatakla-
rinda da mil gerilimlerine karsi seramik kapli yatak kullanimi gerekebilir. Genel olarak diisiik devirlerde
enkoder ihtiyaci olustugundan, enkoderli motorlarda cebri sogutma ihtiyaci da olusmaktadir. Asagidaki
resimde enkoder + cebri sogutma kiti ile montaji yapilmis motor resmi goriilebilir. Enkoderli motorlarin
toplam boylari ("L 6lctisl) standart motorlara gore, enkoder tipi ve 6lcileri ile degismekle beraber, yakla-
stk 100 mm artmaktadir.

Cebri Sogutma Kiti

Asagidaki resimde motor milinden bagimsiz olarak siirekli calisan cebri sogutma kitinin baglanti sekli ve
asagidaki tabloda cebri sogutma kiti baglanmis motorlarin toplam boylari gosterilmektedir.

Hiz Kontrol Uygulamalari

To olg
.__.ﬁ! =4

Yapi Bilyiikligii | Kutup Sayisi Yapi Biiyiikligi | Kutup Sayisi Yapi Bilyiikligi ) Kutup Sayisi ‘ L(mm)
S 2 1405
n 2468 | m i 2468 649 s 768 1435
M 831 2 1405
80 2468 | 406 0 ] 2468 — WM s 1435
S 444 M 904 2 1435
_4-6- 2-4-6-8 L
% 1 2408 e 180 L o 4638 1475
2 1505
100 L 2-4-6-8 522 200 L 2-4-6-8 1021 M 768 1617
355 —
2 M| 2468 3 5 48 1093 L 2 1657
n -4-6- 537 25 p 3 1093 468 1687
S 607 4-6-8 18 2 1727
4-6- 400 L
132 W] et 7 2 168 1944
250 M 1150
0 M , . o 4-6-8 450 L 2 1944
16 L -6 1 S 2 168 1984
4-6-8
180 T 2468 | o4 280 ;
M
4-6-8 1219 . 0 icin lii
200 L 2463 100 Not: 450 LH Govde icin liitfen daniginiz.

Anma devrinin lizerinde calisma;

Genel olarak frekans donusturicller sebeke geriliminden daha biylk degerde bir gerilim veremedigin-
den, frekans anma degerinin tizerine cikinca gerilim/frekans orani azalacagindan motor manyetik alani ve
akisi zayiflar, boylelikle motor anma devrinin Uzerinde anma glicinu verebilir fakat dondirme momenti
azalir. Anma calismasindaki devrilme momentine bagli olarak motor, gliciin azalmaya basladigi hiza kadar
sabit gicte calistirilabilir. Daha yiksek frekanslarda siddetli alan zayiflamasi kaymayi, kayma da bakir
kayiplarini arttirir, buna ek olarak, oluklarda isi kaybina neden olan deri etkisi zararli bir etki yapmaya bas-
layabilir. Her ne kadar yiiksek devirlerde olusan kayiplar motor giiciiniin anma degeri ile sinirlanmasina
neden olsa da motorun izin verilebilen en biytik hizi baska etkenler tarafindan belirlenir.

- Devrilme momenti: Artan frekans ile azalir.

- Yatak tasarimi: Anma hizinin Gzerinde artan titresimler nedeniyle yataklarin mekanik zorlanmasi artar,
yataklarin ve gresin émri azalir. Boyle bir durumda, rotorlarin S (6zel) derecinde (DIN EN 60 034-14) den-
gelenmesi tavsiye edilir.



HIZ KONTROL UYGULAMALARI %

- Pervane tasarimi: Motor sogutma pervanesi artan merkezkac kuvvetlere dayanacak mekanik saglamlikta
olmalidir. Normal olarak, mile takilan sogutma pervaneleri ancak 60 Hz frekansa kadar uygundur. Bundan
baska, kendinden sogutmali motorlarda pervane guriltiisi artan hizla siddetlenir. Bu sakincalar cebri
(bagimsiz) sogutma kullanarak onlenebilir.

3000 devir/dak, 2 kutuplu motorlar 1500 devir/dak, 4 kutuplu motorlar

Yol Mekaniksel Limit Hiz i Galtgma Yagj Mekaniksel Limit Hiz Rl m Galigma

Bilyikligii Frekansi Bilyiikligii Frekansi

L (d/dak) = (d/dak
0,09..5,5 56...112 6000 100 0,06...11 56-132 4200 140
55..11 132 5600 90 11..55 160 - 225 4200 140
11..22 160 4800 80 55..110 250-280 3600 120
22-30 180 4600 76 110...250 315 2800 93
30...55 200- 225 4500 75 250...500 355 2400 80
55...500 250- 355 3600 60 450...1000 400 - 450 2200 73

450...1000 [ 400-450 3400 56

1000 devir/dak, 6 kutuplu motorlar 1500 devir/dak, 4 kutuplu motorlar

Yapi

Maksimum Calisma

Yapi

Maksimum Calisma

Gig(kW) Mekaniksel Limit Hiz Mekaniksel Limit Hiz

Bilyikligii Frekansi Biiyiikligi Frekansi
e (d/dak) i (d/dak)
0,18..5,5 71..132 3900 195 0,09..11 71..180 3200 213
7,5..15 160...180 3600 180 15..45 200...280 3000 200
18,5..37 200...225 3200 160 55..132 315 2600 173
37-75 250 - 280 3000 150 132.315 355 2400 160
75...160 315 2600 130 315...630 400 - 450 2200 147
160...355 355 2400 120
355...8000 400 2200 110

Mil Gerilimleri:

Genel olarak 400 kW ve tizeri motorlarda (teoride 110kW ve Uzeri olsa da pratikte daha biytiik giiclerde
karsilasilmaktadir) rastlanabilen bir diger problem motor gévdesi Gzerinde olusan mil gerilimleridir. Hiz
kontrol cihazinin motor akisinda yarattigr asimetrik yapidan dolayr motor govdesinde akimlar olusur ve bu
akimlar rulmanlarin Uzerinden gecerek devreyi tamamlar. Rulmanlarin tGzerinden akan akimlar zaman
icerisinde rulmanlarin bozulmasina neden olabilir. Bunu dnlemenin en etkili yontemi izole yatak kullan-
maktir. Bu durumda motorun arka rulman yataklari izole edilerek ya da izole rulman kullanilarak onlem
alinir. Talep edilmesi halinde Gamak izole yatakli (izole kapak veya izole rulman) motor imalatimiz mevcut-
tur.

Onemli Not:

Hiz kontrol cihazinin cikisindaki ortak mod gerilimlerinden dolayr 110kW giciin altindaki motorlarda
kapasitif desarj akimi olusma riski vardir. Kapasitif desarj akimini dnlemenin en etkin yontemi IEC 60034-
25 standardinda belirtildigi gibi uygun topraklamayi yapmak ve mimkiin ise hiz kontrol cihazinin cikisina
ortak-mod filtre yerlestirilmektir.
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KAYIS KASNAKLARI

Dar V-kayis kasnaklarinin asenkron motorlar ile bagintisi DIN 2211 de verilmistir. Asagida belirtilen dlcilerdeki
kasnaklarin, motor mil ucuna uyguladigi radyal yik, ilgili motor icin 6ngorilmis radyal kuvvet siniri icinde
oldugundan, GAMAK motorlar icin tavsiye edilir. Kasnaklarin sekilleri resimde goriilenden farkli olabilir, ancak
olcller cizelgede verildigi gibidir.

Diiz kayis kasnaklari Dar V kayis kasnaklari
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22 } Kasnak

Asenkron motor Asenkron motor gbeginin
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. Uc Fazli Asenkron Motor Dar V Kayis Kasnaklar
Diiz Kayis Kasnaklari DIN111 , ’ . Vs
50 Hz'de kW olarak giic P, Motor hizi d/dak DIN2211T1
1500 ‘ 1000 750 ‘ Yapi Biiyiikliigii
0,18 0,12 - -
50 25 23 63 11X23 - - - - -
0,25 0,18 - R
0,37 0,25 - -
63 32 30 71 14X30 - - - - -
0,55 0,37 - -
0,75 0,55 0,37 -
80 40 40 80 19X40 - 63 1 16 28
1,1 0,75 0,55 -
100 50 1,5 11 0,75 - 90S 71
50 2.2 - - - 14X50 SPZ 80 1 16 28
125 63 90 L
- 1,5 1,1 - 90
3 - - 0,75 100 1 16
160 80 60 - 2.2 1,5 1,1 100 L 28X60 SPZ o 40
- 3 - - 2 28
4 - - - 125 1 16
160 80 60 - - 2.2 1,5 112 M 28X60 SPZ 140 40
- 4 - - 2 28
5,5 - - -
200 132S
7.5 55 3 2,2 2 28 40
100 80 4 3 38X30 SPz 140
224 132 M
- 7,5 55 - 3 40 50
11 - - 4
160 M 160 3 40 50
250 125 110 15 11 7.5 5,5 42X110 SPZ
18,5 15 11 7,5 160 L 180 4 52 52
22 - - - SPZ 52 52
180 M
280 140 110 - 18,5 - - 48X110 180 4
SPA 65 65
- 22 15 11 180 L
30 - - -
200
160 37 - - -
315 110 200 L 55X110 SPA 4 65 65
- 30 18,5 15
250
200 - - 22 -
355 140 - 37 - 18,5 225S 60X140 5 80 70
— ] SPA 250
315 200 110 45 - - - 55X110 65 65
R r— 225M 4
355 140 - 45 30 22 60X140 SPB 280 82 82
355 55 - - - 60X140 SPA 250 80 70
— 200 140 250 M 5
400 - 55 37 30 65X140 SPB 280 101 90
400 200 140 *75 - - - 280'S 65X140 - - - - -
450 224 140 - 75 45 37 75X140 SPB 315 13 120 100
400 200 140 *90 - - - 280 M 65X140 - - - - -
450 224 140 - 90 55 45 75X140 SPC 355 4 110,5 100
400 200 140 *110 - - - 3155 65X140 - - - - -
500 250 170 - 110 75 55 85X170 SPC 355 5 136 110
400 200 140 -132 - - - 315 M 65X140 - - - - -
500 250 170 - 132 110 75 85X170 SPC 400 6 161,5 120



FARKLI YUKLERDE VERIM VE GUC KATSAYISI %

Asagidaki verim (n) ve glc katsayisi (Cos ¢) degerleri, isletme degerleri ile ilintili olarak kullanilir.
Listelenmis olan degerler ortalama degerlerdir. Spesifik bir motorun kesin degerleri icin Llitfen

danisiniz.
% Verim () Gii katsayisi (Cos¢) g
LA U F S Y VRN VRN T (R U R VYRR VR T =
=
92 94,5 9 9 95,5 0,70 0.86 091 0,92 0,93
90 935 9% 95 94,5 0,65 0,84 0,90 0,91 0,92
89 925 94 94 935 0,63 0,83 0,89 0,90 091
88 915 93 93 925 0,61 0.80 0,88 0,89 0,90
87 N 92 92 915 0,57 0,78 0,86 0,88 0.89
86 90 N N 90 0,53 0.76 0,85 0,87 0.87
85 89 90 90 89 0,51 0.75 0,84 0,86 0.86
84 88 89 89 88 0,49 0.73 0,83 0,85 0.86
80 87 88 88 87 0,47 0 0.81 0,84 0,85
79 86 87 87 86 0,45 0,69 0.80 0,83 0,84
78 85 86 86 85 0,43 0,67 0.79 0,82 0,83
76 84 85 85 83 0.41 0,66 0.77 0,81 0,82
T4 83 B4 84 82 0,40 0,65 0.76 0,80 0,81
71 82 83 83 81 0,38 0,63 0.75 0,79 0.80
70 81 82 82 80 0,36 0,61 0.74 0,78 0,80
68 80 81 81 79 0,34 0,59 0.72 0,77 0.79
66 79 80 80 78 0,32 0,58 0. 0,76 0.78
b4 71 79 79 77 0,30 0,56 0,69 0,75 0.78
62 75 78 78 76 0,29 0,55 0,68 0,74 0.77
60 T4 77 77 75 0,28 0,54 0,67 0,73 0.76
b8 73 76 76 T4 0,27 0,52 0,63 0,72 0.76
ho 71 75 75 73 0,26 0,50 0,62 0,71 0.76
bh Al T4 /A 71 0,25 0,49 0,61 0,70 0.75
b4 70 73 73 7 0,24 0,48 0,59 0,69 0.74
b3 68 71 72 70 0,23 0,47 0,58 0,68 0.74
h? 67 71 n 69 0,23 0,46 0,57 0,67 0.73
b1 66 70 70 68 0,22 0,45 0,56 0,66 0.72
h0 65 69 69 67 0,22 0,44 0,55 0,65 0n

49 04 08 68 06 0,22 0.43 0,54 0,64 0.70
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TASIMA

Motorlar kaldirma halkalari ile kaldirilmalidir. Kullanilan kaldirma dizeninin kapasitesi en az motor
agirliginda olmalidir. Motor agirtigr icin ilgili motorun isletme degerleri sayfalarina bakiniz. Tespit
plakasi ile beraber bir motor grubunu tasirken, asla motor kaldirma halkasi ile kaldirmayiniz. Bu
durumda tespit plakasinin kaldirma halkalari kullanitmalidir.

Motorlarin silindirik makarali veya acisal temasli bilyali yataklari varsa, tasimada yataklarin zarar
gormelerini onlemek icin bir kilitleme diizeni ongortlmustir. Motorlar isletmeye alinmadan once bu
dizen muhakkak cikarilmalidir.

Genel Bilgi

HAVALANDIRMA VE SOGUTMA

Motorlarin plastik pervanelerinde, pervane ile birlikte enjekte edilmis karsilikli iki dil, mildeki cevresel
kanala girerek, pervaneyi eksenel yonde tespit eder. Yine plastik pervane ile birlikte enjekte edilmis
kama pervaneyi radyal (donme) yonde tespit eder.

Pervaneleri sokmek icin diller kanaldan cikarilmali ve raya sokulan yassi sac destegi ile acik konumda
tutulmalidir. Pervaneleri takarken veya sokerken daima uygun takimlar kullanilmalidir.

Sogutma havasinin girisi ile duvar veya diger makineler arasindaki uzaklik hava giris capinin en az
dortte biri kadar olmalidir. Motorun sicak cikis havasi sogutma icin tekrar cekilmemelidir. Hava girisi
ustte olan disey kurulmus motorlar 6zel ek bir kapakla korunarak, suyun ve yabanci cisimlerin motor
icine girmesi 6nlenmelidir. (Bknz. Sayfa 88 Parca No.: 82 Kanopi)

Pervane mahfaza kapaginin hava delikleri gerektiginde diizenli olarak temizlenmelidir. Bu amacla
yagsiz basincli hava motor disina dogru tflenmelidir.

SU BOSALTMA DELIKLERI

Plastik tapa ile kapatilmis su bosaltma delikleri, motorun yapi bicimi ve kurulma diizenine uygun olarak
mahfazasinin en alt noktasinda bulunur ve daima temiz tutulmalidir.

Tapalar cikarilirsa, motor mahfazasinin koruma derecesi IP 44’e diser.

PARAZITLER VE GIDERILMESI

Motorlar VDE 0875°e gore G parazit derecesinde imal edilir. Bu parazit derecesi sanayi uygulamalariicin
yeterlidir. EGer oturma bélgeleri icin N (Normal) veya A (Alcak] parazit dereceleri istenirse, kullanim
yerinde parazit olcimlerinin yapilmasi ve uygun giderme onlemlerinin alinmasi tavsiye edilir.

KURULUM

Motorlar diiz ve titresimsiz bir temele kurulmalidir. Bitlin motor ayaklari tam yiizeyleri ile oturmalidir.
Elverissiz isletme kosullarinda govde parcalarinin sicakligi 100°C’ye kadar cikabilir ve hatta gecebilir.
Bu parcalara dokunulmamali ve/veya dokunulmasi 6nlenmelidir. Normal kablo ve elektronik elemanlar
gibi sicakliga duyarli parcalar govdenin sicak yerine saptanmamali ve degmemelidir.

HiZAYA GETIRME

Motorlar daima duyarli bir bicimde hizaya getirilmelidir. Ozellikle is makinasina dogrudan
baglandiklarinda buna daha fazla dikkat edilmelidir. Yanlis hizaya getirme yatak bozulmasina, titresime
ve hatta mil kirilmasina neden olabilir. Bir motorda yatak bozulmasi veya titresim saptanir saptanmaz,
hizaya getirme kontrol edilmelidir.

Motor is makinesine baglanirken, millerin bir komparator yardimiyla yaricapsal ve acisal olarak hizaya
getirilmesi gerekir. Bunun icin her iki kavrama yarisi birlikte 90° dondurtlerek, dort noktada dlcim

yapilir.
Makinalar isisal dengeye ulastiktan sonra hizaya getirmenin tekrar kontrol edilmesi tavsiye edilir.



ISLETME VE BAKIM BILGILERI %

ILETIM KAVRAMALARI VE KASNAKLARI

Kullanilan kavrama ve kasnaklar isletme esnasinda radyal veya eksenel mil yikleri uyguluyorsa,
izin verilen mekanik kuvvetlerin katalog degerleri gecirilmemelidir. Yalniz esnek kavramalar
kullanilmalidir, zira esnemeyen kavramalar 6zel bir yatak tasarimi gerektirir.

Iletim elemanlari yalniz uygun takimlar kullanarak takilmali ve sokiilmelidir. Yataklara asla bir
basinc veya darbe uygulanmamalidir. Istatistikler motor arizalarinin yaklasik %70’inin yatak
bozulmalarindan kaynaklandigini gostermektedir. Yatak bozulmalarinin coguna da bir kavrama veya
kasnaginin takilmasinda yapilan hatali bir islem neden olmaktadir.

Eger bir kayis tahriki kullanirsa, kayis giderilmesini dogru ayarlayabilmek icin motor tespit raylarina
saptanmalidir. Miller paralel, kasnaklar bir hizada ve kayis alt yani cekici olmalidir. Kayisin asiri
gerdirilmesi mile ve yataklara zarar verebilir.

Kayis kasnaklarinin secimi icin litfen bakiniz sayfa 112.

1611g 19ua9

DENGELEME

Rotorlar mil ucuna konan YARIM KAMA ile dinamik olarak dengelenmistir. Bu nedenle, mil ucuna
takilan kavrama, kasnak veya pervane gibi mil elemanlari kama yuvasi acilmadan once diiz bir malafa
dzerinde dengelenmelidir.

Tasima esnasinda dismesini 6nlemek adina mil ucuna muhafaza kapagi kullanilmaktadir. Eger
motor, iletim kavramalari v.b. gibi elemanlar mil ucuna takilmadan once calistirilacak ise, kama mil
ucuna emniyetli bir sekilde tespit edilerek firlamamasi icin gerekli onlem alinmalidir.

YALITIM DIRENCI

Yeni yapilmis veya yeni sarilmis motorlarin yalitim direnci normal durumda cok iyidir. Ancak elverissiz
tasima, depolama, veya durma kosullarinda nem ve/veya pislik yalitim direncini istenmeyen disik bir
dizeye indirebilir.

Bir elektrik motoru ilk kez veya uzun bir depolama veya durma stiresinden sonra devreye alinmadan
once sargilarin yalitim direnci élciilmelidir. Olcme, 500V DC uygulanarak yapilir ve yaklasik bir dakika
sonra son direnc degeri okunur.

Olcme esnasinda veya dlcmeden hemen sonra tehlikeli gerilimde olan uclara dokunulmamalidir.
Ayrica besleme kablolari baglanmissa, devrenin acikca kesilmis olmasina dikkat ediniz. Bu uyari hem
esas hem de yardimci devreler ve 6zellikle yogunlasmaya karsi isitma devreleri icin gecerlidir.
Yalitim direncinin en kiclik degeriicin bir sinir deger sdéylenemez ise de, asagidaki cizelge 25°C sargi

sicakliginda yapilan olcimler icin yonlendirici olabilir.

Anma geriliminde sinir degerler < 2kV
Olcme gerilim 500V, DC

Yeni, temizlenmis veya onarilmis
sargilarin en diisiik yalitim direnci

Uzun isletme siirelerinden sonra
dzgiil yalitim direncinin kritik degeri

10MQ

0.5 MOQ/KV
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DEVREYE ALMA

Bir motoru kurulumunu yaptiktan sonra asagidaki kontroller ve deneyler yapilmalidir:

- Yalitim ve isletme kosullarinin plaka bilgileri ile uygunlugu,

- Motorun dogru yerlestirilmis ve hizaya getirilmis olmasi,

- Mil elemanlarinin uygun takilmasi,

- Yalitim direncinin yeterli olmasi,

- Donme yond,

- Sogutma havasi akisinin engellenmemesi,

- Rotorun serbestce donebilmesi,

- Biitlin sitkma elemanlarinin ve elektriksel baglantilarinin siki olmasi,

- Topraklama baglantilarinin iyi yapilmis olmasi,

- Yataklarin uygun yaglanmasi,

- Ek parcalarin takilmis, uygun baglanmis ve bakimi yapilabilir olmasi,

- Hareketli ve gerilimli kisimlara dokunmaya karsi bitiin koruyucu onlemler alinmis olmali,

- Motor freni varsa, uygun olarak takilmali, baglanmali ve bakimi yapilabilmeli,

- Motora bosta tam hizina cikincaya kadar yol veriniz,

- Yataklardaki ve kapaklardaki guriltilere ve titresimlere dikkat ediniz,

- Eger motor yumusak donmiiyorsa veya olagan disi glrdltiiler varsa, motoru devreden cikartiniz
Motor yavaslarken glriltinin nedenini arastiriniz. Yavaslamada ariza ortadan kalkarsa, nedeni
elektriksel veya manyetik tirdendir. Aksi halde ariza nedeni mekaniktir.

- Motor bosta iyi calismissa, anma gliciinde yuklenir. Donme yumusakligini gozleyiniz ve besleme
gerilimi ile motor isletme degerlerini not ediniz.

- Isisal dengeye ulasincaya kadar sarginin, yataklarin ve govdenin sicakligini not ediniz.

- Motoru durdurmak icin kesiciyi aciniz ve frenleme yapmadan durmasini bekleyiniz ve eger varsa,

su yogunlasmasini onleyen isiticlyl devreye aliniz.

Genel Bilgi

Motor sogukken isisal koruma sisteminin bir zarar veya yaralanmaya neden olmamasi icin sicaklik
sensorleri, motorun tekrar beklenmedik bir otomatik kalkis yapmasini onleyecek bicimde baglanmali
ve kontrol edilmelidir.

Yukaridaki kontrol listesi her tirli olasiligi kapsayamaz. Bu nedenle, tesisin ve yerin 6zel kosullarini,
bunlarla ilgili ek talimatlari bilen yerlestirme ve devreye alma miihendisi tarafindan baska onlemler
de alinabilir.

YATAKLARIN BAKIMI
Yaglama Nipelleri Olan Motorlarin Tekrar Yaglanmasi

Motorlarin yapimi esnasinda yataklarin yaglanmasi icin SHELL GADUS S2 V100 C3 tipi gres kullanilir.
Yaglamali motorlarda gres tipini, miktarini ve yaglama araligini gosteren bir yaglama plakasi bulunur.
Asagidaki cizelgede verilen yaglama araliklari normal siirekli isletme kosullari yani anma ytikiinde

ve hizinda, titresimsiz calisma, kavramali tahrik, sogutucu ortam sicakligi 40°C ve asagidak secim
cizelgesinde belirtilmis yliksek nitelikli rulman gresleri icin gecerlidir.

K3K Gresleri K3N Gresleri (Daha yiiksek sicaklik)
BP/ENERGREASE LS3 SHELL G3
MOBIUMOBILUX 3 SHELL RT3
ARAL/ ARALUBH L3 ARAUARALUB 4340
ELF/ROLEXA 3 ESSO/BEACON/3
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Asagida verilen yaglama araliklari 70°C yatak sicakligi icin verilmistir. Kayis tahriki gibi bir nedenle sicaklik
artarsa, bu araliklar kisalir. Tersine, dislk ortam sicakliginda oldugu gibi yatak sicakligi azalirsa, yaglama
araliklari uzar. Yaklasik olarak yatak sicakligi 15K artar veya azalirsa, yaglama araligi yariya diser veya iki kata
cikar.

Bununla beraber, isletme siiresine bakilmaksizin, gres yaslanma nedeniyle en gec 3 yil isletmeden sonra
degistirilmelidir. Yeniden gres koymak icin motor gereken olclide sokdilir, yataklar iyice temizlenir veya
degistirilir, sonra yeni gres konur. Yataklarin bosluklarini yan yiizeyler hizasina kadar gres ile doldurunuz.
Yataklama diizenlerinde asiri yaglamayi onlemek icin rulman kapaklarinin icine gres konmaz.

Tavsiye edilen greslerin icinde kalinlastirici olarak lityum sabunu ve esas yag olarak mineral yag bulunur.
Mineral yag oksitlesmeyi ve korozyonu onleyici katki maddeleri icerir (Rulman gresleri K3N DiN 51 825].

Bir yataga doldurulacak gres miktari ic bosluk hacminin yaklasik 1/3't kadar olmalidir. Parmak hesabi ile
kullanilacak gresin gram biriminde miktari en az mm biriminde yatak ic capi kadar olmalidir.

Genelde farkli gres tipleri birbirleri ile karistirilmamalidir. Kalinlastiricilari farkli tipte olan greslerin
karistirilmasi onun bilesimini ve fiziksel 6zelliklerini bozabilir. Kalinlastiricilar ayni tipte olsa bile, katkidaki
olasi farkliliklar zararli etkiler yapabilir.

Yeni greslerin yatak icinde diizenli dagilmasini saglamak icin, yataklarin motor calisirken yaglanmasi gerekir.
Baslangicta yatak sicakligi onemli olctide ylikselir ve fazla gres yataktan atildiktan sonra normal degerine
duser.

Nipelli motorlarin isletme saati olarak tekrar yaglama araliklari;

Yapi Bilyiikliigii

Kutup Sayisi
200- 225 250- 280 315-450
2 5000 4000 3000 3000
4 10000 8000 6000 3000
>6 15000 12000 9000 5000

YATAK DEGISTiRME

Bilyali yataklari, ic bilezigi hafifce isittiktan sonra bir cektirme dizeni yardimiyla sokiniz. Asla cekic
kullanmayiniz. Silindir makarali yataklarin ic bilezigi bir alev yardimiyla cabuk isititmali ve vidali bir cektirici ile
cikarilmalidir. Buna ragmen cikmiyorsa, ic bilezikte taslayarak V bicimli bir oluk aciniz ve onu kiriniz. Yataklari
takmadan dnce, mil Gzerine konmasi gereken parcalarin yerinde oldugunu kontrol ediniz. Takma ve birlestirme
esnasinda biuylk 6zen gosteriniz ve temizlik kosullarina uyunuz. Bilyali yataklari ve makarali yataklarin ic
bileziklerini yagda veya havada yaklasik 80°C sicakliga kadar isitiniz, sonra mil tizerine kaydirarak geciriniz.
Yataklara zarar verdiginden, sert darbelerden kesinlikle kacinilmalidir. Yataklari ongoriilen gres ile doldurunuz.
Tek sirali acisal temasli bilyali yataklari takarken, ic bilezik genis omuzunun ve dis bilezik dar omuzunun
isletme konumunda eksenel itme kuvvetine ters yonde bakmasina dikkat ediniz.

Takma esnasinda sizdirmazlik bileziklerinin dogru konuldugu kontrol edilmelidir.

YATAK SIZDIRMAZLIKLARI

Yeni kece sizdirmazlik bilezikleri yatak kapaklarina konmadan 6nce 80°C’de yiiksek viskositeli sicak yag (DIN
51517 - C100) ile emdirilmelidir. Kece bilezikler dyle boyutlanmalidir ki, mil icine kayarak kolayca girebilmeli ve
cevresel olarak iyice kavramalidir.

V-ring toz contalari ve radyal mil contalari (yag keceleri] uygun bir takim ile yerine itilerek takilmalidirlar. Her
iki contanin degme ylizeylerine hafifce gres sirilmelidir. Asiri sirtinmeden meydana gelebilecek zararin
onlenebilmesiicin, V-ring toz contalarinin dogru eksenel konumda konmasina dikkat edilmelidir.

|
%
Greslenecek
lize
#

YAG KECESI LASTIK TOZ CONTASI KECE SIZDIRMAZLIK
V-RING

Greslenecek
ylzey
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OLASI MOTOR ARIZALARI VE GIDERME YOLLARI

ARIZALAR, OLASI NEDENLERi VE COZUMLER

MEKANIK ARIZALAR
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Eksensel titresim

OLASI NEDENLER

COZUMLER

Yatakta asiri gres

Asiri gresi atiniz

Yatak kirli

Yatagi temizleyiniz veya degistiriniz.
Sizdirmazliklari kontrol ediniz

Sizdirmazlik bilezigi mili sikiyor

Kece sizdirmazligi yuvasina daha iyi yerlestiriniz
veya degistiriniz

Kayis asiri gerili

Kayis gerilimini azaltiniz

Kavrama kasiyor

Makinayi daha iyi hizaya getiriniz

Ortam sicakhigi >40°C

Ozel yiiksek sicaklik gresi kullaniniz

Yetersiz yaglama

Talimata uygun olarak yaglayiniz

Yatak boslugu az

*Daha biyuk bosluklu yatak kullaniniz

Yatakta paslanma

Yatagi degistiriniz, sizdirmazliklari kontrol ediniz

Yatak kastyor

Yatagin takilmasini kontrol ediniz, dis bilezigin
daha az sikilmasini saglayiniz

Yatak boslugu asiri

*Daha kiiclik bosluklu yatak kullaniniz

Yatakta yabanci cisimler

Yatagi temizleyiniz veya degistiriniz.

Yatakta ya da yatak bileziginde izler

Yatagi degistiriniz, motor calismaz iken titresimleri
Onleyiniz

Donen kisimlar strtlyor

Tekrar hizaya getirerek nedenini 6nleyiniz

Yetersiz sogutma

Pervane mahfaza tasinin hava deliklerini,
motor ylizeyini ve gerekirse pervaneyi kontrol ediniz

Motor rotorunda dengesizlik

Rotoru tekrar dengeleyiniz

Egik mil nedeniyle yalpalayan rotor

imalatciya danisiniz

iletim elemanlarinda dengesizlik

iletim elemanlarini dengeleyiniz

Hizaya getirme yetersiz

Motor ve is makinasini isisal dengede duyarli olarak
hizaya getiriniz

Uyumsuz iletim (Orn. Disli Kutusu)

Kontrol ediniz ve nedeni ortadan kaldiriniz

Tespit ylizeyi saglam degil

Kontrol ediniz ve nedeni ortadan kaldiriniz

is makinasindan gelen darbeler

Kontrol ediniz ve nedeni ortadan kaldiriniz

Yataklarda arizalarin tanimlanmasi bazen guictur. Stipheli hallerde yataklar degistiriniz.

* Imalatciya danisiniz




OLASI MOTOR ARIZALARI VE GIDERME YOLLARI

ARIZALAR, OLASI NEDENLERi VE COZUMLER

ELEKTRIKSEL ARIZALAR
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Yiklenince hiz disliyor

Koruma agiyor

OLASI NEDENLER

COZUMLER

Asirtylik

Yuku azaltiniz veya daha buyik
bir motor seciniz

Asini kalkis ve/veya devrilme
yik momenti

Yk momentini azaltiniz veya moment
davranisi daha yiiksek bir motor seginiz

Sebeke gerilimi disiik veya
frekansi yiksek

Besleme kosullarini diizeltiniz

Sebeke gerilimi yuksek veya
frekansi dusik

Besleme kosullarini diizeltiniz

Faz kopuklugu

Anahtari ve besleme devresini kontrol ediniz

Stator sargisi yanhs bagl

Sargi baglamasini kontrol ediniz

Stator sargisinda sarimlar arasi
veya faz kisa devresi

Sargiyi ve yalitim direncini kontrol ediniz.
imalatciya daniginiz.

Kafeste yetersiz baglanti

imalatciya danisiniz.

Asiri kalkis sicaklig

Kalkis sikhgini azaltiniz veya motor
tanimlamasini tekrar hesaplayiniz

Asini kalkis sresi

Kalkisi kolaylastiriniz veya motor
tanimlamasini tekrar hesaplayiniz

Anahtarda arizali temas

Arizali temaslari yenileyiniz

Kondansator arizali

Kondansatoriin gerilimini kontrol ediniz,
gerekirse degistiriniz
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